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Hinweise und ihre Bedeutung

GEFAHR!
Gefdhrliche Situationen, die zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fihren

ACHTUNG!
Sachschéden und Fehlfunktionen

WARNUNG!
Situationen, die zum Tod oder zu
schweren Verletzungen fihren konnen

Hinweis:
Informative Erlduterungen

®
Q

Tipp:
Praktische Empfehlungen
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Allgemeine Sicherheitshinweise

1 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie zu lhrer Sicherheit die Fo|genden Hinweise zur Montage, Inbetriebnahme und
zum Betrieb des Gerdits:

— Das Gerdt darf nur von Fachpersonal, das mit der Montage, der Inbetriebnahme und
dem Betrieb dieses Produkts vertraut ist, montiert und in Betrieb genommen werden.
Fachpersonal im Sinne dieser Einbau- und Bedienungsanleitung sind Personen, die auf
Grund ihrer fachlichen Ausbildung, ihrer Kenntnisse und Erfahrungen sowie ihrer Kennt-
nisse der einschldgigen Normen die ihnen Gbertragenen Arbeiten beurteilen und mogli-
che Gefahren erkennen kdnnen.

—  Gefdhrdungen, die am angeschlossenen Ventil vom Durchflussmedium und vom Betriebs-
druck sowie von beweglichen Teilen ausgehen konnen, sind durch geeignete Maf3nah-
men zu verhindern.

— Das Gerdt ist fir den Einsatz in Niederspannungsanlagen vorgesehen.

Bei Anschluss und Wartung sind die einschldgigen Sicherheitsvorschriften zu beachten.
Es sind Schutzeinrichtungen einzusetzen, die gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten
gesichert werden konnen.

—  Vor dem Anschlief3en ist die Netzspannung freizuschalten.

Zur Vermeidung von Sachschaden gilt auBerdem:

—  Sachgeméfer Transport und fachgerechte Lagerung des Gerdits werden vorausgesetzt.

Hinweis:

@ Das mit dem CE-Zeichen gekennzeichnete Gerdt erfillt die Anforderungen der Richtli-
nien 2004/108/EG und 2006/95/EG.
Die Konformitétserklérung steht auf Anfrage zur Verfiigung.
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Aufbau und Wirkungsweise

2 Aufbau und Wirkungsweise

Der elektrische Prozessregelantrieb

TROVIS 5725-7 ist eine Kombination aus ei-
nem Hubantrieb mit Sicherheitsfunktion und
einem integrierten Digitalregler.

Die Kombination ist speziell fir Heizungsan-
wendungen sowie fir die Festwertregelung
in kleinen bis mittleren Wohneinheiten konzi-
piert. Sie eignet sich insbesondere fir den
Anbau an die SAMSON-Ventile Typ 3213,
3214, 3260, 3222 und 3226.

Eingangsseitig fordert der Digitalregler einen
Vorlaufsensor, der optional durch einen
Ricklauf-, AuBen- oder Raumsensor ergéinzt
werden kann.

Zusdtzlich zum Pt-1000-Eingang zur Erfas-
sung der Vorlauftemperatur verfigt der Digi-
talregler Gber einen Potentiometer-Eingang
(1000 bis 1100 Q oder 1000 bis 2000 Q).
Dieser beeinflusst bei witterungsgefihrter Re-
gelung die Heizkennlinie, bei Festwertrege-
lung mit Raumeinfluss den Raumsollwert.
Heizkennlinie und Sollwert kdnnen iber die
Konfigurations- und Bedienoberfliiche
TROVIS-VIEW vorgegeben werden.

Der elekirische Prozessregelantrieb besteht
aus einem reversierbaren Synchronmotor
und einem wartungsfreien Getriebe.

Er wird mit der Uberwurfmutter (4) kraft-
schlissig direkt oder formschlissig Gber eine
Kupplung mit dem Ventil verbunden.
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Ventilanschluss kraftschlissig

1 Elektrischer Prozessregelantrieb
1.1 frontseitiger Gehdusedeckel
1.2 Kabeleinfihrung

3 Antriebsstange

4 Uberwurfmutter

8  Federspeicher

9 Skala zur Hubanzeige

11 Serial-Interface (RJ-12-Buchse)

ACHTUNG!
Der riickseitige Gehdusedeckel darf
nicht gedffnet werden!

Bild 1: Elektrischer Prozessregelantrieb TROVIS 5725-7 (gedffneter frontseitiger Gehéusedeckel),
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Die Kraft des Stellmotors wird Gber Getriebe
und Kurbelscheibe auf die Antriebsstange
(3) und damit auf die Kegelstange des zuge-
ordneten Ventils Ubertragen.

In den Endlagen und bei Uberlastung wird
der Motor iber drehmomentabhdngige
Schalter abgeschaltet.

Zusatzlich enthdlt der elektrische Prozessre-
gelantrieb einen Federspeicher (8) und einen
Elektromagneten. Wenn die am Elektromag-
neten angelegte Steuerspannung unterbro-
chen wird, féhrt der Antrieb in die Sicher-
heitsstellung. Dabei fallt der Magnet ab, die
Kupplung zwischen Getriebe und Stellmotor
wird gelost und die Antriebsstange wird vom
Federspeicher vollstindig in Wirkrichtung
AUS geschoben. Ein verbundenes Durch-
gangsventil wird geschlossen (Sicherheitsstel-
lung).

ACHTUNG!
Der Magnet darf nicht fir Regelzwe-
cke benutzt werden.

Eine Handverstellung der Antriebsstange ist
nach Entfernen des frontseitigen Gehdusede-
ckels mit einem 4-mm-Sechskant-Schrau-
bendreher moglich (Kapitel 5.1).

Typprifung

Der elekirische Prozessregelantrieb mit Si-
cherheitsfunktion ist in kraftschlissiger Aus-
fhrung nach DIN EN 14597 vom TUV typ-
gepruft.

Die Register-Nr. ist auf dem Typenschild ver-
merkt.

EB 5725-7
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Schiebeschalter
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Schiebeschalter

Bild 2: Lage des Schiebeschalters

In dem Gerdt befindet sich ein Schiebeschal-
ter, Gber den zwischen zwei verschiedenen,
voneinander unabhdngigen Konfigurationen
und Parametrierungen #1 und #2 umge-
schaltet werden kann.

In beiden Ebenen #1 und #2 konnen die im
Kapitel 7 beschriebenen Funktionen aktiviert
und die zugehdrigen Parameter definiert
werden. Die Werkseinstellung ist fir beide
Ebenen #1 und #2 gleich, auf3er bei Funkti-
onsblock F13.

Anderungen von Funktionen und Parametern
konnen Gber TROVIS-VIEW vorgenommen
werden, vgl. Kapitel 8.

Die Stellung des Schiebeschalters gibt vor,
welche Funktions- und Parametereinstellun-
gen (Ebene #1 oder #2) fir die Regelung
genutzt wird.



Aufbau und Wirkungsweise

2.1 Zubehor

Heizungsanwendung, siehe Kapitel 7

- Pt-1000-Anlegesensor Typ 5267-2
Zulassige Temperaturen:
Medium

Umgebung
Schutzart IP 42

Pt-1000-Raumleitgerat Typ 5257-7
mit Ferngeber und Betriebsartenschal-
ter

Zulassige Temperaturen:
Medium

Umgebung

Schutzart IP 30

Pt-1000-AuBensensor Typ 5227-2
Zulassige Temperaturen:
Medium

Umgebung

Schutzart IP 44

—20 bis 120 °C
—20 bis 120 °C

-20 bis 60 °C
-20 bis 60 °C

-35 bis 85 °C
-35 bis 85 °C

Kommunikation,
siche auch Kapitel 8 und 9

Konfigurations- und Bedienoberfliiche
TROVIS-VIEW fir elektrischen Prozessre-
gelantrieb TROVIS 5725-7, Bestell-Nr.
6661-1067

Hardware-Paket mit Zubehor fur die di-
rekte und indirekte Dateniibertragung (je
ein Speicherstift (1400-9753), Verbin-
dungskabel und Modularadapter), Be-
stell-Nr. 1400-9998

Speicherstift-64 fir die indirekte Daten-
Ubertragung und das Datenlogging, Be-
stell-Nr. 1400-9753

EB 5725-7



Aufbau und Wirkungsweise

2.2 Technische Daten

Elekirischer Prozessregel- 5725
antrieb TROVIS 710 | 715 | 720 | 725 | 730 | 735
Anschluss an Ventil kraftschlissig formschlissig
Nennhub 6 mm 12 mm 15 mm
Stellzeit fir Nennhub 355 70s 90s
Stellzeit im Sicherheitsfall 4s 6s 7s
Sicherheitsstellung Antriebs- aus- ein- aus- ein- aus- ein-
stange fahrend | fahrend | fahrend | fohrend | fahrend | fahrend
Antriebskraft 500 N 280N
Versorgungsspannung 230V (+10 %), 50 Hz
Leistungsaufnahme ca. 5 VA
Handverstellung moglich !
Zuldssige Temperaturen

Umgebung 0 bis 50°C

Lagerung -20 bis 70 °C
Schutzart IP 542
Schutzklasse I
\E/'eer'::;?’g’]‘i‘c’fl?jfsc}‘e nach EN 61000-6-2, EN 61000-6-3 und EN 61326
Gewicht ca. 1,3kg
Konformitt c E : [H[

1) Handverstellung mit 4-mm-Sechskant-Schraubendreher (bei abgenommenem frontseitigen Gehduse-
deckel), keine Selbsthaltung nach Sicherheitsauslésung.

2 Bis Gerdteindex .03 nur bei stehender Montage.
Der Gerdteindex kann aus den letzten beiden Stellen der Var.-ID abgelesen werden:
Var.-ID: xxxxxxx.xx, vgl. Typenschild, Seite 43.

3 Bis Gerdteindex .03 maximal 130 °C.
Der Gerdteindex kann aus den letzten beiden Stellen der Var.-ID abgelesen werden:
Var.-ID: xxxxxxx.xx, vgl. Typenschild, Seite 43.

4 Die zuldssige Mediumstemperatur ist abhdingig vom Ventil, an das der elekirische Prozessregel-
antrieb angebaut wird. Es gelten die Grenzen der Stellventil-Dokumentation (T und EB).
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Aufbau und Wirkungsweise

2.3 LED-Blinkmuster

Das Gerdt hat eine rote und eine gelbe LED,
mit denen der aktuelle Betriebszustand des
Gerdits signalisiert wird.

Die LEDs sind unter dem frontseitigen Ge-
héusedeckel auf der Oberseite der Leiterplat-
te.

Blinkmuster der gelben LED

—  Gerdt aus oder Kommandobetrieb
Ein

Aus T T

T
2 4 6 Zeit [s]

—  Gerdt ein oder Speicherstift hat Aktion
beendet.

) _
Aus
2 4 ) Zeit [s]

- Aktive Ricklauftemperaturbegrenzung
oder Speicherstift hat Plausibilitctsfehler.

2 4 6 Zeit [s]

- Auslesen des Speicherstifts wird vorbe-
reitet.

Zeit [s]

10

— Beschreiben des Speicherstifts wird vor-
bereitet.

) || || || ||
Aus T T T
2 4 ) Zeit [s]
— Datenlogging wird vorbereitet.
) ||| || |||
Aus T T T
2 4 6 Zeit [s]

— Datenlogging léuft.

) .I'-'I'-I'I
Aus
2 4 ) Zeit [s]

— EEPROM-Fehler im Speicherstift

2 4 6 Zeit [s]

Blinkmuster der roten LED

—  Gerdt aus oder Normalbetrieb oder
Kommandobetrieb
Ein

T
2 4 6 Zeit [s]

EB 5725-7



Gerdt lGuft an oder Fehler der End-
schalter

2 4 6 Zeit [s]
Ausnahmefehler oder Sensorbruch
Ein
2 4 6 Zeit [s]
EEPROM-Fehler im Gerat
Ein
2 4 6 Zeit [s]

Synchronisation der Stange
Ein

Aus

2 4 6 Zeit [s]

Interne Laufzeitmessung

6 Zeit [s]
Vorlaufsensor defekt
Ein
Aus
2 4 6 Zeit [s]
EB 5725-7
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Auf3en-/Raumsensor defekt
Ein

2 4 ) Zeit [s]

Rucklaufsensor defekt

2 4 6 Zeit [s]

2 4 6 Zeit [s]

11



Anbau an Ventil

3 Anbau an Ventil

Das Gerat wird je nach Ausfihrung des zu-
geordneten Ventils kraftschlissig direkt oder
formschlissig Uber eine Kupplung mit dem
Ventil verbunden.

3.1 Kraftschlissiger Anbau

Sicherheitsfunktion ,Antriebsstange ausfah-
rend”

1. Frontseitigen Gehdusedeckel demontie-
ren und 4-mm-Sechskant-Schraubendre-
her in die rote Stellachse stecken.

2. Antriebsstange einfahren: Schraubendre-
her nur gegen den Uhrzeigersinn dre-
hen, ]edoch maximal bis zur End|age, an
dem der drehmomentabhdngige Endla-
genschalter betdtigt wird (Abschalten des
Synchronmotors).

ACHTUNG!
Ein ,Uberdrehen” des Antriebs fihrt
zu dessen Zerstorung.

3. Schraubendreher festhalten, Antrieb und
Ventil mit Uberwurfmutter verschrauben
(Anzugsmoment 20 Nm). Schraubendre-
her entfernen und frontseitigen Gehduse-
deckel vorsichtig wieder montieren.

Sicherheitsfunktion ,Antriebsstange einfah-
rend”

Antrieb auf Ventilanschluss setzen und mit
Uberwurfmutter verschrauben (Anzugsmo-

ment 20 Nm).

12

3 Antriebsstange

4 Uberwurfmutter

Bild 3: Kraftschliissiger Anbau, z. B. an Ventil
Typ 3222

EB 5725-7




3.2 Formschlissiger Anbau

1. Antrieb auf das Séulenjoch (15) setzen
und mit Uberwurfmutter (4) fest ver-
schrauben (Anzugsmoment 20 Nm).

2. Antrieb mit Sdulenjoch auf das Ventil set-

zen und mit Mutter (17) fest verschrau-
ben (Anzugsmoment mind. 150 Nm).

3. Kegelstange bis zur Antriebsstange
hochziehen.

4. Kupplungsschellen (16) aus dem Zube-
hor an Antriebs- und Kegelstangenende
ansetzen und fest verschrauben.

EB 5725-7
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4 Uberwurfmutter
15 Sdulenjoch

16 Kupplung
17 Mutter

Bild 4: Formschlissiger Anbau, z. B. an Ventil
Typ 3260 ab DN 50
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Anbau an Ventil

3.3 Einbaulage

Die Einbaulage des Stellventils in die Rohrlei-

tung ist beliebig, hangender Einbau ist je-
doch unzuldssig (vgl. Bild 5).

YN

O

O

@\

Bild 5: Einbaulage "

11 Bis Gerdteindex .03 ist nur bei stehender
Montage die Schutzart IP 54 gewdhrleistet.
Der Gerdteindex kann aus den letzten beiden
Stellen der Var.-ID abgelesen werden:
Var.-ID: xxxxxxx.xx, vgl. Typenschild, Sei-
te 43.

3.4 Skala zur Hubanzeige

Die Skala zur Hubanzeige hat zwei gegen-
laufige Skalen. Welche Skala Giltigkeit hat,
héngt von der jeweiligen Ventilausfihrung
ab (Bild 4):

Durchgangs- und Dreiwegeverteilventile

Der Mitnehmerstift ist in Position O (Ausliefe-
rungszustand).

14

Dreiwegemischventile

Die Skala abziehen, drehen und an der dem
Nennhub entsprechenden Position wieder
aufstecken (Mitnehmerstift in 6, 12 oder 15
fir Nennhub 6 mm, 12 mm oder 15 mm).

Bohrungen fir
Mitnehmerstift
bei Dreiwege-
mischventil

Mitnehmerstift in Position O,
Lage der Skala bei Durchgangs-
ventil und Dreiwegeverteilventil
(Standard)

Bild 6: Skala zur Hubanzeige

EB 5725-7



4 Elektrischer Anschluss

GEFAHR!

Beim Verlegen der elektrischen Lei-
tungen sind die Vorschriften fir das
Errichten von Niederspannungsanla-
gen nach DIN VDE 0100 und die Be-
stimmungen der ortlichen EVU unbe-
dingt zu beachten.

Es sind geeignete Stromversorgungen
zu verwenden, die sicherstellen, dass
im normalen Betrieb oder im Fehler-
fall der Anlage oder von Anlagentei-
len keine geféhrlichen Spannungen
an das Gerdt gelangen kénnen.
Elektrischen Anschluss nur bei ausge-
schalteter Spannung vornehmen, ge-
gen unbeabsichtigtes Einschalten si-
chern!

Der Schaltausgang L’ ist potentialge-
bunden (230 V~).

Die Funktion des Gercdits erfordert den An-
schluss eines Pt-1000-Temperatursensors
(z. B. Typ 5267-2) zur Erfassung der Vor-

lauftemperatur.

Abhdngig von der jeweiligen Regelaufgabe
kann ein Auf3ensensor (z. B. Typ 5227-2)
bzw. Raumleitgerdt (nur Typ 5257-7) ange-
schlossen werden. Die Kombination mit ei-
nem Ricklaufsensor (z. B. Typ 5267-2) ist
grundsatzlich maglich.

Zusatzlich verfigt das Gerdt Uber einen Po-
tentiometer-Eingang 1000 bis 1100 Q (z. B.
Typ 5257-7) oder 1000 bis 2000 Q. Dieser
dient bei Festwertregelung mit Raumeinfluss
zur Korrektur (+5 K) des Raumsollwerts (vgl.

EB 5725-7
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Kapitel 7.2). Bei Nutzung eines Auf3ensen-
sors kann damit die eingestellte Heizkennli-
nie verdndert werden (vgl. Kapitel 7.1).

Der potentialgebundene Schaltausgang kann
alternativ als Bindrausgang fir eine externe
Bedarfsanforderung genutzt werden.

Die angeschlossenen Sensoren werden auf
Leitungsbruch Gberwacht.

Bei einem Leitungsbruch blinkt die rote LED
(unter dem frontseitigen Gehdusedeckel auf
der Oberseite der Leiterplatte), wobei jedem
Sensor ein eigenes Blinkmuster zugeordnet
ist, vgl. Kapitel 2.3.

Bei Fehlern an mehreren Sensoren wird zu-
ndchst die Fehlermeldung mit der hoheren
Prioritat angezeigt:

hochste Prioritdt Vorlaufsensor

AuBensensor oder
Raumsensor

Ricklaufsensor

niedrigste Prioritdt Potentiometer

Beispiel: Sind Vorlauf- und Auf3ensensor de-
fekt, so wird zundchst der Fehler des Vor-
laufsensors angezeigt. Ist dieser Fehler beho-

ben, wird der Fehler des Au3ensensors an-
gezeigt.

15



Elekirischer Anschluss

Elektrischen Anschluss abhdngig von der Die Antriebsstange féhrt aus, dabei leuchten
Anwendung nach einem der folgenden An-  die rote und gelbe LED unter dem frontseiti-
schlussbilder (Bild 6/Bild 7) vornehmen. gen Gehdusedeckel auf der Oberseite der
Sobald das Gerdt mit elektrischer Spannung  Leiterplatte. Sobald die Antriebsstange die
versorgt wird, erfolgt die Initialisierung. Endlage erreicht hat, erlischt die rote LED.

Die gelbe LED leuchtet weiter und signalisiert
die Betriebsbereitschaft des Geréits.

Anwendung mit Vorlauf-

(VS), Ricklauf- (RGS), Au-
Bensensor (AS) und Poten- 230V,50Hz VS
tiometer als Sollwertsteller

L L N S1 S2 1 S3 S4 1
acNGt — [
Spannungsfihrende Ader
Anwendung mit Vorlauf-
(VS), Ricklauf- (RGS), Au-
fensensor (AS) und Bindr- 230V,50Hz VS AS BE1

eingang zur Betriebsarten-
umschaltung

,_
z
%

1 S2 L

’
ACHTUNG! / ‘ LBJ ‘ ‘ ‘ ‘

Spannungsfihrende Ader

(%]
w

Pt 1000
I B I

S

Bild 7: Elektrische Anschliisse (Teil 1)
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Elekirischer Anschluss

Anwendung mit Vor-
lauf- (VS) und AuBBen-

230V,50H VS BE2 AS BE1
sensor (AS) “

L' L N

ACHTUNG! —— | LHJ |

Spannungsfihrende Ader

wn

S

|_
w

3 S4 1

P 1000

N
P 1000
L

Anwendung mit Vorlauf- [
(VS), Ricklauf- (RGS) und

Raumleitgerdit

|

i !

. ' |

Raumsensor mit Betriebsar- 230V,50Hz VS RGS 11 Typ 5257-7 \
tenschalter und Raumsoll- : |
wertsteller 1 2 3 4 |
. |

[ - —

P 1000
P 1000
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Bild 8: Elektrische Anschliisse (Teil 2)
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Manuelle Bedienung ohne TROVIS-VIEW

5 Manuelle Bedienung ohne
TROVIS-VIEW

5.1 Hubstellung é@ndern

Bewegungsrichtung und Hub sind an der
Skala zur Hubanzeige ersichtlich.

GEFAHR!
Lebensgefahr durch elektrischen
Schlag bei anliegender Spannung.

1. Frontseitigen Gehdusedeckel abschrau-
ben und 4-mm-Sechskant-Schraubendre-
her in die rote Stellachse stecken.

2. Schraubendreher nur gegen den Uhrzei-
gersinn drehen, jedoch maximal bis zur
Endlage, an dem der drehmomentab-
hangige Endlagenschalter betdtigt wird
(Abschalten des Synchronmotors).

Skala zur Hub-  Handsteller unter
anzeige dem frontseitigen Ge-
hausedeckel

Bild 9: Skala zur Hubanzeige und Handsteller

ACHT_UNG!
Ein ,Uberdrehen” des Antriebs fihrt
zu dessen Zerstérung.

Nach Sicherheitsauslosung des Magne-
ten besteht keine Selbsthaltung, der Fe-
derspeicher schiebt die Antriebsstange
zuriick in die Sicherheitsstellung.

3. Schraubendreher entfernen und frontsei-
tigen Gehdusedeckel vorsichtig wieder
aufschrauben.

18
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6 MaBe in mm

MaBe in mm

——44
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TROVIS 5725-730/-735

Bild 10: Elektrischer Prozessregelantrieb TROVIS 5725-7
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Manuelle Bedienung ohne TROVIS-VIEW

—~— 50 —= - 20
e |l :
QAT & :s —(o
T Ie )
! ﬁ ] 21 4— —
- g = 82 =32
AufBensensor Typ 5227-2, Pt 1000 Raumleitgerdt Typ 5257-7, Pt 1000
Farbe: RAL 9016 3% davernd Tagbetrieb (Nennbetrieb)
dauernd Nachtbetrieb (Reduzierbetrieb)

C

% Aus/Frostschutz

Anlegesensor Typ 5267-2, Pt 1000
(Vorlauf- und Ricklauftemperaturmessung)

Bild 11: Zubehér fiir die Heizungsregelung
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7 Funktionen

Die Funktionen und Parameter werden in der Konfigurations- und Bedienoberflache TROVIS-
VIEW jeweils separat fir die Ebene #1 und #2 eingegeben (vgl. Kapitel 8).

7.1 Witterungsgefihrte Regelung

Bei der witterungsgefihrten Regelung stellt sich die Vorlauftemperatur () in Abhdngigkeit
von der AuBentemperatur (t,) ein. Die Heizkennlinie im Regler definiert den Sollwert fir die
Vorlauftemperatur als Funktion der Auf3entemperatur (Bild 12).

Grundsdtzlich besteht folgender Zusammenhang: Wenn die Au3entemperatur fallt, dann
steigt die Vorlauftemperatur an. Durch Variation der Parameter Gradient und Niveau kann
die Kennlinie an individuelle Bedirfnisse angepasst werden: Ein erhdhter Gradient bewirkt
eine erhdhte Vorlauftemperatur; ein geringerer Gradient eine niedrigere Vorlauftemperatur.
Der Parameter Niveau verschiebt die Heizkennlinie parallel nach oben oder unten.

Im Reduzierbetrieb wird die Vorlauftemperatur um den Betrag Vorlauf-Absenkdifferenz bei
Reduzierbetrieb abgesenkt.

Die Parameter maximale Vorlauftemperatur und minimale Vorlauftemperatur begrenzen die
Vorlauftemperatur nach oben und unten. Eine Ausnahme bildet die Riicklauftemperaturbe-
grenzung (vgl. Kapitel 7.5); diese kann die Vorlauftemperatur unbegrenzt bis auf 20 °C Vor-
laufsolltemperatur herunterregeln.

wlrc
il 32 29 26
130 vV 7 04
120 /// 212
100 // % /1,8
% // % g 16
80 ’///// S
1,2
0 7722y
V12 T os
60 7 "
50 A = — 0,6
/
40 %/ : 04 t,  Vorlauftemperatur
— — | +—0,2
30 f__/__/—/-"‘/ ta  Auflentemperatur
20 A
20 16 12 8 4 0 -4 -8-12 -16 20 [C]
Bild 12: Heizkennlinien

EB 5725-7 21



Funktionen

Funktionen WE  Konfiguration
FO1 - Regelungsart 1 FO1 -1

FO2 - Wahl der Fihrungsgrofie 0 F02-0
Parameter WE  Wertebereich
P02 - Vorlauf-Absenkdifferenz bei Reduzierbetrieb 15K 0 bis 50 K
PO3 - Minimale Vorlauftemperatur 20°C  0bis 150 °C
P04 - Maximale Vorlauftemperatur 120 °C 0 bis 150 °C
PO5 - Gradient der Heizkennlinie 1,6 0,2 bis 3,2
P06 — Niveau der Heizkennlinie 0K -30 bis 30 K

Beispiele fir die Kennlinieneinstellung:

- Altbau, Heizkorperauslegung 90/70:  Steigung ca. 1,8

- Neubau, Heizkorperauslegung 70/55:  Steigung ca. 1,4

- Neubau, Heizkérperauslegung 55/45: Steigung ca. 1,0

- FuBbodenheizung je nach Verlegung:  Steigung kleiner 0,5

VL RL

Vi

VS BE1

—><— RoS 9
Up
AS  AuBBensensor UP  Umwdlzpumpe
RS Ricklaufsensor RL  Fernwdrme-Ricklauf
VS Vorlaufsensor VL  Fernwdrme-Vorlauf

Bild 13: Anwendungsbeispiel: Witterungsgefiihrte Vorlauftemperaturregelung mit Riicklauftemperatur-
begrenzung; Betriebsartenumschaltung iber Bindrkontakt BET
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7.1.1 Einflussnahme mit Ferngeber

Uber den Potentiometer-Eingang kann je nach Konfiguration entweder das Niveau oder der
Gradient der Heizkennlinie beeinflusst werden. In welchen Bereichen () die Einflussnahme

erfolgen soll, ist durch die Parameter Bereich der Gradientenverschiebung mit Poti oder Be-
reich der Niveauverschiebung mit Poti einstellbar.

Funktionen WE  Konfiguration

FO5 - Potentiometer-Eingang 0 FO5 - 1

FO6 — Widerstandsbereich Potentiometer 0 FO6 - 0: 1000 bis 1100 Q
FO6 - 1: 1000 bis 2000 Q

FO7 — Funktion Potentiometer 0 FO7 - 0: Niveauverschiebung
FO7 - 1: Gradientenverschiebung

Parameter WE  Wertebereich

PO7 - Bereich der Gradientenverschiebung mit Poti 1,0 0,0 bis 1,5 (nur mit FO7 - 1)

P08 — Bereich der Niveauverschiebung mit Poti 15K 0 bis 30 K (nur mit FO7 - 0)

Beispiele:

—  Funktion Potentiometer FO7 - 0
Gradient der Heizkennlinie PO5 = 1,6
Bereich der Gradientenverschiebung mit Poti PO7 = 1,0
X Der Gradient ist zwischen 0,6 und 2,6 verschiebbar (+1,0).
—  Funktion Potentiometer FO7 - 1
Niveau der Heizkennlinie P06 = 0 K
Bereich der Niveauverschiebung mit Poti PO8 = 15 K
K Das Niveau ldsst sich von =15 K bis +15 K verstellen (+15 K). Die eingeste”ten Gren-
zen fir die Vorlauftemperatur gelten weiterhin.

7.1.2 Sommerbetrieb

Uberschreitet die AuBentemperatur den jeweils aktuellen Grenzwert der AuBentemperatur
(Nennbetrieb/Reduzierbetrieb), schaltet der Regler den Heizbetrieb ab: das Ventil wird ge-
schlossen und die Umwdalzpumpe wird nach der Pumpennachlaufzeit (P23) ausgeschaltet.

Bei Unterschreitung des jeweiligen Grenzwerts wird der Heizbetrieb wieder aufgenommen.

Parameter WE  Wertebereich
P17 — Grenzwert der AuBentemperatur bei Nennbetrieb 22°C  0Obis 50 °C
P18 — Grenzwert der AuBentemperatur bei Reduzierbetrieb 15°C  0bis 50 °C
P23 - Pumpennachlaufzeit 5min 1 bis 999 min
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7.1.3 Verzogerte AuBentemperaturanpassung

Zur Ermittlung des Vorlauftemperatur-Sollwerts wird die berechnete AuBentemperatur heran-
gezogen. Diese wird bei fallender und steigender Auf3entemperatur verzégert nachgefihrt.
Wenn sich die AuBentemperatur innerhalb kirzester Zeit z. B. um 12 °C éndert, dann wird
die berechnete Au3entemperatur bei einem Verzogerungswert der AufBentemperatur von

3 °C/h Uber einen Zeitraum von t = 1z°ch = 4 h der Auf3entemperatur linear angepasst.

o

Hinweis:

@ Unnétige Uberlastungen von Heizzentralen in Verbindung mit Uberheizung von Ge-
béuden, z. B. bei Féhneinfluss oder zwischenzeitlich zu geringe Heizleistung auf-
grund von Sonneneinstrahlung auf den Auf3ensensor kénnen so vermieden werden.

Funktionen WE  Konfiguration
FO4 - Verzégerte AuBentemperatur 0 FO4 -1

Parameter WE  Wertebereich
P16 - Verzégerungswert der Au3entemperatur 3°C/h 1bisé6°C/h

7.2 Festwertregelung

Die Vorlauftemperatur wird auf den festen Wert Sollwert Vorlauftemperatur ausgeregelt. Im
Reduzierbetrieb wird der um den Wert Vorlauf-Absenkdifferenz bei Reduzierbetrieb vermin-
derte Vorlaufsollwert ausgeregelt. Ein evil. angeschlossener Auf3ensensor hat keinen Einfluss
auf die Regelung.

Funktionen WE Konfiguration
FO1 - Regelungsart 1 FO1 -0
Parameter WE Wertebereich
PO1 - Sollwert Vorlauftemperatur 70°C  0bis150°C
P02 - Vorlauf-Absenkdifferenz bei Reduzierbetrieb 15K 0 bis 50 K

Hinweis:
@ Die Riicklauftemperaturbegrenzung und der Einfluss des Potentiometers sind bei ent-
sprechender Konfiguration weiterhin aktiv.
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I |

_|><|_ RGS <J

J

Up
RS  Raumsensor UP  Umwadlzpumpe
RGS Ricklaufsensor RL  Fernwdrme-Ricklauf
VS Vorlaufsensor VL  Fernwdrme-Vorlauf

Bild 14: Anwendungsbeispiel: Regelung mit Fiihrungsgréf3e (Raumtemperatur) und Riicklauftempera-
turbegrenzung; Betriebsartenumschaltung am Raumleitgerdt RS (Typ 5257-7)

7.2.1 Regelung mit FihrungsgroBe (Raumtemperatur)

Bei Anschluss des Raumleitgerdts Typ 5257-7 wird der vorgegebene Sollwert Vorlauftempe-
ratur von der Raumtemperatur beeinflusst:

Uber eine permanent aktive Kurzzeitadaption wird die Warmezufuhr auf den erforderlichen
Bedarf abgestimmt. Der Raumsensor wird regelmdBig nach Ablauf des Zeitintervalls Kurz-
zeitadaption abgefragt. Ist die Raumtemperatur niedriger als der Sollwert Raumtemperatur
bei Nennbetrieb bzw. Sollwert Raumtemperatur bei Reduzierbetrieb, wird die Vorlauftempe-
ratur ausgehend vom Sollwert Vorlauftemperatur angehoben.

Uberschreitet die Raumtemperatur den jeweils aktuellen Raumsollwert (Nenn-/Reduzierbe-
trieb) um den Wert Maximale Raumtemperatur-Uberhéhung, schaltet der Heizbetrieb ab:
das Ventil wird geschlossen und die Umwdlzpumpe wird nach der Pumpennachlaufzeit aus-
geschaltet.

Wenn der Parameter P22 - Zeitintervall Kurzzeitadapfion = 0 gesetzt wird, dann wird der
Sollwert der Vorlauftemperatur nicht beeinflusst. Die Abschaltung ist weiterhin aktiv, wenn
die Raumtemperatur den Wert Sollwert Raumtemperatur (P19/P20) plus Raumtemperaturi-
berhéhung zur Abschaltung (P21) Gberschreitet.
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Hinweise:

CD — Es empfiehlt sich, den Parameter P22 nicht zu klein zu wdhlen. Insbesondere dann,
wenn Kiihllasten wie Luftzug oder offene Fenster die Regelung beeinflussen, wirken
sich kleinere Zykluszeiten eher negativ aus. Der Heizbetrieb wird dann direkt abge-
schalfet, wenn die Kihllast entféllr.

— Die in TROVIS-VIEW eingestellten Sollwerte der Raumtemperatur kénnen iber das
Raumleitgerdt um 5 K erhoht oder reduziert werden (FO5 - 1).

Funktionen WE  Konfiguration
FO1 - Regelungsart 1 FO1 -1

FO2 — Wahl der Fihrungsgrofie 0 FO2 -1

FO5 — Potentiometer-Eingang 0 FO5 - 1
Parameter WE  Wertebereich
PO1 - Sollwert Vorlauftemperatur 70°C  0bis 150 °C
P19 — Sollwert Raumtemperatur bei Nennbetrieb 20°C 10 bis 40 °C
P20 - Sollwert Raumtemperatur bei Reduzierbetrieb 15°C 10 bis 40 °C
P21 — Raumtemperaturiberhdhung zur Abschaltung 2K 1 bis 6 K

P22 - Zeitintervall Kurzzeitadaption 10 min 0 bis 100 min
P23 - Pumpennachlaufzeit 5min 1 bis 999 min

7.3 Wechsel der Betriebsarten

7.3.1 Wechsel iber Bindreingang

Der elektrische Prozessrege|antrieb kann so konfiguriert werden, dass die aktuelle Betriebsart
von einem der beiden Bindreingdngen festgelegt wird. Je nach Konfiguration gilt:

Bindreingang BE1:  FO8 - O  offener Bindreingang BE1 — Nennbetrieb
geschlossener Bindreingang BE1 — AUS/Frostschutz
FO8 - 1  offener Bindreingang BE1 — Nennbetrieb
geschlossener Bindreingang BE1 — Reduzierbetrieb
Bindreingang BE2:  F12-0 offener Bindreingang BE2 — Nennbetrieb
geschlossener Bindreingang BE2 — AUS/Frostschutz

F12-1 offener Bindreingang BE2 — Nennbetrieb
geschlossener Bindreingang BE2 — Reduzierbetrieb
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Hinweis:

@ Ein Anschluss des Raumleitgerdts Typ 5257-7 bei aktivem Bindreingang BE1 ist nicht
méglich (vgl. Kapitel 7.3.3). Sofern kein Riicklaufsensor aktiviert ist, kann der Binéir-
eingang BE2 genutzt werden.

Funktionen WE  Konfiguration

Bindreingang BE1:

FO5 — Potentiometer-Eingang 0 FO5 -0

FO8 — Funktion Bindreingang BE1 0 FO8 - 0: Nennbetrieb und AUS/Frostschutz

FO8 - 1: Nenn- und Reduzierbetrieb

Bindreingang BE2:

F11 - Ricklauffemperatursensor 1 F11-0

F12 - Funktion Bindreingang BE2 0 F12 - 0: Nennbetrieb und AUS/Frostschutz
F12 - 1: Nenn- und Reduzierbetrieb

7.3.2 Wechsel Gber Raumleitgerat

Die Betriebsart des Reglers wird am Betriebsartenschalter des Raumleitgerdts Typ 5257-7
festgelegt:

% Nennbetrieb (Tagbetrieb)

( Reduzierbetrieb (Nachtbetrieb)

# AUS/Frostschutz

Funktionen WE  Konfiguration
FO5 - Potentiometer-Eingang 0 FO5 - 1
FO6 — Widerstandsbereich Potentiometer 0 FO6 - O (Raumleitgerdt Typ 5257-7)

7.3.3 Wechsel iber Bindreingang am Raumleitgerdt

Mittels externem, potentialfreiem Kontakt (z. B. von einer Zeitschaltuhr mit nachgeschaltetem
Hilfsschitz mit potentialfreiem Arbeitskontakt bzw. SchlieBer) konnen die Klemmen 1 und 4
des Raumleitgerdits Typ 5257-7 gebrickt werden. Damit wird erreicht, dass bei Betriebsar-
tenschalterstellung Reduzierbetrieb Q oder AUS/Frostschutz % in den Nennbetrieb 3% ge-
schaltet werden kann. Es gilt:
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- BEoffen Betriebsart entspricht der Stellung am Betriebsartenschalter

— BE geschlossen Betriebsart Nennbetrieb, unabhdngig von der Stellung am Betriebsarten-
schalter

Funktionen WE Konfiguration
FO5 — Potentiometer-Eingang 0 FO5 -1
FO6 — Widerstandsbereich Potentiometer 0 FO6 - 0 (Raumleitgerdt Typ 5257-7)

7.4 Frostschutz

Befindet sich der Regler in der Betriebsart AUS/Frostschutz (vgl. Kapitel 7.3) werden Frost-
schutzmafBBnahmen eingeleitet, wenn weiterhin gilt:

—  AufBentemperatur <3 °C (bei witterungsgefihrter Regelung)
Der Vorlaufsollwert wird auf 20 °C gesetzt. Der Bindrausgang bleibt aktiviert, bis die Au-
Bentemperatur Gber 3,5 °C steigt.

—  Vorlauftemperatur <15 °C (Regelung mit Fiihrungsgrof3e ,,Raumtemperatur”)
Der Vorlaufsollwert wird auf 20 °C gesetzt. Der Bindrausgang bleibt fir die Dauer von 5
Minuten aktiviert, ist danach die Vorlauftemperatur hoher als 15 °C, wird das Heizen be-
endet.

7.5 Ricklauftemperaturbegrenzung

Als Indikator fir die Energieausnutzung dient die Temperaturdifferenz zwischen Netzvor- und
-ricklauf. Je grof3er die Differenz, desto hoher ist die Ausnutzung.

Ein Ricklaufsensor ist bei vorgegebenen Netzvorlauftemperaturen zur Bewertung der Tempe-
raturdifferenz ausreichend. Uberschreitet die am Riicklaufsensor gemessene Temperatur die
maximale Ricklauftemperatur, wird der Sollwert Vorlauftemperatur vermindert:

Der Absenkbetrag ergibt sich aus der Abweichung der Ricklauftemperatur multipliziert mit
dem Faktor Kp Riicklauftemperatur-Begrenzung. Die Geschwindigkeit, in der die Rick-
lauftemperatur um den berechneten Betrag abgesenkt wird, bestimmt der Parameter Tn Riick-
lauftemperatur-Begrenzung.

Wird die Vorlauftemperatur aufgrund der Funktion Ricklauftemperaturbegrenzung abge-
senkt, blinkt die gelbe LED langsam.

Funktionen WE  Konfiguration

F11 - Ricklauftemperatursensor 1 F11-1

28 EB 5725-7



Funktionen

Parameter WE  Wertebereich
P13 - Maximale Riicklauftemperatur 50°C 10 bis 90 °C
P14 - Kp Ricklauftemperatur-Begrenzung 1,0 0,1 bis 50,0
P15 — Tn Ricklauftemperatur-Begrenzung 400s  0bis 999 s

7.6 Zwangslauf der Pumpe

Bei ausgeschalteter Umwdilzpumpe erfolgt alle 24 Stunden ein Zwangslauf fir die Dauer von
einer Minute. Mit F10 - O oder FO9 - 1 ist der Zwangslauf ausgeschaltet.

Funktionen WE  Konfiguration
FO9 — Funktion Schaltausgang 0 FO9 -0
F10 - Antiblockierschutz Pumpe 1 F10 -1

7.7 Externe Bedarfsanforderung

Mit dem Schaltausgang kann der elektrische Prozessregelantrieb einen Warmebedarf im
Nenn- oder Reduzierbetrieb an einen ibergeordneten Regler melden. Die elektrische Anpas-
sung sollte dann ber ein Koppelrelais (Hilfsschiitz mit potentialfreiem Kontakt) erfolgen.

Diese Funktion ist nur dann moglich, wenn der Schaltausgang nicht als Pumpenausgang kon-
figuriert ist.

Funktionen WE  Konfiguration

FO9 — Funktion Schaltausgang 0 FO9 - 1

7.8 Regelprinzip

Der elektrische Prozessregelantrieb arbeitet nach einem PI-Algorithmus (Dreipunkt-Regelung).
Das Ventil reagiert auf Impulse, die der elektrische Antrieb bei bestehender Regelabwei-
chung vom integrierten Digitalregler erhdlt. Insbesondere die Lénge des ersten Impulses
hdngt von der Regelabweichung und von der gewdhlten Verstirkung Kp Vorlauftemperatur-
regelung (PO9) ab (die Impulsldnge steigt je grofBer der Kp-Wert). Impulsldnge sowie Pausen-
zeit andern sich mit der Regelabweichung so lange, bis die Regelabweichung zu Null ge-
worden ist. Die Pausenzeit zwischen den einzelnen Impulsen wird durch die Nachstellzeit Tn
Vorlauftemperaturregelung (P10) beeinflusst (die Pausenzeit steigt mit steigendem Tn).
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Die Ventillaufzeit Ty Stellzeit des Antriebs fiir Ventilhub (P11) beschreibt die Zeit, die das
Ventil bendtigt, um den Bereich von O bis 100 % ohne Stopp zu durchlaufen. Bei Werksein-
stellung betragt sie 35 s.

Hub Stellzeit
6 mm 35s
12 mm 70s
15 mm 90 s

Hinweis:

@ Die Werkseinstellung bezieht sich auf einen Hub von 6 mm. Die Laufzeit muss fir den
gewiinschten Hubbereich eingestellt werden. Alternativ kann sie ermittelt werden, sie-
he Kapitel 8.1.2.

Die Totzone (P12) definiert den Reaktionsbereich um den ausgeregelten Zustand; bewegt sich
die Stellgrofe innerhalb der Totzone, ist der Antrieb nicht aktiv.

Parameter WE  Wertebereich
P09 - Kp Vorlauftemperaturregelung 20 0,1 bis 50,0
P10 — Tn Vorlauftemperaturregelung 120s 0 bis 9995
P11 —Ty Stellzeit des Antriebs fir Ventilhub 35s 10bis240s
P12 - Totzone (Schaltbereich) 20% 0,5bis50%

7.9 Wirkrichtung
Steigend/Steigend (FO3 - 0)

— Istwert < Sollwert: Antriebsstange féhrt ein.
— Istwert > Sollwert: Antriebsstange fchrt aus.

Steigend/Fallend (FO3 - 1)

— Istwert < Sollwert: Antriebsstange féhrt aus.

— Istwert > Sollwert: Antriebsstange fdhrt ein.

Antriebsstange ausfahrend

Bei Zweiwegeventil: Ventil geschlossen

Bei Dreiwegemischventil:  Durchgang A -> AB geoffnet, B -> AB geschlossen (vgl. Bild 15)
Bei Dreiwegeverteilventil:  Durchgang AB -> A geschlossen, AB -> B gedffnet

30 EB 5725-7



Funktionen

Mischventil
@ | @ fir Mischbetrieb
‘ Vorlauf A AB L
D>
i
! Rucklauf
A AB ‘
B

Bild 15: Dreiwegemischventil Typ 3226 mit elektrischem Prozessregelantrieb TROVIS 5725-7

Antriebsstange einfahrend

Bei Zweiwegeventil: Ventil gedffnet

Bei Dreiwegemischventil:  Durchgang A -> AB geschlossen, B -> AB gedffnet (vgl. Bild 15)
Bei Dreiwegeverteilventil:  Durchgang AB -> A gedffnet, AB -> B geschlossen

Funkfionen WE  Konfiguration

FO3 — Wirkrichtung (Ansteuerung) 0 FO3 - 0: Steigend/Steigend >>
FO3 - 1: Steigend/Fallend <>

7.10 Handbetrieb

7.10.1 Handsteller
Siehe Kapitel 5.1

7.10.2 Kommandobetrieb

Der Speicherstift kann mit TROVIS-VIEW als Kommandostift konfiguriert werden. Mit Hilfe
des Kommandostifts ist ein einfaches Anfahren der Offnungs- und Schlief3stellung moglich.
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Hinweis:
@ Das Ein- oder Ausfahren der Antriebsstange mit Hilfe des Kommandostifts hat abso-
luten Vorrang. Das Eingangssignal wird nicht beriicksichtigt.

Die Konfiguration des Speicherstifts ist in B EB 6661 beschrieben.

7.10.3 Funktion F13 Handbetrieb

Aus dem laufenden Regelbetrieb heraus kann das Gerdt iiber den Funktionsblock F13 in den
Handbetrieb versetzt werden. Im Handbetrieb wird der Schaltausgang (mit FO9 - 0) auf 1
(EIN) geschaltet und die Stangenposition des Antriebs kann je nach gewdhlter Konfiguration
von FO5 Uber den Bindreingang BE1 oder iber das Potentiometer gesteuert werden.

Steuerung mit Bindreingang BE1 (FO5 - 0)

- Steigend/Steigend (FO3 - 0): BE geschlossen Die Antriebsstange fdhrt ein.
BE offen Die Antriebsstange féhrt aus.

— Steigend/Fallend (FO3 - 1): BE geschlossen Die Antriebsstange fdhrt aus.
BE offen Die Antriebsstange fdhrt ein.

Steuverung mit Potentiometer (FO5 - 1)

- Steigend/Steigend (FO3 - 0): 0% Die Antriebsstange fahrt aus.
100 % Die Antriebsstange fdhrt ein.

- Steigend/Fallend (FO3 - 1): 0% Die Antriebsstange fdhrt ein.
100 % Die Antriebsstange fdhrt aus.

Hinweis:

@ Wird nur eine Ebene zur Regelung genutzt, kann der Schiebeschalter (Kapitel 2) zur
Umschaltung in den Handbetrieb genutzt werden, sofern die Einstellung der Funktion
F13 in den Ebenen #1 und #2 unterschiedlich ist. Ist beispielsweise in der Ebene #]1
der Funktionsblock F13 - O gesetzt, erfolgt bei Schalterposition #1 die Regelung nach
den Vorgaben in Ebene #1. Wird der Schalter in die Position #2 gebracht, wechselt
der elektrische Prozessregelantrieb, sofern in Ebene #2 der Funktionsblock F13 - 1
konfiguriert ist.

Funktionen WE  Konfiguration

F13 Handbetrieb 0"  F13-1
1 In der Ebene #2 gilt abweichend die Werkseinstellung F13 - 1
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Funktionen

7.10.4 Handebene in TROVIS-VIEW

Die Handebene kann nur aufgerufen werden, wenn die Benutzerebene ,Spezialist” aktiv ist,
vgl. P EB 6661.

Mit der Konfigurations- und Bedienoberfliche TROVIS-VIEW kann das Gerdt in den Hand-
betrieb versetzt werden, wenn im Online-Betrieb die Handebene freigegeben ist (Parameter
,Freigabe der Handebene” = Ein (Symbol % )).

% VIEW3_5725_7_2009-Aug-14.tro - SAMSON TROVIS-VIEW -] x]

Datsi Bearbeiter  Ansicht Gerst Speicherstft Optioren 2

BRHXOBSEI @ P = & o i

-~ Konfiguration # 1 =] [Bzzeichnung Wert] Einheit | Kommentar
) Konfiguration # 2 Diagnose - |
£ Parameter # 1 7 Freigabe fur Handebene [ = — [ mur im Oniline Modus |
) Parameter # 2 tellung
{53 Betrishswerte ) Aktueller Hub Antrish s
-3 Diagnose ) Stange einfahren o
2 Information 2 Stange ausfahren
- Fehler ) Stange auf Hand-Stangenpiosition fahren
) Test [/ Hanc-Stangenposition 0.0 %
-5 Bustange
& Kalibrierung £ LEDESTIED [T =] I T
£ Statusmeldungen r =B [ =] I |
—| [ Schaltausgang 1 = ] ]
[ — 3
£ ‘

In der Handebene sind folgende Aktionen maglich:

— Stange einfahren
—  Stange ausfahren
— Stange auf Hand-Stangenposition fahren
(zuvor den gewiinschten Wert im Meni [Hand-Stangenposition éndern] eintragen.)
—  LED Betrieb
- Schaltausgang

Das Gerdt verldsst den Handbetrieb, sobald in TROVIS-VIEW die Handebene oder der On-

line-Betrieb verlassen wird.
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8 Geratespezifische Anzeigen und Funktionen der Software
TROVIS-VIEW

Die Software TROVIS-VIEW ist ausfihrlich in der Einbau- und Bedienungsanleitung
> EB 6661 erkldrt. Sie ist im Hilfsmeni [2] der Software abgelegt und liegt im Internet unter
www.samson.de zum Download bereit.

Dieses Kapitel beschreibt die gerdtespezifischen Anzeigen und Funktionen, die nicht in der
Bedienungsanleitung » EB 6661 behandelt werden.

8.1 Betriebswerte

Betriebswerte — beispielsweise die Vorlauftemperatur oder der Zustand des Schaltausgangs —
kdnnen mit der Software TROVIS-VIEW im Ordner [Betriebswerte] ausgelesen werden.

. VIEW3_5725_7_2009-Aug-14.tro - SAMSON TROVIS-VIEW i [=1 9
Datel Bearbeiten Ansicht Gerst Speicherstft Optioren 2

Bezeichrung ‘Wert | Einheit| Kommentar

+43 Konfiguration # 1 Betriebswerte
{53 Konfiguration # 2 ) worlaufternperatur 59.8| °C Istwert
5 Parameter # 1 ) Binareingang 1 AUS aktueller Zustand
LS Parameter # 2 7 Binareingang 2 AUS akiueller Zustand
: R | ‘) Schaltausgang EIN aktueller Zustand
£ Dlagnose &55tellung Schisheschalter #1
< v
T Sy pr >
| Betiiebswerte |
A
m
]
uP =
Bereit... [Kunde [14.08.2009 [14:2039 | [hauna | Z

Hinweis:

@ — Standardmdfig befindet sich TROVIS-VIEW in der Benutzerebene ,Kunde”. Die ak-
tuelle Benutzerebene wird in der unteren Statusleiste angezeigt. In der Benutzerebe-
ne ,Spezialist” werden unter dem Ordner [Betriebswerte] sowie [Diagnose] zuscitz-
liche Dafenpun/(fe und weitere Unterordner [Test, Kalibrierung, Sfafusme/dungen ]
angeboten.

— Der Wechsel in die Benutzerebene ,Spezialist” erfolgt iber das Menii [Gerdt > Be-
nutzerebene], vgl. » EB 6661.
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Gerdtespezifische Anzeigen und Funktionen der Software TROVIS-VIEW

8.1.1

Diagnose

Der Diagnoseordner gliedert sich in die Bereiche [Information] und [Fehler].

[Information]

E.VIEW3_5725_7_2009-Aug-14.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

Datei Bearbeiten  Ansicht

AR X

Gerat

~{) Kanfiguration # 1
{3 Kanfiguration # 2

&3y e ¥

Kormbinierter Regler mit Hbantr ieb

Speicherstift  Optionen 2

zsichnung

Diagnose - Information

Gerat

& Parameter # 1 I) Firmwareversion [ 2.03]
=) Parameter # 2 ) Seriennummer il 60006 |
©) Betriebswerte Identifikation

%) Gerateinformatian 5725-7,2.03

-2 Diagnose
) 29, Januar 2007 |

%) Fertigungsparameter

= )

“mFunktionstest-Assistent durchgefihrt

Hein |

0]

[Fehler]
E.VIEW3_5725_7 2009-Aug-14.tro - SAMSON TROVIS-VIEW

Datel Bearbeier Ansicht Gerst Speicherstit Optoren 2

W2 H %R S22 @

gler mi
-2 Konfiguration # 1 Diagnose - Fehler
-~ Korfiguration # 2 Sensorstdrung
& Parameter # 1 2 vorlaufsensar *
& Parameter # 2 2) Riicklaufsensar ®
) Betrichswerte 2) AuBensensor / Raumsensor *
£+ Diagnose *) Potentiometereingang -
& Information
hio 2 Endschalter S+ 1
. EEPROM-Fehler
7 Konfiguration oder Parameter +
2 kalibrierung *
*) Seriennummer -
2 _’l 2 Fertigungsparameter +
[ Feher ]
|
. .
Hinweis:

®

In der Benutzerebene ,Spezialist” werden zusditzlich die EEPROM-Fehler ,Motorda-
ten” und ,Betriebsstunden” angezeigt.
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8.1.2 Zusdtzliche Diagnose-Ordner der Benutzerebene ,Spezialist”

[Test]
¥ VIEW3_5725_7_2009 -Aug-14.tro - SAMSON TROVIS-VIEW |

Datel Pearbeiten Ansicht Gerat Speicherstift  Optionen 2
- = -
BRSNS L ET e »

»

1 Konfiguration # 1
i3 Konfiguration # 2
0 Parameter # 1
i Parameter # 2
L5 Betriebswerte

Bezeichnung

Diagnase - Test

Aktionen

Resst aushsen I
llung im Gera laden I
Aniriebslaufzeit ermitteln [

EHE) Diagnose

) Information
5 Fahler
SO
- Hancebene
L. Kalbrierung
i) Statusmeldungen

‘ 5
[SiTest |

[Handebene]: Beschreibung siehe Kapitel 7.10.4

[Kalibrierung]
| £ VIEW3_ 5725 7 2009-Aug-id.ro-SAMSONTROVISVIEW

Datel Bearbeiten Ansicht Gerst Speicherstift Optionen 2
\, z, O
@2 E BEs e iz D22 WS

1 Konfiguration # 1 Bezeichriung i Wwert | Einheit

i3 Konfiguration # 2 Diagnose - Kalibrierung
- Parameter # 1 ) Messwert [ 819.2| Digt |
- Parameter # 2 7 Kalibrierpunkt 1 (1000 Ohm) L5l 546.5 | Digit |
i[5 Betriebswerte 2 Kalibrierpunkt 2 (1500 Chm) L5 1134.9| Digit |
B Diagnose

) Information

5 Fehler

L3 Test

-5 Handekene

Lo g

i) Statusmeldungen

‘ 5
[ Kalibrierung |

[Statusmeldungen]
| £ VIEW3_ 5725 7 2009-Aug-id.ro-SAMSONTROVISVIEW

Datel Bearbeiten Ansicht Gerst Speicherstift Optionen 2
\ &, O
@2 E BEs e iz D22 WS

{3 Konfiguration # 1 Bezeichnung i Wert| Einhait| Kommentar
i3 Konfiguration # 2 Diagnose -
0 Parameter # 1 21 Seriennumrmer 60006
-5 Parameter # 2 2 Fertigungspar ameter 28, Januar ...
) Befriebswerte ) Firmwareversion 2.03
£HE Diagnose 7 Befriebsshunden 950 | h
{45 Infor mation 2 Betriehsstunden mit Uhertemperatur olh
5 Fehier 2 Zahler Netz EIN 172 Inkrementierung bei Metzwied. .
L Test 7 Zahler Programmunterbrechung 16
L&) Handebiene ) Zahler Bindreingang 1 aktiv 106
& kalbrinn 0 Zahler Bindreingang 2 aktiv 33
: %) Zahler Schaltausgang aktiv 273
= ) Fehlerzahler Sensorstirung 247
~ 21 Fehlerzshler Sammelstiirung 247
%) Gerdtestatus 1 0000 Interne Herstellerinformation
7 Geratestatus 2 0200 Interne Herstellerinformation
7 Gerdtestatus 3 0201 Interne Herstellerinformation
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8.2 SAMSON-Speicherstift

Der SAMSON-Speicherstift dient als Datentréiger und speichert die Daten netzausfallsicher.

In Kombination mit dem elektrischen Prozessregelantrieb TROVIS 5725-7 sind unterschied|i-
che Funktionen des Speicherstiftes verfiigbar:

- Speicherstift auslesen
—  Speicherstift beschreiben

— Kommandobetrieb (Stange einfahren, Stange ausfahren, Handverstellung durch Poten-
tiometer bzw. Bindreingang)

— Datenlogging mit Speichern der folgenden Daten:
Vorlauftemperatur
Ricklauftemperatur

Zustand des Bindreingangs
Zustand des Schaltausgangs
Stellung des Schiebeschalters
Sollwert Vorlauftemperatur
Sollwertreduktion

Betriebszustand

Ursache fir Betriebszustand
Restzeit Pumpennachlauf

Restzeit Antiblockierschutz Pumpe
Zustand der Endschalter
Aktueller Hub

Akitueller Stellwert der Regelung
P-Anteil aus der Regelung

I-Anteil aus der Regelung
Gerdteinnentemperatur

Die Daten werden aufgezeichnet, bis die Speicherkapazitdt des Speicherstifts erschopft ist.

Die im Speicherstift gesammelten Daten kdnnen mit Hilfe von TROVIS-VIEW in eine Log-Da-
tei abgelegt werden.

Die Konfiguration des Speicherstiftes wird in der B EB 6661 erldutert.
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8.3 Funktionstest-Assistent

Zum Aufbau der Kommunikation muss die serielle Schnittstelle des PC/Notebooks Uber das
SAMSON-Verbindungskabel mit dem Serial-Interface-Anschluss des Gerdts verbunden wer-
den.

Die Ausfihrung des Funktionstests wird per Assistent geleitet und unterstijtzt.

Funktionstest

h Willkommen zum Funktionstest - Assistenten

Der Funktionstest - Assistent wird gestartet.

Machfolgende Funktionen werden durchgefuhit:

- Die Antriebzstange fahrt aus

- Die Antriebsstange fahit ein

- LED "z, Pumpe baw. Bindrausgang kionnen uberpriift werden
- Messwerte werden angezeigt

Achtung! Sie missen daz Medium abspenen!

Klicken Sie auf " ‘Weiter * urn den Yorgang fortzusetzen.

Abbrechen |

%4 Zuriick

Uber [Gerdt > Funktionstest] oder das Symbol 2. in der Modulsymbolleiste kdnnen nachfol-
gende Funktionen ausgefihrt werden:

— Die Antriebsstange fchrt aus.
— Die Antriebsstange féhrt ein.
— LEDs, Pumpe bzw. Schaltausgang kénnen Gberpriift werden.

—  Messwerte werden angezeigt.
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9 Konfigurationslisten und Kundenwerte

9.1 Funktionsblockliste

®

Hinweis:

Es existieren zwei voneinander unabhéngige Konfigurierebenen #1 und #2.

Beide Konfigurierebenen beinhalten die Funktionen FOT bis F13 mit den angegebe-
nen Werkseinstellungen und Bedeutungen.

Die Funktionsbldcke FO1 bis F13 haben die nachfolgend aufgefihrten Bedeutungen:
F = Funktionsblock - WE = Werkseinstellung - O = Aus, 1 = Ein

F | Funktion WE | Bedeutung
01 | Regelungsart 1 | O - Festwertregelung & Kapitel 7.2
1 - Regelung mit Fihrungsgrof3e X Kapitel 7.1
02 | Wahl der Fishrungsgrofie 0 |0 - Auensensor X Kapitel 7.1
(nur wirksam mit FO1 - 1) 1 - Raumsensor & Kapitel 7.2.1
03 | Wirkrichtung (Ansteverung) | O |0 - Steigend/Steigend >> K Kapitel 7.9
1 - Steigend/Fallend <> K Kapitel 7.9
04 | Verzogerte AuBentemperatur| O |0 — ohne Verzogerung
(nur wirksam mit FO1 - 1 1 - mit Verzégerung X Kapitel 7.1.3
und FO2 - 0)
05 | Potentiometer-Eingang 0 |0 - inaktiv, Bindreingang 1 aktiv R Kapitel 7.3.1
1 - aktiv K Kapitel 7.1.1,7.3.2,7.3.3
06 | Widerstandsbereich Poten- | 0 |0 - Raumleitgerdit Typ 5257-7 (1000 ... 1100 Ohm) R Kapi-
tiometer tel 7.3.2,7.3.3
(nur wirksam mit FO5 - 1) 1 - Fernversteller (1000 ... 2000 Ohm) X Kapitel 7.1.1
07 | Funktion Potentiometer 0 |0 - Niveauverschiebung der Heizkennlinie ® Kapitel 7.1.1
(nur wirksam mit FO2 - 0 1 - Gradientenverschiebung K Kapitel 7.1.1
und 05 - 1)
08 | Funktion Bindreingang BE1 0 |0 -BET kurzgeschlossen: AUS mit Frostschutz K Kapitel 7.3.1
(nur wirksam mit FO5 - 0) 1 - BE1 kurzgeschlossen: Reduzierbetrieb B Kapitel 7.3.1
09 | Funktion Schaltausgang 0 |0 - BA als Umwdlzpumpenansteuerung K Kapitel 7.6
1 - BA als Anforderung & Kapitel 7.6
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Funktion Wi

Bedeutung

(nur wirksam mit FO9 - 0)

10 | Antiblockierschutz Pumpe 1 |0 - kein Antiblockierschutz

1 - bei Pumpe aus: alle 24 h fir 1 min ein B Kapitel 7.6

1

—_

Ricklauftemperatursensor 1 | O - inaktiv; Bindreingang 2 aktiv K Kapitel 7.3.1

1 — aktiv, mit Ricklauftemperaturbegrenzung K Kapitel 7.5

(nur wirksam mit F11 - 0)

12 | Funktion Bindreingang BE2 | O |0 - BE2 kurzgeschlossen: AUS mit Frostschutz R Kapitel 7.3.1
1 - BE2 kurzgeschlossen: Reduzierbetrieb X Kapitel 7.3.1

13| Handbetrieb 0" |0 - kein Handbetrieb, Regelbetrieb
1 - Handbetrieb (absoluter Vorrang)

1 In der Ebene #2 gilt abweichend die Werkseinstellung F13 - 1.

9.2 Parameterliste

® Hinweis:
Es existieren zwei voneinander unabhéngige Parameterebenen #1 und #2.
Beide Parameterebenen beinhalten die Parameter POT bis P23 mit den angegebenen

Werkseinstellungen und Einstellbereichen.

Die Parameter haben die nachfolgend aufgefihrten Einstellbereiche.

P = Parameter - WE = Werkseinstellung

P | Parameter WE Einstellbereich
01 | Sollwert Vorlauftemperatur 70 °C 0 bis 150 °C
02 | Vorlauf-Absenkdifferenz bei Reduzierbetrieb 15K 0 bis 50K
03 | Minimale Vorlauftemperatur 20 °C 0 bis 150°C
04 | Maximale Vorlauftemperatur 120 °C 0 bis 150°C
05 | Gradient der Heizkennlinie 1,6 0,2 bis 3,2
06 |Niveau der Heizkennlinie 0K -30 bis 30K
07 | Bereich der Gradientenverschiebung mit Poti 1,0 0,0 bis 1,5
08 | Bereich der Niveauverschiebung mit Poti 15K 0 bis 30K
09 | Kp Vorlauftemperaturregelung 2,0 0,1 bis 50,0
10 | Tn Vorlauftemperaturregelung 120's 0 bis 999s
11 | Ty Stellzeit des Antriebs fir Ventilhub 355 10 bis 240s

40
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P | Parameter WE Einstellbereich
12 | Totzone (Schaltbereich) 20% 0,5 bis 50%

13 | Maximale Riicklauftemperatur 50 °C 10 bis 90s

14 | Kp Ricklauftemperatur-Begrenzung 1,0 0,1 bis 50,0

15 | Tn Ricklauftemperatur-Begrenzung 400 s 0 bis 999s

16 | Verzégerungswert der Auf3entemperatur 3,0°C/h 1,0 bis 6,0°C/h
17 rGri:)ek?zwert der Auf3entemperatur bei Nennbe- 22°C 0 bis 50°C

18 Eer:?ezg«ert der AuBentemperofur bei Reduzier- 15°C 0 bis 50 °C

19 | Sollwert Raumtemperatur bei Nennbetrieb 20°C 10 bis 40°C

20 | Sollwert Raumtemperatur bei Reduzierbetrieb 15°C 10 bis 40°C

21 | Raumtemperaturiberhdhung zur Abschaltung 2K 1 bis 6K

22 | Zeitintervall Kurzzeitadaption 10 min 0 bis 100 min
23 | Pumpennachlaufzeit 5 min 1 bis 999 min
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9.3 Kundenwerte

Funktionsblocke

F

3

vorgenommene
Einstellung

#1 #2

01

pa—

02

03

04

05

06

07

08

09

oO|o|Oo|Oo|Oo|O|O|O

10

—_

11

—_

12

0

13

0

1)

In der Ebene #2 gilt ab-

weichend die Werksein-

stellung F13 - 1

42

Parameter
vorgenommene
Einstellung

P WE #1 #2 Einstellbereich
01| 70°C 0 bis 150 °C
02 15K 0 bis 50K
03| 20°C 0 bis 150°C
04| 120°C 0 bis 150 °C
05 1,6 0,2 bis 3,2
06 0K -30 bis 30K
07 1,0 0,0 bis 1,5
08 15K 0 bis 30K
09 2,0 0,1 bis 50,0
10| 120s 0 bis 9995
11 35s 10 bis 240
12| 20% 0,5 bis 50%
13| 50°C 10 bis 90°C
14 1,0 0,1 bis 50,0
15| 400s 0 bis 999s
16 | 3,0°C/h 1,0 bis 6,0°C/h
17| 22°C 0 bis 50°C
18| 15°C 0 bis 50°C
19| 20°C 10 bis 40°C
20| 15°C 10 bis 40°C
21 2K 1 bis 6K
22| 10 min 0 bis 100 min
23| 5min 1 bis 999 min
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10 Typenschild
SAMSON 5725-1 c 600262
glontrpnzr with
ectric Actuator —
Var.-ID. 3 Model = 4 @
Serial-No. 5 6
4 s 8 t: 9
U 10 £ 11 P: 112 13
Firmware-Version: 14
—-€) 15 @
@')@ : 16
Made in Germany
1 Typbezeichnung
2 Jahreszahl
3 Var.-ID
4 Modellbezeichnung
5 Seriennummer
6 DIN-Registernummer
7 Nennkraft
8 Nennhub

Nennstellzeit

e

10 Versorgungsspannung
11 Nennfrequenz

12 Leistungsaufnahme
13 Sicherheitsfunktion

1 ausiohrend =1 einfahrend

14 Firmwareversion
15 Eingdnge
16 Ausgdnge

EB 5725-7

Typenschild

11 Rickfragen an den Hersteller
Bei Rickfragen zum Gerdt bitte folgende Da-
ten angeben:

- Typbezeichnung

— Var.-ID

— Seriennummer

— Firmwareversion
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12 AuBerbetriebnahme und
Demontage

Lebensgefahr durch elektrischen Schlag!

— Bei Arbeiten am Gerdt und vor dem Off-
nen des Gerdits Versorgungsspannung ab-
schalten und gegen Wiedereinschalten si-
chern.

— Nur Ausschaltgerdte einsetzen, die gegen
unbeabsichtigtes Wiedereinschalten gesi-
chert sind.

Berstgefahr von Stellventil-Bauteilen beim un-

sachgeméfBBen Offnen!

— Vor Arbeiten am Stellventil betroffene An-
lagenteile und Ventil drucklos machen.

— Aus betroffenen Anlagenteilen und Ventil
Medium entfernen.

— Empfohlene Schutzausriistung tragen, vgl.
Ventildokumentation.

44

12.1 AuBer Betrieb nehmen

Um den elektrischen Antrieb fir die Demon-
tage auf3er Betrieb zu nehmen, folgende
Schritte ausfihren:

1. Absperrventile vor und hinter dem Ventil
schlieBen, sodass kein Medium mehr
durch das Ventil flief3t.

2. Rohrleitungen und Ventil restlos entlee-
ren.

3. Versorgungsspannung abstellen und ver-
riegeln.

4. Ggf. Rohrleitung und Stellventil-Bauteile
abkihlen lassen.

5. Ventil aus Rohrleitung ausbauen, vgl. zu-
geharige Ventildokumentation.

12.2 Antrieb demontieren

12.2.1 Kraftschlissiger Anbau

1. Uberwurfmutter (4) [5sen und Antrieb
vom Ventilanschluss nehmen.

12.2.2 Formschlissiger Anbau

1. Kegelstange bis zur Antriebsstange
hochziehen oder Antriebsstange mit
Handsteller ausfahren.

2. Kupplungsschellen (16) an Antriebs- und
Kegelstangenende losen.

3. Mutter (17) Iésen und Saulenjoch (15)
mit Antrieb vom Ventil nehmen.

4. Uberwurfmutter (4) lsen und Antrieb
vom Sdulenjoch (15) nehmen.
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12.3 Entsorgen

SAMSON ist in Deutschland
registrierter Hersteller bei der
stiftung elektro-altgerdite register
(stiftung ear),

WEEE-Reg.-Nr.: DE 62194439

= Bei der Entsorgung lokale, nationale und
internationale Vorschriften beachten.

2> Alte Bauteile, Schmiermittel und Gefah-
renstoffe nicht dem Hausmill zufihren.

3% Tipp

SAMSON kann auf Kundenwunsch einen
Dienstleister mit Zerlegung und Recycling be-
auftragen.
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