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Instructiuni generale de siguranta

Asamblarea, pornirea si operarea dispozitivului pot fi efectuate numai de personal
calificat, instruit si familiarizat cu acest produs.

Conform acestor instructiuni de montare si operare, prin personal calificat se
intelege orice persoana capabild sa aprecieze sarcina care i-a fost atribuita si sa
recunoasca posibilele pericole datorita pregatirii lor de specialitate, cunogtintelor
si experientei lor precum si cunosgtintelor privind standardele

relevante.

Orice pericole ce pot fi cauzate de cétre presiunea de semnal sau piesele mobile
ale servomotorului, trebuie prevenite prin adoptarea masurilor

adecvate.

Transportarea si depozitarea corecta sunt responsabilitatea clientului.
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1 Constructie si principiu
de functionare

Servomotoarele tip 3271 sunt utilizate in
special pentru conectare la robinetele seria
240, 250, 260 si 280.

Tipul 3271-5 cu o carcasa din aluminiu turnat
sub presiune si suprafete utile de lucru ale
membranei de 60 si 120 cm2, este montat pe
robinetele tip 3510 si pe robinetele seria 240.
Servomotorul tip 3271 este format din doua
casete ale membranei, o membrana rulanta
si arcuri.

Servomotoarele cu actionare aditionala
manuala sunt echipate suplimentar cu o roata
de manevra montata pe caseta superioara a

Constructie si principiu de functionare

membranei sau montate pe partea laterala a
jugului robinetului. Roata de manevra misca tija
de actionare printr-un ax. Servomotorul tip
3271 poate fi echipat ca versiune speciala cu
un opritor mecanic al cursei reglabil (Fig. 7).

Presiunea de semnal creeaza o forta la
suprafata membranei care este compensata de
arcurile (6) dispuse in servomotor. Numarul de
arcuri si comprimarea lor determina domeniul
de reglare (domeniul presiunii de semnal)
tinand cont de cursa nominala, care este direct
proportionala cu presiunea de semnal.

Pot fi instalate un numar maxim de 30 de
arcuri, montate partial unul in celalalt.

Robinet normal
deschis FE

Robinet normal
inchis FA

]

—

1.1

8.1

3
1 Piulita

1.1 Piulita 6  Arcuri
2 Tija de actionare 7 Discul

) 7

3  Dop de aerisire membranei

4 Conexiune pentru
presiunea de alimentare

5 Caseta supericara 8
a membranei 8.1 Colier de furtun

Membrana

Fig. 2 - Desen de sectiune pentru tipul 3271

10
11
Piulite si bolturi
10 Caseta inferioara a membranei

11 Conexiune pentru presiunea
de alimentare

12 Etansarea tijei
12.1 Lagar uscat
13 Bucsa curatare
15 Piulita inelara
16 Conectorul tijei
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Constructie si principiu de functionare

Pentru servomotorul cu pozitia de siguranta
“Robinet normal inchis FA", presiunea de
actionare este conectata la racordul presiunii
de actionare (11) pentru a umple camera
inferioara a membranei cu aer, care determina
migcarea in sus a tijei de actionare.

Pentru servomotorul cu pozitia de siguranta
“Robinet normal deschis FE", presiunea de
actionare este conectata la racordul presiunii
de actionare (4) pentru a umple camera
superioara a membranei cu aer, care
determina migcarea in jos a tijei de actionare.
Conectorul tijei (16) conecteaza tija de
actionare (2) la tija conului robinetului.

Pozitia de siguranta

Cand presiunea de semnal dispare, pozitia de
siguranta a servomotoruluie depinde de
instalarea arcurilor in camera superioara sau
inferioara a membranei.

Robinet normal inchis

Cand presiunea de semnal este redusa sau
cand alimentarea cu aer este intrerupta,
arcurile migca tija de actionare in jos si inchid
robinetul. Robinetul se deschide cand
presiunea de semnal creste suficient pentru a
depasi forta exercitata de arcuri.

—_

NN—00 A~ W O,

1 Piulita N
1.1 Piulita § § 12.1
2 Tiade g | pL—13

actionare 16
2.1 Bucsa

3  Dop de aerisire
3.1 Dop de aerisire

4 Racord presiune ¢
de actionare ‘

de incarcare
Discul membranei

7.1 Placuta metalica 12 Etansarea tijei
Membrana 12.1 Lagar uscat

1 |
| r
10 2.1 ‘

Robinet normal inchis

20 21 22
NN\ %@

==

Robi | hi 9  Piulite si bolturi
obinet norm_a d(-ESC Is 10 Caseta inferioara 21 13 Bucsa curatare
o Casem superioard a membranei 22 15 Piulita inelara
a membranei . '
11 Conexiune pentru pres. 16 Conectorul tijei
6  Arcuri

16 5 Surub (60 cm?)
21 Saiba (60 cm?)

22 Manson (60 sz)

Fig. 3 - Servomotoare tip 3271-5 cu suprafata utila a membranei de 120 cm? (superior) si 60 cm? (inferior)
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Robinet normal deschis

Cand presiunea de semnal este redusa sau
cand alimentarea cu aer este intrerupta,
arcurile migca tija de actionare n sus si
deschid robinetul. Robinetul se inchide cand
presiunea de semnal creste destul pentru

a depasi forta exercitata de arcuri.

Servomotorul in tandem (Fig. 4) are doua
membrane conectate una la cealalta.
Presiunea de semnal produce o forta de
actionare doubla fata de servomotorul cu

0 singurd membrana.

Servomotoarele cu actionare aditionala
manuala (Fig. 5) sunt echipate cu o roata de

Robinet normal
deschis inchis

Robinet normal

3 Conexiune pentru presiunea de alimentare
3.1 Dop de aerisire

4  Conexiune pentru presiunea de alimentare
4.1 Dop de aerisire

15 Piulita inelara

16 Conectorul tijei

Fig. 4 - Servomotor in tandem

Constructie si principiu de functionare

manevra care misca tija de actionare printr-un
ax dupa ce mecanismul de blocare
(contrapiulita) a fost decuplat. O roata de
manevra montata lateral (Fig. 8) misca tija
peste o roata dintata conica sau melcata.

Nota!

Consultati Instructiunile de montare si operare
ale robinetului pentru montarea sau
demontarea servomotorului de la
robinet.Servomotoarele cuy o suprafata

a membranei de 2800 cm” cantéaresc 450 kg
si nu pot fi montate pe robinet la locul de
instalare.

Important!

Servomotoarele pneumatice sunt proiectate
pentru a rezista la o presiune maxima de
alimentare de 6 bari.

Pentru a preveni deteriorarea servomotoarelor,
nu permiteti presiunii de alimentare sa
depageasca valoarea superioara a domeniului
arcului cu mai mult de 3 bari cdnd servomotorul
este folosit pentru serviciul de intrerupere a
debitului (robinet on-off) cu pozitia de siguranta
“Robinet normal deschis”.

Etichetati servomotoarele care au o presiune
de alimentare redusa cu un autocolant
‘presiunea max. de alimentare limitata la ...
bar’”.

Presiunea maxima de alimentare pentru
servomotoarele cu pozitia de siguranta
“Robinet normal inchis” si opritoare mecanice
ale cursei nu trebuie sé depagseasca valoarea
superioara a domeniului arcului cu mai mult de
1,5 bari.

EB8310RO 5



Operare

2 Operare

Nota! Aplicati presiunea de actionare numai
la camera membranei care nu contine arcuri.
Pentru o operare fara probleme a
servomotorului, este important ca dopul de
aerisire (3) sd nu fie blocat. Asigurati-va ca la
versiunile cu roatad de manevra tija conului se
poate misca liber cand robinetul este pozitionat
de catre servomotor prin migcarea rofii de
manevra in pozgie neutrd (Fig. 5 pentru 240
pana la 7200 cm” si Fig. 8 pentru 1400 si
2800 cm").

2.1 Inversarea sensului
de operare (functiei de
siguranta)

Sensul de operare, adica pozitia de siguranta,
a servomotoarelor pneumatice poate fi
schimbat. Inainte de a continua trebuie s&
demontati servomotorul de pe robinet.

Pozitia de siguranta “Robinet normal inchis”
sau “Robinet normal deschis” este specificata
pe placuta de identificare prin initialele FA sau
FE pentru servomotor

tip 3271 sau printr-un simbol pentru servomotor
tip 3271-5.

Atentie!
Pentru a demonta un servomotor cu

arcurile pretensionate (se recunoaste
prin bolturile lungi de la camerele
membranei), intotdeauna desfaceti
bolturile scurte mai intai gi apoi
desurubati concomitent si incet
bolturile lungi pédné cand arcurile
servomotorului sunt complet
decomprimate.
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2.1.1 Tipul 3271

Inversarea functiei de siguranta “Robinet

normal inchis” in “Robinet normal deschis”
(Fig. 2)

1. Desurubati piulitele si scoateti bolturile (9)
din casetele membranei.

2. Ridicati caseta superioara a membranei (5)
si scoateti arcurile (6).

3. Trageti tija de actionare (2) cu discul
membranei (7) si membrana (8) din caseta
inferioara a membranei (10).

4. Desurubati piulita (1), in timp ce tineti
piulita (1.1) fixa cu o scula adecvata.
Atentie! Continuati cu grija pentru a evita
deteriorarea etansarilor tijei de actionare.

Atentie!

Nu slabiti piulita (1.1) de pe tija de actionare.
Aceasta este vopsita pentru a fi protejata.
Daca, totugi, este slabita, este esential ca
dimensiunea “a” din partea superioara a piulitei
péna la partea inferioara a tijei de actionare

sd fie pastrata ca in figura 2 si ca in tabelul

de mai jos.

Element de Dimensiunea a
actionare cm? in mm (Fig. 2)
120 100,5, sau 89 cu capat cu filet
240 98,25
350 107,25

125 cu cursa nominala de 15 mm
(0,4-1,2 bar)

700 144 pentru 30 mm si 40 mm
cursa nominala

1400 230

2800 430




5. Ridicati discul membranei cu tot cu
membrana si repuneti-le in ordine inversa.
Strangeti piulita (1).

6. Aplicati lubrifiant/pasta de etansare
(nr. comanda 8152-0043) pe tija de
actionare.

7. Asezati discul membranei cu membrana pe
caseta superioara a membranei. Introduceti
arcurile (6) si impingeti caseta inferioara
a membranei peste tija de actionare.

8. Insurubati strans piulitele si bolturile de la
caseta membranei.

9. Demontati dopul de aerisire (3) de la
caseta superioara a membranei si
fnsurubati-l in racordul presiunii de
actionare de la caseta inferioara a
membranei.

Acum arcurile servomotorului sunt comprimate

de jos pe discul membranei si determina

retragerea tijei de actionare. Presiunea de
actionare este conectata prin conexiunea (4) la
camera de sus a membranei. Tija de actionare
incepe sa se extinda cand presiunea de
semnal depaseste forta arcurilor.

10. Inregistrati schimbarea pozitiei de siguranta
pe placuta de identificare!

Continuati in aceeasi maniera pentru
servomotorul tip 3271-5, dar suplimentar
instalati placuta metalica (7.1).

Pentru versiunea destinata atasarii robinetului
pentru micro-debite, instalati in plus bucsa (2.1)
pentru opritorul mecanic al cursei.

La servomotorul tip 3271-52 cu suprafata
membranei de 60 cm?2, desfaceti surubul (20)
si apoi scoateti saiba (21) si mangonul (22).

Inversarea functiei de sigurantd “Robinet
normal deschis” in “Robinet normal inchis”

(Fig. 2)

1. Desurubati piulitele si scoateti bolturile (9)
si ridicati caseta superioara a
membranei (5).

Operare

2. Trageti discul membranei (7) si membrana
cu tija de actionare (2) din caseta inferioara
a membranei (10). Scoateti arcurile (6).

3. Desurubati piulita (1), in timp ce tineti
piulita (1.1) fixa cu o scula adecvata.
Atentie! Continuati cu grija pentru a evita
deteriorarea etansarilor tijei de actionare.

4. Scoateti discul membranei cu membrana si
repuneti-le in ordine inversa. Insurubati
strans piulita (1).

5. Acoperiti tija de actionare cu lubrifiant/
pasta de etansare (nr. comanda
8152-0043) si introduceti-o in camera
inferioara a membranei impreuna cu discul
membranei si membrana.

6. Introduceti arcurile (6) si puneti caseta
inferioara a membranei la locul ei.

7. Tnsurubati strans piulita si bolturile de la
caseta membranei.

8. Scoateti dopul de aerisire (3) de la
conexiunea inferioara de presiune de
incarcare si agezati-l in conexiunea
superioara.

Arcurile care sunt comprimate de sus pe discul

membranei determina extinderea tijei de

actionare.

Presiunea de semnal este conectata prin

conexiunea (11) la camera inferioara a

membranei. Tija de actionare incepe sa se

retraga cand presiunea de semnal depaseste
forta arcurilor.

9. lnregistrati schimbarea pozitiei de siguranta
pe placuta de identificare!

Continuati in aceasi maniera pentru
servomotorul tip 3271-5, dar instalati in plus
placuta metalica (7.1).

Pentru un servomotor destinat unui robinet
pentru micro-debite, instalati bucsa (2.1) pentru
opritorul cursei.

Pentru servomotor tip 3271-52 cu 60 cm2,
desfaceti surubul (20) si apoi scoateti saiba
(21) si mansonul (22).
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Operare

2.1.2 Doar pentru servomotor
cu roata de manevra

de 240, 350 si 700 cm? (Fig. 5)

1. Desfaceti contrapiulita (20) si eliberati
arcurile (6) prin rotirea rotii de
manevra (17).

2. Desfaceti stiftul filetat (26) si desurubati
piulita de fixare (25) de la mufa (22).

3. Bateti afara mangonul de strangere (23)
si scoateti inelul (24).

4. Desurubati piulita inelara (28) si ridicati
piesa cu flansa (21).

Inversarea functiei de sigurantd “Robinet
normal inchis” in “Robinet normal deschis”

Continuati dupa cum este descris in
sectiunea 2.1.1. Totusi, folositi expresia
“ax cu piulita (27)” in loc de “piulita (1)”.

Dupa inversarea sensului de operare:

1. Puneti piesa cu flansa (21) si piulita de
fixare (25). Apoi prindeti piesa cu flanga
(21) cu piulita inelara (28).

2. Atasati inelul (24) cu mansonul de
strangere (23).

3. Tnsurubati piulita de fixare (25) pana la
capat pe mufa (22) si asigurati-o cu
stifturile filetate (26).

Inversarea functiei de siguranta “Robinet
normal deschis” in “Robinet normal inchis”

Continuati dupa cum este descris in
sectiunea 2.1.1. Totusi, folositi expresia
“ax cu piulitad (27)" in loc de “piulita (1)".
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Dupa inversarea sensului de operare:

1. Puneti piesa cu flansa (21) si piulita de
fixare (25) si apoi asigurati piesa cu flanga
(21) cu piulita inelara (28).

Operare

Atasgati inelul (24) cu mansonul de
strangere (23).

Tngurubati piulita de fixare (25) pana la
capat pe mufa (22) si asigurati-o cu
stifturile filetate (26).

2 Tija de actionare
| 3 Dop de aerisire

\\P $ C]// ]‘7 4 Racord presiune de

Pozitia neutra
Indicatorul indica canalul
din mufa (22)

26

28—

27

8.1

actionare

[TTT+—20 5 Caseta superioara

a membranei
21 6  Arcuri
6.1 Arcuri suplimentare
7  Discul membranei
8 Membrana
9  Piulite si bolturi
8.1 Colier de furtun

10 Caseta inferioara
a membranei

11 Racord presiune de
actionare

16 Conectorul tijei

17 Roata de manevra
20 Contrapiulita

21 Piesa cu flansa

22 Mufa

23 Manson de strangere
24 Inel

25 Piulita de fixare

Robinet normal deschis Robinet normal inchis

Fig. 5 - Servomotoare de 240, 350 si 700 cm? cu roata de manevré
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Operare

2.2 inlocuirea membranei
si a etansairrii tijei
Membrana (Fig. 2)

1. Scoateti discul membranei (7) impreuna cu
membrana (8) si tija de actionare (2) de pe
caseta membranei dupa cum este descris
in sectiunea 2.1.

2. Scoateti colierul de furtun (8.1) si trageti-I
fmpreuna cu membrana (8) de pe discul
membranei (7) (nu este necesar pentru
tipul 3271-5 intrucat membrana este fixata
de placuta metalica (7.1)).

3. Intindeti membrana noua pe discul
membranei. Montati colierul de furtun (8.1)
uniform Tn canalul care Ti este destinat si
strangeti. Introduceti o bucata de cauciuc
de protectie rezistent la uzura intre
membrana si surubul melcat al colierului
de furtun (bratara Jubilee) pentru a proteja
membrana.

4. Reasamblati servomotorul dupa cum este

descris in sectiunea 2.1.

Etansarea tijei (Fig. 6)

1. Scoateti discul membranei (7) impreuna cu
tija de actionare (2) din caseta membranei rm 12
dupa cum este descris n sectiunea 2.1.

2. Acoperiti noua etangare a tijei (12) cu ! é

lubrifiant/pasta de etansare (nr. comanda T 12.1
8152-0043) si introduceti-o.
3. Daca este necesar, inlocuiti si lagarul uscat
(12.1) si bucsa de curatare (13) cu altele I
noi. [E —] *39’ 2

4. Reasamblati servomotorul dupa cum este LJ¥ 13

descris in sectiunea 2.1.

Fig. 6 - Etangarea tijei de actionare
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2.3 Reglarea opritorului cursei

(Tipul 3271 doar in versiuni speciale)

Opritorul cursei poate fi reglat in sus sau in jos
cu 50% din cursa.

Opritorul de jos al cursei
(robinet normal inchis)

1. Desfaceti contrapiulita (34) si desurubati
capacul (33).

2. Desfaceti contrapiulita (31) si reglati piulita
(32) pentru a seta opritorul cursei dupa
cum este necesar.

3. Strangeti din nou contrapiulita (31).

Opritorul de sus al cursei
(robinet normal deschis)

1. Desfaceti contrapiulita (34) si reglati
capacul (33) pentru a seta opritorul cursei
dupa cum este necesar.

2. Strangeti din nou contrapiulita (34).

Operare

33

L 31

S

g‘\ 5

oz -

L _é ,

uE 7

Tija de actionare Tija de actionare
se retrage se extinde

2 Tija de actionare
7 Discul membranei
31 Contrapiulita

32 Piulita

33 Capac

34 Contrapiulita

Fig. 7 - Opritorul cursei
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Operare

2.4 Operarea manuala a tipului
3271 cu roata de manevra
montata lateral

Nota! Pentru a opera roata de manevra

la servomotoare cu suprafete ale membranelor
de 1400 si 2800 cm”, nu folositi scule
suplimentare cum ar fi un levier sau

o cheie fixa.

2.41 Operarea normala cu roata
de manevra blocata

Roata de manevra nu este folosita. Robinetul
este pozitionat de catre presiunea de semnal
pneumatic aplicata robinetului.

Pentru a realiza acest lucru, stiftul de langa tija
de actionare trebuie sa fie in pozitia neutra:
Stiftul trebuie sa intre in flansa atat incat
canalul sa fie aliniat cu partea de sus a flansei.

Daca nu este cazul:

Trageti complet in afara butonul de blocare
lateral si rotiti-l pentru a debloca roata de
manevra.
Intoarceti roata de manevra pané cand
stiftul ajunge n pozitia neutra.
Rotiti butonul de blocare pana cand se
cupleaza pentru a bloca din nou roata de
manevra.
Cea mai ugoara cale de a regla roata de
manevra este cu robinetul in pozitia de
siguranta.

2.4.2 Robinetul se deschide la
intreruperea alimentarii
cu aer

Actionarea aditionala manuala trebuie sa

depaseasca forta arcurilor servomotorului
pentru a deschide robinetul.

12 EB 8310 RO

Trageti complet in afara butonul de blocare
lateral si rotiti-l pentru a debloca roata de
manevra.

Intoarceti roata de manevré in sens
anti-orar (directia Auf/Open/Ouvert),

stiftul intra in flansa.

Initial, roata de manevra se intoarce ugor
si dupa ce se atinge un anumit punct de
presiune, robinetul incepe sa se deschida.
Cand se ajunge in pozitia finala la opritor,
nu Tncercati sa rotiti mai mult roata de
manevra.

Atentie! Risc de deteriorare.

Dupa incheierea operarii manuale,
intoarceti roata de manevra pentru ca stiftul
sa revina n pozitia neutra.

Rotiti butonul de blocare panéa cand se
cupleaza pentru a bloca din nou roata de
manevra.

2.4.3 Robinetul se inchide
la intreruperea alimentarii
cu aer

Actionarea aditionald manuala trebuie sa
depaseasca forta arcurilor servomotorului
pentru a inchide robinetul.

Trageti complet in afara butonul de blocare
lateral si rotiti-l pentru a debloca roata de
manevra.

Intoarceti roata de manevré in sens orar
(directia Zu/Close/Fermé), stiftul iese din
flansa.

Initial, roata de manevra se intoarce usor
si dupa ce se atinge un anumit punct de
presiune, robinetul incepe sa se inchida.
Cand se ajunge in pozitia finala la opritor,
nu incercati sa rotiti mai mult roata de
manevra.

Atentie! Risc de deteriorare.



Dupa incheierea operarii manuale,
ntoarceti roata de manevra pentru ca stiftul
sa revina n pozitia neutra.

Rotiti butonul de blocare pana cand se
cupleaza pentru a bloca din nou roata

de manevra.

2.4.4 Robinetul se deschide
la introducerea aerului
de alimentare

Actionarea aditionaléa manuala trebuie sa
depaseasca forta arcurilor servomotorului
pentru a deschide robinetul.

Nu nchideti robinetul mai mult decét pozitia
dinainte de deblocarea rotii de manevra.

Trageti complet in afara butonul de blocare
lateral si rotiti-l pentru a debloca roata de
manevra.

Intoarceti roata de manevré in sens
anti-orar (directia Auf/Open/Ouvert),

stiftul intra in flansa.

Initial, roata de manevra se intoarce usor i
pozitia stiftului nu se mai schimba. Dupa ce
se atinge un anumit punct al presiunii

(in functie de cursa robinetului),

robinetul incepe sa se deschida.

Cand se ajunge in pozitia finala la opritor,
nu fncercati sa rotiti mai mult roata de
manevra.

Atentie! Risc de deteriorare.

Dupa incheierea operarii manuale,
ntoarceti roata de manevra pentru ca stiftul
sa revina n pozitia neutra.

Rotiti butonul de blocare pana cand se
cupleaza pentru a bloca din nou roata

de manevra.

Operare

2.4.5 Robinetul se inchide la
introducerea aerului de
alimentare

Actionarea aditionald manuala trebuie sa
depaseasca forta arcurilor servomotorului
pentru a inchide robinetul.

Stift cu canal

Pozitia
neutra

Butonul de blocare
(blocat)

Versiunea din acest
desen

Fig. 8 - Roata de manevrd montata lateral
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Descrierea placutei de identificare

Nu deschideti robinetul mai mult decat pozitia 3 Descrierea placutei
dinainte de deblocarea rotii de manevra. de identificare ’

Trageti complet in afara butonul de blocare

lateral si rotiti-| pentru a debloca roata de

manevra.

Intoarceti roata de manevra in sens orar

(directia Zu/Close/Fermé), stiftul iese din SAMSON | 1 [ 2] 3 [ 4]
flansa.

Dupa ce se atinge un anumit punct de H F| 6 |V| 7 |

presiune, robinetul incepe sa se inchida.
Cand se ajunge in pozitia finala la opritor,
nu Tncercati sa rotiti mai mult roata de
manevra.

Atentie! Risc de deteriorare.

Dupa incheierea operarii manuale,
intoarceti roata de manevra pentru ca stiftul
sa revina in pozitia neutra.

Rotiti butonul de blocare pana céand se
cupleaza pentru a bloca din nou roata

de manevra.

Simbolul de tip

Index de modificari

Suprafata de lucru utilda a membranei
Pozitia de siguranta:

Robinet normal inchis FA

Robinet normal deschis FE

Cursa

Domeniul de reglare (domeniul arcului)

7  Domeniul de reglare cu arcuri pretensionate

A WN =

Fig. 9 - Roatd de manevra montata lateral
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Relatii clienti

4 Relatii clienti

Va rugam sa specificati urmatoarele detalii
cand solicitati informatii:

Tipul si numarul modelului

Suprafata de lucru utila a membranei
Domeniul de reglare (domeniul arcului)
in bari

Versiunea servomotorului si sensul de
operare al acestuia

Dimensiuni gi greutati

Consultati foaia de date T 8310-1 EN sau
T 8310-2 EN pentru diferitele versiuni de
servomotoare.
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