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Nota sobre estas instrucciones de montaje y servicio

Estas instrucciones de montaje y servicio sirven de ayuda para el montaje y uso del equipo
de forma segura. Las instrucciones son vinculantes para el uso de equipos SAMSON.
Las imégenes mostradas en estas instrucciones tienen cardcter ilustrativo. El producto real

puede variar.

= Para el uso seguro y adecuado de estas instrucciones, léalas atentamente y guérdelas

por si las puede necestiar en un futuro.

= Si tiene alguna pregunta acerca de estas instrucciones, péngase en contacto con el De-
partamento de Servicio Posventa de SAMSON (aftersalesservice@samsongroup.com).

Documentation.

Los documentos relacionados con el equipo, como las instruccio-
nes de montaje y servicio, estdn disponibles en nuestro sitio web
en www.samsongroup.com > Service & Support > Downloads >

Anotaciones y su significado

Aviso sobre peligros que provocan heridas
graves o incluso la muerte

O NoTA

Aviso sobre riesgo de dafio material y de
fallo de funcionamiento

A\ ADVERTENCIA

Aviso sobre peligros que pueden provocar
heridas graves o incluso la muerte

i Informacién
Ampliacién de informacién

4\ Consejo
Recomendaciones prdcticas
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Instrucciones y medidas de seguridad

1 Instrucciones y medidas de seguridad

Uso previsto

El posicionador SAMSON Tipo 3730-4 se monta en vdlvulas de control neuméticas y sirve
para posicionar la vélvula segin la sefial de mando. El equipo esté dimensionado para
unas determinadas condiciones (p. ej. presién de servicio, temperatura). Por lo tanto, el
usuario se debe asegurar de que el posicionador solo se utiliza en aplicaciones cuyas condi-
ciones cumplan con los datos técnicos. En caso de que el usuario tenga la intencién de utili-
zar el posicionador en otras aplicaciones o condiciones que las especificadas deberé con-
sultar a SAMSON.

SAMSON no se hace responsable de los dafios causados por su uso en condiciones diferen-
tes a las del uso previsto, ni de los dafios debidos a fuerzas externas y otras influencias ex-
ternas.

= Consultar los datos técnicos para conocer los limites, campos de aplicacién y usos pre-
vistos.

Mal uso previsible

El posicionador Tipo 3730-4 no es adecuado para las siguientes aplicaciones:

- Uso fuera de los limites definidos durante el dimensionado y por los datos técnicos

Por ofro lado, las siguientes actividades no cumplen con el uso previsto:

- Uso de piezas de repuesto no originales del fabricante

—  Redlizacién de actividades de mantenimiento no descritas

Cudlificacién del personal de operacién

El posicionador debe ser montado y puesto en servicio Gnicamente por personal que esté fa-
miliarizado con el montaje, puesta en marcha y funcionamiento del equipo. En estas instruc-
ciones de montaje y servicio se considera personal especializado a aquellas personas que
debido a su formacién técnica, conocimientos y experiencia, asi como al conocimiento de
las normas vigentes, pueden calificar los trabajos encomendados y reconocer los posibles
peligros.

Los equipos con ejecucién Ex, solo pueden ser manipulados por personal especialmente ins-
truido y que esté autorizado para trabajar con equipos antideflagrantes en zonas con peli-
gro de explosién.

EB 8384-4 ES 1-1



Instrucciones y medidas de seguridad

Equipo de proteccion personal

No se requiere equipo de proteccién para trabajar directamente con el posicionador. Durante
el montaje y desmontaje puede ser necesario realizar algin trabajo en la vélvula conectada.

= Tener en cuenta el equipo de proteccién personal indicado en la documentacién de la
valvula correspondiente.

= Consultar con el responsable de la planta para obtener mayores detalles sobre equipos
de proteccién adicionales.

Cambios y otras modificaciones

Los cambios, conversiones y otras modificaciones en los equipos no estén autorizados por
SAMSON. El usuario los lleva a cabo bajo su propio riesgo y pueden dar lugar a peligros
para la seguridad entre ofros. Por otra parte, el equipo deja de cumplir con los requerimien-
tos para su uso previsto.

Dispositivos de seguridad

En caso de fallo de la energia auxiliar neumética/eléctrica, el posicionador desairea com-
pletamente el accionamiento y la vélvula va a la posicién de seguridad predefinida por el
accionamiento.

Advertencia sobre riesgos residuales

El posicionador tiene una influencia directa sobre la vélvula de control. Deben evitarse los
peligros que pueden producirse en la vélvula por el fluido, la presién de mando y por pie-
zas méviles, fomando las precauciones adecuadas. Se deben observar todas las indicacio-
nes de peligro, advertencia y notas de estas instrucciones de montaije y servicio, especial-
mente durante el montaije, la puesta en marcha y el mantenimiento del equipo.

En caso de producirse en el accionamiento neumdtico movimientos o fuerzas inadmisibles
debido a la elevada presién del aire de alimentacién, deberd limitarse esta presién median-
te una estacién reductora adecuada.

Responsabilidades del responsable de la planta

El responsable de la planta es responsable del uso correcto y del cumplimiento de las nor-
mas de seguridad. El responsable de la planta estd obligado a proporcionar estas instruc-
ciones de montaje y servicio a los usuarios de la planta y de instruirlos en el funcionamiento
adecuado. Ademds, el responsable de la planta debe asegurarse de que ni usuarios ni ter-
ceros no estén expuestos a ningln peligro.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Responsabilidades del personal de operacién

Los operarios de la planta deben leer y comprender estas instrucciones de montaije y servi-
cio, asi como respetar las indicaciones de peligro, advertencias y notas. Ademds, los usua-
rios deben estar familiarizados con la normativa de seguridad y prevencién de accidentes

aplicable y cumplirla.

Normativa y reglamentos

Los equipos marcados con el simbolo CE cumplen con los requerimientos de las siguientes
directivas:

- Tipo 3730-4: 2014/30/UE, 2011/65/UE
- Tipo 3730-41/-45/-48: 2014/30/UE, 2014/34/UE, 2011/65/UE

Los equipos marcados con el simbolo EAC cumplen con los requerimientos de las siguientes
directivas:

- Tipo 3730-4: TR CU 020/2011

Mayor informacién sobre la Declaracién de conformidad y los certificados EAC, ver

cap. "Certificados".

Documentacién de referencia

Estas instrucciones de montaje y servicio se complementan con los siguientes documentos:
— Instrucciones de servicio para el diagnéstico de vélvulas: » EB 8389

- Manual de configuracién: B KH 8384-4

- Manual de seguridad: » SH 8384-4

— Instrucciones de montaje y servicio de los equipos donde se encuentra montado el posi-
cionador (vdlvula, accionamiento, accesorio de vdlvula...)

EB 8384-4 ES 1-3



Instrucciones y medidas de seguridad

1.1 Notas acerca de posibles lesiones personales graves

iPeligro de muerte por la ignicién de una atmésfera explosiva!
La instalacién, operacién o mantenimiento impropios del posicionador en zonas con
riesgo de explosién podrian encender la atmésfera y causar la muerte.

= Para el montaje y la instalacién en zonas con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

= La instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo
personal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos
con proteccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.

= Tener en cuenta las indicaciones sobre la proteccién contra explosién, ver cap. 1.4.

1.2 Notas acerca de posibles lesiones personales

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las partes méviles de la vélvula!

Las vélvulas tiene partes méviles (véstagos de accionamiento y obturador), que pueden
causar lesiones en manos y dedos si se tocan.

= Durante la operacién no tocar las partes méviles.

= Antes de redlizar los trabajos de montaje e instalacién del posicionador, es necesario
poner la vélvula fuera de servicio y desconectar y bloquear la presién de alimenta-
cién y la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del véstago del accionamiento y del obturador
introduciendo objetos en el puente.

iUna conexién incorrecta puede anular la seguridad intrinseca del equipo!

= Respetar la asignacién de bornes!
iResp 9

= iNo soltar los tornillos lacados de fuera ni de dentro de la carcasal
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Instrucciones y medidas de seguridad

ijCancelacién de la seguridad intrinseca en equipos intrinsecamente seguros!

Siempre que se realice algin trabajo en el posicionador, aunque sea fuera de la planta
(por ejemplo, durante el mantenimiento, la calibracién y los trabajos en el equipo), se
debe garantizar que se cumplen las condiciones de los circuitos de seguridad intrinseca.

= Los equipos intrinsecamente seguros que se vayan a utilizar en circuitos con seguri-
dad intrinseca, solo deben conectarse a dispositivos eléctricos de seguridad intrinse-
ca certificados.

= No volver a conectar equipos con seguridad intrinseca en circuitos con seguridad in-
trinseca que se hayan conectado a dispositivos eléctricos sin seguridad intrinseca
certificados.

= Para la conexién del circuito de seguridad intrinseca se deben observar los valores
méximos permitidos que figuran en el Certificado de prueba de tipo (U o Uy, |. o |,
P.oPy, CoCyy L oly).

1.3 Notas acerca de posibles dafios materiales

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador debido a un montaje incorrecto!

= No montar el posicionador con la parte posterior hacia arriba.

= No cerrar o reducir la apertura de desaireacién.

iRiesgo de daiios en el sensor de desplazamiento debido a un montaje incorrecto de

la palanca en las ejecuciones del posicionador con acoplamiento fijo!

> Al aflojar y atornillar la palanca, sujetarla por el centro para que no se apoye en los
topes finales.

iRiesgo de daiios en el posicionador debido a una alimentacién eléctrica inadmisible!

La alimentacién eléctrica del posicionador se lleva a cabo por el cable de bus.

= Utilizar sélo fuentes de tensién, nunca una fuente de corriente.

= Llevar a cabo las conexiones eléctricas en el posicionador segin la asignacién de
bornes.
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Instrucciones y medidas de seguridad

iFallo de funcionamiento debido a la falta de inicializacién!

Mediante la inicializacién el posicionador se adapta a la situacién de montaije. El posi-
cionador esté operativo solo después de completarse una inicializacién con éxito.

= Inicializar el posicionador en la primera puesta en marcha.

= Volver a inicidlizar el posicionador después de cualquier cambio en la posicién de
montaije.

iRiesgo de daiios en el posicionador debido a la conexién a tierra incorrecta de equi-

pos eléctricos de soldadural!

= No conectar a tierra equipos eléctricos de soldadura cerca del posicionador.

iRiesgo de dafios en la ventana de la tapa debido a una limpieza incorrecta!

La ventana de inspeccién es de Makrolon® y se puede dafiar si se usan detergentes
abrasivos o que contengan disolventes.

= No frotar en seco la ventana de la tapa.
= No utilizar defergentes clorados o alcohélicos, corrosivos, agresivos o abrasivos.

= No usar estropaijos, cepillos o similares.

1-6
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Instrucciones y medidas de seguridad

Instrucciones especiales sobre la proteccién contra explosién

Atmésfera de polvo explosivo de la Zona 21 o Zona 22

>

>

En atmésferas de polvo explosivo con proteccién Ex i tener en cuenta:

- Cuando la seguridad intrinseca se vea influenciada por el polvo, se deberé utili-
zar una caja segun el parrafo 6.1.3 de la EN 60079-11, que tenga como mini-
mo un tipo de proteccién IP 5X. Los requerimientos segun el pérrafo 6.1.3 apli-
can a los cables y entradas para cables correspondientes.

- El grado de proteccién requerido se verifica mediante una prueba segin
IEC 60529 y EN 60079-0, p. ej. realizada por VDE.

Para uso en zonas con presencia de polvo explosivo en conformidad con la protec-
cién Ex th llIC (proteccién por encapsulamiento) se deberd observar el pérrafo 5.6.3
de la EN 60079-14.

Equipos para Zona 2/Zona 22:

>

Para equipos Ex nA ("sin chispa") segin EN 60079-15 solo se permite la conexién,
interrupcién o conmutacién bajo tensién durante la instalacién, mantenimiento o re-
paracién.

Las condiciones especiales de uso mencionadas en la Declaracién de conformidad
deben observarse para los valores nominales y la instalacién del fusible conectado
en serie para la interconexién de circuitos Ex-nA.

Los posicionadores con proteccién Ex nA o Ex tc se pueden usar con la tapa cerrada
(sin ventana) o con tapa con ventana.

Las ejecuciones Tipo 3730-41, 3730-45 y 3730-48 tiene el mismo disefio excepto la
carcasa y la denominacién.

Para la proteccién Ex nA, en la conexién VCC, conectar un fusible segin IEC 60127,
250V F o T con una corriente nominal de |y < 40 mA antes del adaptador de inter-
faz de programa.

Conectar una proteccién segin IEC 60127-2/VI, 250V T con una corriente nominal
de Iy < 63 mA antes del circuito de sefial.

Conectar una proteccién segin IEC 60127-2/VI, 250V T con una corriente nominal
de Iy, = 40 mA antes del circuito del transmisor de posicién.

Los fusibles deben instalarse fuera de la zona con peligro de explosién.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Reparacién de equipos Ex

>

Para la reparacién de un equipo en una parte relevante para la proteccién contra
explosién, observar lo siguiente:

El equipo no se debe poner en funcionamiento hasta que un especialista lo haya
inspeccionado de acuerdo con los requisitos de proteccién contra explosién, y ha-
ya concedido un certificado a tal efecto o haya otorgado al equipo una marca de
conformidad. La inspeccién por un experto no es necesaria si el fabricante realiza
una inspeccién de rutina en el equipo antes de instalarlo y se documenta el éxito
de la prueba de rutina sellando el equipo con una marca de conformidad.

Los componentes Ex solo se sustituirén por componentes certificados originales
del fabricante.

Equipos que se hayan utilizado en zonas no Ex y que en el futuro se quieran utili-
zar en zonas Ex, deben cumplir con las demandas de seguridad de los equipos
reparados. Deben someterse a una prueba adicional segin las especificaciones
de la EN 60079-19.

Para la reparacién de equipos Ex se cumple la EN 60079-19.

Se deberd utilizar el cable de proteccién disefiado por SAMSON cuando se co-
necte una fuente de punto de consigna no intrinsecamente segura con equipos in-
trinsecamente seguros durante la reparacién, calibracién, etc. para garantizar
que los componentes relevantes para la proteccién contra explosién no se dafien.

1-8
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2 Identificacién

2.1

Ejecucion no Ex

Placa de caracteristicas

Ejecucion Ex

sAmson 3730-4
PROFIBUS Positioner 9
Supply 1
Media access according fo EN 61158-2
PROFIBUS PA
(21 Binary input
Sto 38,\/ DE
[ Binary input
Floating contact
21 Limit switch, inductive
EN 60947-5-6 (NAMUR)

Solenoid valve
U,= 24V DC

A See technical data for

ambient femperature
Diognostics -~ 3 10
Date 4
Firmware 5
Var-D 6 Serialno. 7
Model 8

SAMSON AG D-60314 Fronkfurt Made in Germany

sAamson 3730-4
PROFIBUS Positioner 9
Supply 1

Media access according to EN 61158-2
PROFIBUS PA*  (FISCO) Field device

11

[2] Binary input
51030V DC

[ Binary input
Floating confact

[2] Leakage defection

2 Limit switch, inductive
EN 60947-5-6 NAMUR)

2 Solenoid valve
U= 24V DC

* See technical data and
explosion-profection
cerfficate for permissible
ambient temperature 10
and maximum values for
connection to certified

intrinsically safe circus.

Diagnostics 3
Firmware 5 Date
VarAD' 6 Serial no.
Model 8

SAMSON AG D-60314 Frankfurt

7

Made in Germany

3
4
5
6
7
8
9
1

1

Identificacion

Presién de alimentacién

Caracteristicas: X si/[] no

— Entrada binaria (Binary input)
5a30VDC

- Entrada binaria (Binary input)
contacto libre de potencial

— Sensor de Fugos (Leakage detection)

— Final de carrera inductivo
(Limit switch, inductive)

- Electrovélvula (Solenoid valve)
Tensién nominal 24 V DC

Nivel de diagnéstico

Fecha de fabricacién

Versién de firmware

Numero ID de configuracién

N° de serie

Tipo

Aprobaciones (CE, EAC, UKCA etc.)

0 Cédigo DataMatrix
(placa de caracteristica electrénica)
1 Identificacién proteccién contra
explosion

EB 8384-4
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Identificacion

2.2 Cédigo de producto

Posicionador

Tipo 3730-4 x xx O0xO0xx 1x00x0x x

Con pantalla LCD y Autotune, PROFIBUS PA |
Proteccion Ex |
Sin 0
ATEX 1l 2G Ex ia IIC T6 Gb; Il 2D Ex ia Il T8O°C Db 1
CSA  ExialICTé, Clase I, II, Div. 1, Grupos A-G; 3
Ex nA I T6, Ex nL IC T6;
Clase I, Div. 2, Grupos A-D; Clase Il, Div. 1, Grupos E-G
M Clase I, Zona 0 AEx ia IIC;
Clase I, Il, ll, Div.1, Grupos A-G;
Clase I, Div.2, Grupos A-D; Clase II, Div.2, Grupos F, G
ATEX 1 2D Ex tb IlIC T80°C Db 5
ATEX 11 3G ExnA lICT6 Gc, Il 3D Ex tc lIC T80°C Dc 8
Equipamiento adicional
Final de carrera inductivo Sin 0
Tipo S$J2-SN (normalmente cerrado) 1 0
Electrovélvula Sin
Con, 24V DC
Sensor de posicién externo Sin 0
Con 0 1 0
Entrada binaria Sin
Contacto libre de potencial 0 1
Diagnéstico
EXPERTplus
Material de la carcasa
Aluminio (estdndar) 0
Acero inoxidable 1.4581 0
Para aplicaciones especiales
Sin 0
Ejecucién compatible con pintura 1
Conexién c|e. desoireclc.ié.vn con rosca V4-18 NPT, 00 0 0 2
parte posterior del posicionador cerrada
Con orificio de desaireacién adicional y adaptador VDI/VDE-3847, 6
sin piezas para la toma de carrera
2-2 EB 8384-4



Posicionador

Identificacion

Tipo 3730-4 x xx0x0xx1x00x0xx

Con orificio de desaireacién adicional | 7 | |

Ejecucion especial

Sin 000
CCC Ex Exia llCT4 ~T6 Gb 1 009
CCCEx ExicllCT4 ~Té Gc; Ex nAIIC T4 ~ T6 Ge 8 010
IECEx Ex ia IC T6..T4 Gb; Ex ia IIC T8O°C Db 1 012
IECEx Ex tb IIIC T80°C Db 5 034
IECEx Ex nA IC T6...T4 Gc; Ex tc llIC T8O°C Dc 8 015
EAC Ex 1Ex ia IC T6; Ex tb IIC T8O°C Db X, IP66 1 014
TR CMU 1055 I 2G Ex ia IC T6...T4 Gb; Il 2D Ex ia llIC T80 °C Db 1 043
TR CMU 1055 11 2D Ex th IIIC T80 °C Db 5 044
TRCMU 1055 I 3G Ex ic nA lIC T6 Gc; Il 3D Ex e llIC T80 °C Dc IP66 8 045

2.3 Versiones de Firmware

Regulacién R: Cambios en el Firmware del posicionador respecto a la versién anterior

Regulacién R 1.43

R 1.44 hasta 1.46

Modificacién interna

R 1.52

Diagnéstico

En el posicionador estén disponibles todas las funciones de diagnéstico
del EXPERTplus, sin ser necesario activarlas
(ver > EB 8389 "Diagnéstico de vdlvulas EXPERTplus").

Ampliacién del Code 48

El Code 48 se ha ampliado con los siguientes puntos:

hO: activacién/desactivacién prueba de referencia

h1: prueba de referencia completado (YES/No)

h3: restablecimiento automdtico del diagnéstico después de este tiempo
h4: tiempo restante hasta el restablecimiento del diagnéstico

R1.53

Modificacién interna

Comunicacién K: Cambios en el Firmware del posicionador respecto a la versién anterior

K 1.01
Modificacién interna

EB 8384-4
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Identificacion

Comunicacién K: Cambios en el Firmware del posicionador respecto a la versién anterior

K 1.10

Con el parémetro FEATURE_SELECT se puede ajustar si una funcién de diagnéstico activa se comuni-
ca a través de un GOOD_FUNCTION_CHECK o de un BAD_FUNCTION_CHECK, ver el manual de
configuracién B KH 8384-4.

K1.11

e Ampliacién de las condiciones de activacién del registro de datos, ver el manual de configuracién
» KH 8384-4.

¢ Ampliacién de las funciones adicionales (FEATURE_SELECT), ver el manual de configuracién
» KH 8384-4.

e Ahora se pueden definir libremente los limites de la posicién de vélvula discreta (POS_D_LIMIT_
LOW, POS_D_LIMIT_UP), ver el manual de configurqcic')n » KH 8384-4.

K1.12

Un reset de los parémetros de identificacién restablece todos los parémetros almacenados en el regu-
lador. No obstante, los pardmetros almacenados en el regulador no se restablecen cuando solo se
hace un reset de los parémetros de puesta en marcha, ver el manual de configuracién B KH 8384-4.

K1.13
Modificacién interna

K1.15

Ampliacién en la funcién de Adaptacién del nomero de identificacién segon PROFIBUS PA Per-

fil 3.02. Esto permite sustituir directamente un posicionador Tipo 3785 (Perfil 2.0 y Perfil 3.0) por un
Tipo 3730-4 en modo de compatibilidad, ver el manual de configuracién B KH 8384-4.

K1.16

Con la funcién "Supresién de mensajes de diagnéstico ampliado" es posible suprimir mensajes para
el protocolo de diagnéstico PROFIBUS. Los mensaijes se siguen incluyendo en el estado condensado
segUn su clasificacién. El parémetro para suprimir los mensajes de diagnéstico se encuentra en las si-
guientes integraciones:

DD: 2.2.007

TROVIS-VIEW: >3.60.005 (médulo de equipo)
DTM: 1.3.0.1

K1.17

Las versiones K 1.12 hasta K 1.16 (incluida) no guardan un punto de consigna recibido en un infer-
cambio de datos aciclico como valor vélido para la accién de seguridad “Regulacién con Gltimo pun-
to de consigna vélido”. En los médulos afectados para el intercambio de datos, se ha modificado la
demanda de punto de consigna vélido a GOOD_NON_SPECIFIC.

K 2.00

Ampliacién con las funciones de test de carrera parcial (PST) y test de carrera total (FST)

K 2.01

Modificacién interna

K 2.02
Correccién de la comunicacién ciclica de posiciones de vélvula negativas
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3 Construccién y principio de
funcionamiento

= Ver Fig. 3-1

El posicionador se monta en vélvulas de
control neumdticas y sirve para posicionar
la vélvula (magnitud regulada x) segtn la
sefial de mando (punto de consigna w).
Compara la sefial de mando procedente de
un aparato de regulacién o de mando con
la posicién o éngulo de abertura, y envia
como sefial de salida una presién de mando
neumdtica (magnitud de salida y) al accio-
namienfo neumdtico.

Construccion y principio de funcionamiento

El posicionador se compone principalmente
de un sistema sensor de recorrido eléctrico,
un convertidor i/p con funcionamiento ana-
l6gico, un amplificador de sefial, y de elec-
trénica con un microprocesador.

Cuando se produce una desviacién se con-
duce o desaloja aire al accionamiento. Si es
necesario se puede disminuir la velocidad
de los cambios en la sefial de presién con la
restriccién Q. Mediante software o local-
mente se puede limitar la presién de mando
al accionamiento en 1,4 bar, 2,4 bar o

3,7 bar.

Mediante el regulador de caudal con ajuste
fijo se tiene un pequefio caudal constante de

1 Vélvula de control
20 Serial NE NeR]] 2 Sensor de carrera
Interface m=mma]=m==- 3 Regulador PD
13 ; 8 BEZM ~ 4 Convertidor AD
v & 2 s 15 u /I ———BE2 5  Microprocesador
4 5 J o L — 6 Conve'zljhdor i/p y
n C # 14 /I =81 7 Amplificador neumdtico
P n 8  Regulador de presion
9 Regulador de caudal
24V DC 10  Restriccién de caudal
11*  Final de carrera inductivo
2 1] 12*  Electrovélvula
D <H> 13 Médulo de interfaz
— e IEC 61158-2
T ‘T o 14  Entrada binaria BE1
| (entrada de tensién)
[ 15*  Entrada binaria BE2 (para
: contacto libre de potencial)
16 Pantalla
8’_% } = v ! : 17*  Mando electrovélvula
— - = Jx 18  Separador galvénico
O— 19 Convertidor DA
20 Interfaz de serie
*  Opcional
Fig. 3-1: Diagrama de blogues
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Construccion y principio de funcionamiento

aire que se envia a la atmésfera que mantie-
ne limpio el interior del posicionador y opti-
miza la amplificacién de la sefial neumdtica.
El convertidor i/p se alimenta a través del
manorreductor con una presién de aire
constante, que lo protege de posibles cam-
bios en la presién de alimentacién.

El posicionador se comunica y alimenta a

través de la tecnologia de transmisién IEC-
61158-2 que es conforme a la especifica-
cién PROFIBUS-PA.

El posicionador, de esténdar, estd equipado
con una entrada binaria para sefial de fen-
sién en corriente continua para sefializar in-

formacién de proceso via PROFIBUS-PA.

El diagnéstico de valvulas ampliado EXPER-
Tplus estd integrado en el posicionador.
Ofrece informacién acerca del posicionador
y genera avisos de diagnéstico y de estado
que en caso de fallo facilitan una répida lo-
calizacién del fallo.

3.1 Tipos de montaje

Con los correspondientes accesorios de
montaie, el posicionador es apropiado para
los siguientes tipos de montaije:

— Montaje integrado a accionamiento
SAMSON Tipo 3277

— Montaje a accionamiento segin IEC
60534-6

- Montaje segin VDI/VDE 3847-1/-2

- Montaje en vélvula de microcaudal Tipo
3510

— Montaje en accionamiento rofativo

segun VDI/VDE 3845

3.2 Equipamiento adicional

Electrovélvula

En caso de fallo de la alimentacién de la
electrovdlvula (12), el aire de alimentacién
del convertidor i/p se envia a la atmésfera.
Asi el posicionador no puede trabajar y la
vélvula se mueve, independientemente de la
sefial de consigna, a su posicién de seguri-
dad, determinada por el accionamiento.

O NoTA

iRestablecer el punto de consigna manual a
0 % después de activarse la electrovélvula!
Introducir otro punto de consigna manual
mediante el Code 1.

Final de carrera inductivo

En esta ejecucién el posicionador va equipa-
do con una lémina giratoria ajustable unida
al eje del posicionador que activa el detector
inductivo.

Sensor de posicion externo

En esta ejecucién solo se monta en la vélvula
el sensor de posicién. El montaje del posicio-
nador es independiente de la vélvula. La co-
nexién de las sefiales x e y a la vélvula se
hace a través de cables y tubos de aire (sélo
sin final de carrera inductivo).

Entrada binaria BE1

El posicionador, de esténdar, estd equipado
con una entrada binaria para sefial de fen-
sién en corriente continua para sefializar in-

formacién de proceso via PROFIBUS-PA.

3-2

EB 8384-4 ES



Entrada binaria BE2

La entrada binaria BE2 es opcional. Es una
entrada activa alimentada por el posiciona-
dor para conectar un contacto flotante, cuyo
estado de conmutacién también se puede
sefalizar via PROFIBUS-PA.

3.3 Comunicacién

Toda la operacién del posicionador se reali-
za a través de transmisién de sefial digital
PROFIBUS-PA Perfil clase B segin

DIN EN 50170 y DIN 19245, parte 4.

Los datos se transmiten como modulacién de
corriente sincrénica de bits a una velocidad

de 31,25 kbit/s por cables de pares trenza-
dos segin IEC 61158-2.

Por lo general, los ajustes en el posicionador
se realizan a través de un PC. A cada PC se
conectan uno o varios posicionadores a tra-
vés de un acoplador de segmento al seg-
mento PROFIBUS del PC conectado.

En el manual de configuracién > KH 8384-
4 se describe la configuracién y el servicio
del posicionador a través de PROFIBUS-PA.

Construccion y principio de funcionamiento

3.4 Configuracién con
TROVIS-VIEW

El posicionador se puede configurar con el
programa de configuracién y servicio de
SAMSON TROVIS-VIEW.

El posicionador se conecta por su interfaz
digital SERIAL INTERFACE a través de un ca-
ble adaptador con la interfaz RS-232 o el
USB del PC.

El programa TROVIS-VIEW permite una con-
figuracién facil del posicionador y la visuali-
zacién de los datos de proceso en modo on-
line.

i Informacion
El programa TROVIS-VIEW es un software
comun para varios equipos SAMSON, que
junto con los médulos especificos de cada
equipo permite su configuracién y parame-
trizacién. El médulo de equipo 3730-4 se
puede descargar gratuitamente de internet
en P www.samsongroup.com > SERVICE &
SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW.
Para mayor informacién acerca de TRO-
VIS-VIEW (como requerimientos del sistemal)
consultar la pégina de internet y la hoja téc-
nica > T 6661.
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Construccion y principio de funcionamiento

3.5 Datos técnicos

Tabla 3-1: Posicionador electroneumdtico Tipo 3730-4

Posicionador PROFIBUS-PA Tipo 3730-4
iLos equipos con versién Ex pueden tener limitaciones adicionales que se indican en el Certificado de prueba!l

Montaje integrado a accionamiento Tipo 3277 3,6 a 30 mm

Montaje segin [EC 60534-6 (NAMUR) 3,6 a 300 mm
Carrera de la Atustabl . i
vélvula justable montaje segun VDI/VDE 3847 3,6 a 300 mm
Montaje a accionamiento rotativo (VDI/VDE Angulo de apertura de 24 a 100°
3845)
Margen de Aiustabl Dentro de la carrera/éngulo inicializado - La carrera se puede limitar a 1/5 de la
carrera |ustable maxima.

Conexién de bus

Interfaz bus de campo segin IEC 61158-2, alimentado por bus
Equipo de campo FISCO (Fieldbus Intrinsically Safe Concept)

Comunicacién

Bus de campo

Transmisién de datos segin especificacion PROFIBUS-PA segin IEC 61158 y
IEC 61784

DTM certificado segin especificacién FDT 1.2 para la integracién del equipo en
aplicaciones FDT apropiadas - Otras infegraciones p. ej. con EDD en SIMATIC PDM

Local

Software requerido

Interfaz SAMSON SSP y adaptador interfaz serie
TROVIS-VIEW con médulo de equipo 3730-4

Tensién de alimentacién
admisible

9 a 32V DC - Alimentacién por la linea de bus
Para equipos Ex limitaciones adicionales segin el Certificado de prueba

Corriente de servicio méxima

15 mA

Corriente adicional
en caso de fallo

0 mA

Presién de

Energia auxiliar . -
alimentacién

1,4 a7 bar (20 a 105 psi)

Calidad del aire segin ISO 8573-1:2001

Tamafio y cantidad de particulas: clase 4 - Contenido de aceite: clase 3 - Humedad
y agua: clase 3 - Presién de rocio como minimo 10 K por debaijo de la menor
temperatura ambiente posible

Presién de mando (salida)

Desde O bar a la presién méxima de alimentacién,
limitable por software a 1,4/2,4/3,7 bar + 0,2 bar

Caracteristica

Lineal/isoporcentual /isoporcentual inversa - Definida por el usuario (por software y
comunicacién) - Vélvula de mariposa lin/iso - De obturador excéntrico lin/iso - De
sector de bola lin/iso

Desviacién de la caracteristica < 1 %

Histéresis <0,3%
Sensibilidad de reaccién <0,1%
Sentido de movimiento Reversible
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Construccion y principio de funcionamiento

Posicionador PROFIBUS-PA Tipo 3730-4
jLos equipos con versién Ex pueden tener limitaciones adicionales que se indican en el Certificado de pruebal

Consumo de aire

Independiente de la alimentacién <1101,/h

Salida de aire a _aireacién

Con Ap =6bar: 8,5m2/h - Con Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Kynexao ) = 0,09

accionamiento  desaireacion

Con Ap =6 bar: 14,0 m3/h - Con Ap = 1,4 bar: 4,5 m3/h - Kyps00°c)= 0,15

Temperatura ambiente admis.

-20 a +80 °C todas las ejecuciones

-45 a +80 °C con racor para cables metdlico

iLos equipos Ex pueden tener limitaciones de temperatura adicionales que se in-
dican en el Certificado de prueba!

Temperatura <0,15%/10K
Influencias  Energia auxiliar | Ninguna
Vibraciones <0,25% a 2 kHz y 4 g segin IEC 770

Tolerancia electromagnética

Cumple las normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 y NE 21.

Proteccién Ex

Ver Tabla 3-3

Conexiones eléctricas

1 racor para cables M20 x 1,5 para rango de bornes 6 a 12 mm - Orificio rosca-
do M20 x 1,5 adicional - Bornes roscados seccién de cable de 0,2 a 2,5 mm?

Tipo de proteccién

IP 66/NEMA 4X

Uso en sistemas instrumentados
de seguridad (SIL)

Desaireacién segura para pun-
to de consigna 0 V y cuando se
usa una electrovdlvula opcional

La vélvula de control cumple la idoneidad sistemética como componente en lazos
de seguridad para la desaireacion segura en consideracién de la IEC 61508.

Se puede usar en aplicaciones hasta SIL 2 (aparato Gnico/HFT = 0) y SIL 3 (cone-
xién redundante/HFT = 1) en consideracién de la IEC 61511 y de la folerancia de
fallos de Hardware.

Conformidad

C€ - FAl

Entrada binaria BE1

0 a 30 V DC protegido contra inversién de polaridad - Limite de destruccion estdti-

Entrada ca 40 V/5,8 mA - Potencia consumida 3,5 mA para 24 V, separacién galvénica
Sefial Sefial "1" con U, > 5V - Sefial "0" con U, < 3V
Materiales

Fundicién a presién de aluminio EN AC-AISi12(Fe) (EN AC-44300) segin
Carcasa DIN EN 1706 - Cromada y revestida de material sintético - Ejecucién especial de

acero inoxidable 1.4408

Piezas exteriores

Acero inoxidable 1.4404/316L

Racor para cables

Poliamida, negro M20 x 1,5

Peso

Aprox. 1,0 kg - Ejecucién especial de acero inoxidable: 2,2 kg
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Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 3-2: Funciones adicionales opcionales

Opciones para Tipo 3730-4

Entrada binaria BE2 para contacto libre de potencial

Entrada de conmutacién

R <100 Q - Carga admisible en contacto 100 mA - Limite de destruccién estdtica
20 V/5,8 mA - Con separacién galvanica

Electrovalvula - Aprobacién

segun IEC 61508/SIL

24V DC - Méximo 40 V - Protegido contra inversién de polaridad - Limite de destruc-
cién estdtica 40 V

Entrada U-57V
Potencia consumida:l = ——=“ * __ (corresponde a 4,8 mA para 24 V/114 mW)
3840 Q
. Sefial "0" sin conmutacién <12 V - Sefial "1" conmutacién segura >19 V
Sefial L
(desaireacién segura con 0 V)
Tiempo de vida > 5 x 106 conmutaciones

Coeficiente K,

0,15

Final de carrera inductivo
de la marca Pepperl+Fuchs

Para conectar a amplificador de sefial segin EN 60947-5-6

Detector de ranura
Tipo SJ2-SN

Placa de medicién no detectada: =3 mA; placa de medicién detectada: <1 mA

Sensor de posicién externo

Carrera de la vélvula

Como posicionador

Cable

10 m - Flexible con conector M12 x 1 - Retardante a las llamas segin VDE 0472 - Re-
sistente al aceite, grasa, refrigerante y ofros medios corrosivos

Temperatura ambiente
admisible

-40 a +90 °C con conexién rigida entre posicionador y sensor de posicién - Para
equipos Ex limitaciones adicionales segun el Certificado de prueba.

Resistencia a vibraciones

Hasta 10 g en el margen de 10 Hz a 2 kHz

Tipo de proteccién

IP 67

3-6

EB 8384-4 ES



Construccion y principio de funcionamiento

Tabla 3-3: Resumen de las aprobaciones Ex concedidas

Tipo | Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
@ Ndmero PTB 04 ATEX 2109 I 2G Ex ia IC T6 Gb
1 Fecha 11/05/2017 Il 2D Ex ia Il T8O°C Db
NUmero 2020322307002425
CCCEx Fecha 18/09/2020 Ex ia IC T4 ~ T6 Gb
Vélido hasta 17/09/2025
Nomero APHQMH 104 1444
CCoE Fecha 21/04/2018 Ex ia IC Té
= Vdlido hasta 20/04/2023
Nomero RU C-DE.HA65.B.00510/20 15/ L
1Ex ia ICT6/T5/T4 Gb X
EAL E Fecha 18/03/2020 Ex tb llIC T80 °C Db X
Vdlido hasta 18/03/2025
IECE Nomero IECEx PTB 06.0054 Ex ia IIC T6...T4 Gb;
X Fecha 17/07/2017 Ex ia IIC T80°C Db
IR CMU NUmero ZETC/35/2021 b
1 2GExialICT6..T4 G
1055 Fecha 26/07/2021 Il 2D Ex it IC T80 °C Db
Vdlido hasta 25/07/2024
Exia lICTé,
Clase I, II, Div. 1, Grupos A-G
CSA Nomero 1675787 Ex nA Il T6, Ex nL IIC T¢;
Fecha 24/05/2017 Clase I, Div. 2, Grupos A-D;
Clase II, Div. 1, Grupos E-G
5 Tipo 4 encapsulado
Clase I, Zona 0 AEx ia lIC;
M Nomero 3023605 Clase I, Il, lll, Div.1, Grupos A-G;
Fecha 15/03/2006 Clase I, Div.2, Grupos A-D;
Clase II, Div.2, Grupos F, G
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Construccion y principio de funcionamiento

Tipo | Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
Nomero  PTB 04 ATEX 2109
@ . Il 2D Ex th IIIC T80°C Db
Fecha 11/05/2017
NUmero IECEx PTB 06.0054
0 Ex tb IIIC T80°C Db
§ |IECEx Fecha 17/07/2017 X
Nomero  ZETC/35/2021
1]'% SCSMU Fecha 26/07/2021 Il 2D Ex tb lIC T80 °C Db
Vdlido hasta 25/07/2024
5 @ Nomero PTB 05 ATEX 2010 X Il 3G Ex nA IIC Té Gc
™ 2 Fecha 22/06/2017 I 3D Ex tc lIC T80°C Dc
Nomero  2020322307002425
ExicIC T4 ~ Té6 Gc
CCCEx  Fecha 18/09/2020 Ex nA IIC T4 ~ T6 Ge
2 Vélido hasta 17/09/2025
IECE Ndmero IECEx PTB 06.0054 Ex nA IIC T6.. T4 Gc;
X Fecha 17/07/2017 Ex tc IlIC T80°C Dc
IR CMU Nomero  ZETC/35/2021
I 3G Ex ic nA IC T6 Gc
1055 Fecha 26/07/2021 Il 3D Ex tc llIC T80 °C Dc IP66
Vdlido hasta 25/07/2024

1 Certificado CE de prueba de tipo
2 Declaracién de Conformidad

3-8
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Construccion y principio de funcionamiento

3.6 Dimensiones en mm

Montaje segin IEC 60534-6

Placa de conexiones Conector para manémetro

r l Sensor de
posicién externo

15

70

Montaje integrado | { ¢

) ity |

212

N2

<
8 H°
40

OEilR

HI
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Construccion y principio de funcionamiento

Montaje segon VDI/VDE 3847-1 . 13

a accionamiento Tipo 3277
_4@ Palanca
dp
g 2 e <
— <
(=4
164

Montaje segin VDI/VDE 3847-1
a puente NAMUR @

[
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Construccion y principio de funcionamiento

Montaje segin VDI/VDE 3847-2
ejecucion simple efecto

202
164

i

Bt

156 (1671)

48

Montaje segin VDI/VDE 3847-2
ejecucion doble efecto

260

164

5

L|':J o@

&l

156 (167 ")

68
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Construccion y principio de funcionamiento

Montaje en accionamiento rotativo segin VDI/VDE 3845

Ejecucién robusta

T

86

I

Amplificador inversor

T | Tipo 3710

80 %
130 ‘

166

ﬁ v
80 )
i Amplificador inversor

S Tipo 3710

| 1 | I
L
0 Oe|
O ‘ O o B/p
e N} 1] 4
[ L
50 i
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Construccion y principio de funcionamiento

Palanca

i x
J71-0.“17

|
i
i
!
=

‘ S
Palanca x y z
S 17 mm 25 mm 33 mm
M 25 mm 50 mm 66 mm
L 70 mm 100 mm 116 mm
XL 100 mm 200 mm 216 mm
XXL 200 mm 300 mm 316 mm

3.6.1 Niveles de fijacién segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010)

M

min

Nivel de fijacién 2 (superficie soporte)

alcsscacace Nivel de fijacién 1 (superficie accionamiento)

1]

Accionamiento

Dimensiones en mm

Tamafio A B C ad M., | D"
AAO 50 | 25| 15| 5,5para M5 66 | 50
AA1 80 | 30 | 20 | 5,5para M5 96 | 50

AA2 80 | 30 | 30| 5,5 para M5 96 50
AA3 130 30 | 30| 55paraM5 | 146 | 50
AA4 130| 30 | 50 | 5,5 para M5 146 | 50
AAS5 200 50 | 80 | 6,5paraMé | 220 | 50
' Tipo de brida FO5 segin DIN EN ISO 5211

EB 8384-4 ES 3-13
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4 Envio y transporte en el lugar

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

4.1

Cuando se recibe la mercancia proceder co-
mo se indica a continuacién:

Recepcién del suministro

1. Controlar el alcance del suministro. Com-
parar los datos de la placa de caracte-
risticas del posicionador con los del al-
bardn de suministro. Ver més detalles de
la placa de caracteristicas en el cap.
"Identificacién".

2. Comprobar que la mercancia no presen-
ta desperfectos. Comunicar cualquier
desperfecto a SAMSON y a la empresa
de transporte (ver albarén de entregal).

4.2 Desempaquetar el
posicionador

Observar las siguientes instrucciones:

= No quitar el embalaje ni las tapas de
proteccién de las conexiones neumdticas
hasta el momento del montaije.

= Eliminar el embalaje en conformidad
con las regulaciones locales. Separar los
materiales de embalaije por tipo y reci-
clarlos.

Envio y transporte en el lugar

4.3 Transporte del
posicionador
= Empaquetar el posicionador de forma
segura, teniendo en cuenta las instruc-
ciones de transporte.
Instrucciones de transporte
- Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes.

—  Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad.

- Durante el transporte mantener la tempe-
ratura dentro de los limites de temperatu-
ra ambiente admisible, ver cap. "Cons-
truccién y principio de funcionamiento.

4.4 Almacenamiento del
posicionador

O NoTA

iRiesgo de daiios en el equipo debido a un

almacenamiento incorrecto!

> Observar las instrucciones de almacena-
miento.

= Evitar periodos de almacenamiento lar-
gos.

= Si no se pueden mantener las condicio-
nes de almacenamiento consultar con

SAMSON.

i Informacién
En caso de periodo de almacenamiento pro-
longado, SAMSON recomienda comprobar
regularmente la vélvula de control y las con-
diciones de almacenamiento.

EB 8384-4 ES
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Envi

io y transporte en el lugar

Instrucciones de almacenamiento

Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes,
choques y vibraciones.

No dafiar la proteccién anticorrosién
(revestimiento).

Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad. En espacios htmedos,
evitar la formacién de condensados. Si
es necesario utilizar un agente de seca-
do o una calefaccién.

Asegurarse de que el aire ambiente estd
libre de écidos y otros medios corrosivos.

Tener en cuenta la temperatura de alma-
cenamiento admisible, ver cap. "Cons-
truccién y principio de funcionamiento".

Almacenar el posicionador con la tapa
cerrada.

Cerrar las conexiones neumdticas y eléc-
tricas.

No colocar ningtn objeto encima del
posicionador.

4-2
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5 Montaje

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte por la ignicién de una

atmésfera explosiva!

= Al redlizar trabajos en el posicionador
en zonas con atmésfera explosiva tener
en cuenta la EN 60079-14, VDE 0165
parte 1.

= Los trabajos en el posicionador en zonas
con atmésfera explosiva solo los puede
realizar personal especialmente instruido
y que esté autorizado para trabajar con
equipos con proteccién contra explosién
en zonas con peligro de explosién.

Montaje

O NoTA

jFallo de funcionamiento por utilizar piezas

de montaje equivocadas/accesorios inco-

rrectos!

= Para el montaje y la instalacién del posi-
cionador utilizar dnicamente las piezas
de montaje y accesorios enumerados en
estas instrucciones de montaje y servicio
y tener en cuenta los tipos de montaje!

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las par-

tes méviles de la vdlvula!

= Durante la operacién no tocar las partes
méviles.

= Antes de realizar los trabajos de monta-
je e instalacién del posicionador, es ne-
cesario poner la vélvula fuera de servi-
cio y desconectar y bloquear la presién
de alimentacién y la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del
vdstago del accionamiento y del obtura-
dor introduciendo objetos en el puente.

5.1 Condiciones de montaje

Postura de trabajo

La postura de trabajo para el posicionador
es la vista frontal de todos los elementos de
operacién del posicionador desde la pers-

pectiva del personal de operacién.

El responsable debe asegurar que, una vez
instalado el posicionador, los operarios po-
drén realizar todos los trabajos necesarios

sin correr ningn peligro y que tendrén un

facil acceso desde la postura de trabajo.

Posicién de montaje

= Tener en cuenta las posiciones de monta-
je permitidas (ver Fig. 5-2).

= No cerrar o reducir la apertura de desai-
reacién (ver Fig. 5-1).

EB 8384-4 ES
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Montaje

5.2 Preparacién del montaje
Antes del montaje asegurar que se cumplen
las siguientes condiciones:

— El posicionador esté en perfectas condi-
ciones.

- La presién de alimentacién todavia no se
ha conectado al posicionador.

- La energia auxiliar todavia no se ha co-
nectado al posicionador.

Seguir los siguientes pasos:

= Preparar el material y las herramientas
necesarias para el montaije.

= Ajustar la palanca y la posicién del pin,
ver cap. 5.3.

= Si todavia no se ha hecho, cerrar la sali-
da de la presién de mando posterior con
el tornillo tapén (4, nim. de referencia

0180-1436) y la junta correspondiente
(ndm. de referencia 0520-0412).

= Quitar las tapas de proteccién de las co-
nexiones neumdticas.

5.3 Ajuste de la palanca y de
la posicién del pin

i Informacién
La palanca M se incluye en el suministro del
posicionador.
Las palancas S, Ly XL estdn disponibles
como accesorio, ver cap. 5.13.
La palanca XXL estd disponible sobre
demanda.

El posicionador se adapta al accionamiento
utilizado y a la carrera nominal a través de

la palanca de la cara posterior del posicio-
nador y del pin.

Las tablas de carreras de la pag. 5-5 indi-
can los mérgenes méximos de ajuste en el
posicionador. La carrera méxima de la vdl-
vula se limita adicionalmente por la posicién
de seguridad elegida y la pretensién de los
resortes del accionamiento.

Como esténdar el posicionador va equipado
con la palanca M (posicién del pin 35) (ver
Fig. 5-3). Si se necesita una palanca dife-
rente (L o XL) a la montada de fébrica, pa-
lanca M con posicién de pin 35 proceder de
la siguiente manera (ver Fig. 5-4):
1. Soltar la palanca (1) montada desenros-
cando la tuerca (1.1).
= Prestar atencién a que la palanca no
apoye en las posiciones finales.

2. Atornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca (posicién del pin segin
tablas de carreras en pégina 5-5). Pa-
ra ello emplear Gnicamente el pin trans-
misor largo incluido en el kit de montaije.

3. Colocar la palanca (1) en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).
= Prestar atencién a que la palanca no
apoye en las posiciones finales.

5.4 Sustitucién de la palanca

El procedimiento de sustitucién de la palan-
ca depende de si se trata de la ejecucién es-
tdndar del posicionador con acoplamiento a
friccién o si es una ejecucién especial con
acoplamiento fijo.

5-2
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Montaje

Apertura para
desaireacion

Fig. 5-1: Apertura para desaireacién
(parte posterior posicionador)

1 Palanca

1.1 Tuerca

1.2 Arandela de presién
2 Pin transmisor

Fig. 5-4: Montaje de la palanca y del pin
fransmisor

Il

@ _Oe

Q

B o

Fig. 5-3: Palanca M con posicién del pin 35

EB 8384-4 ES
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Montaje

La ejecucién especial de los posicionadores
con acoplamiento fijo se reconoce por el c6-
digo de producto. El cédigo de producto se
encuentra en la placa de caracteristicas co-
mo "Tipo". Los posicionadores con ejecucién
especial con acoplamiento fijo son:

- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx002
— Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx018
—  Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx028
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx036
—  Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx039
- Tipo 3730-4xxxxxxxxxxxxx048

Sustitucion de la palanca en la ejecucion
estandar con acoplamiento a friccién

Si se necesita una palanca diferente (L o XL)
a la montada de fébrica, palanca M con po-
sicién del pin 35, proceder de la siguiente
manera (ver Fig. 5-4):

1. Soltar la palanca (1) montada desenros-
cando la tuerca (1.1).

2. Avornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca (posicién del pin segin
tablas de carreras en pégina 5-5). Pa-
ra ello emplear Gnicamente el pin trans-
misor largo incluido en el kit de montaije.

3. Colocar la palanca (1) en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1).

4. Mover la nueva palanca montada una
vez entre los topes mecdnicos para
adaptarla a la palanca de medicién in-
terna.

Sustitucion de la palanca en la ejecucion
con acoplamiento fijo

O NoTA

iRiesgo de daiios en el sensor de desplaza-

miento debido a un montaje incorrecto de

la palanca en las ejecuciones del posiciona-

dor con acoplamiento fijo!

> Al aflojar y atornillar la palanca, sujetar-
la por el centro para que no se apoye en
los topes finales.

Si se necesita una palanca diferente (L o XL)
a la montada de fébrica, palanca M con po-
sicién del pin 35, proceder de la siguiente
manera (ver Fig. 5-4):

1. Soltar la palanca (1) montada desenros-
cando la tuerca (1.1). Sujetar la palanca
por el centro, de forma que no apoye en
los topes finales.

2. Atornillar el pin transmisor (2) en el orifi-
cio de la palanca (posicién del pin segin
las tablas de carreras en pdgina 5-5).
Para ello emplear Gnicamente el pin
transmisor largo incluido en el kit de
montaije.

3. Colocar la palanca (1) en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1). Sujetar
la palanca por el centro, de forma que
no apoye en los topes finales.

5-4
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5.4.1 Tablas de carreras

Tabla 5-1: Montaje integrado a accionamientos Tipo 3277-5 y Tipo 3277

Carrera
Tamaiio accionamiento | nominal |Margen de ajuste posicionador " — .
Palanca | Posicién del pin
[em?] [mm] Carrera [mm] necesaria | correspondiente
120 7,5 5,0a 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0a35,0 M 35
355/700/750 30 10,0 a 50,0 M 50

1} Los mérgenes de ajuste min./méx. se basan en el modo de inicializacién margen nominal NOM.

Tabla 5-2: Montaje segun IEC 60534-6 (NAMUR)

Vélvula SAMSON Margen de ajuste del posicionador
con accionamiento Tipo 3271 Otras valvulas "
Carrera
Tamafiio accionamiento | nominal | Carrera min. Carrera max. a.0a q
Palanca | Posicién del pin
[em?] [mm] [mm] [mm] necesaria | correspondiente
60y 120
con vélvula Tipo 3510 75 36 18,0 S 17
120 7,5 50 25,0 M 25
120/175/240/350 15 7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5 7,0 35,0 M 35
355/700/750 15y 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Ver espeaﬁ.coaones del 200 Ver especificaciones del fabricante 300
fabricante

11 Los mdrgenes de ajuste min./méx. se basan en el modo de inicializacién margen nominal NOM.

Tabla 5-3: Montaje en accionamiento rotativo

Angulo de giro Palanca necesaria Posicion del pin correspondiente
24 a 100° M 90°
EB 8384-4 ES 5-5




Montaje

5.5 Montaje del posicionador
5.5.1 Montaje integrado

a) Accionamiento Tipo 3277-5

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-5

= Observar tablas de carrera, pdg. 5-5!

Accionamiento de 120 cm? (ver Fig. 5-5)

Dependiendo del lado de montaje del posi-
cionador, a la izquierda o derecha del puen-
te, la presién de mando se conduce a la
membrana del accionamiento por el corres-
pondiente conducto. Primero se tiene que
montar la placa distribuidora (9) en el puen-
te segdn la posicién de seguridad "véstago
saliendo del accionamiento” o "véstago en-
trando al accionamiento" (en caso de fallo
del aire, la vélvula cierra o abre). Alinear el
simbolo correspondiente de la placa distri-
buidora con la marca, de acuerdo al monta-
ie a la izquierda o derecha del puente (mi-
rando hacia la placa distribuidora).

1. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con el ma-
németro al posicionador, cuidando que
las juntas (6.1) queden en su lugar.

2. Desatornillar el tornillo-tapén (4) de la ca-
ra posterior del posicionador y cerrar con
el tapén (5) de los accesorios la salida
"Output 38" de la placa de conexiones
(6) o del conector para manémetro (7).

3. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y

fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.

. Fijar la placa intermedia (10) con la par-

te saliente mds estrecha (Fig. 5-5 izq.)
hacia la conexién de la presién de man-
do, la junta plana (14) tiene que quedar
del lado del puente del accionamiento.

. Carrera 15 mm: el pin (2) de la palanca

M (1) en la parte posterior del posiciona-
dor se deja en la posicién 35 (estandar).

Carrera 7,5 mm: desenroscar el pin (2)

colocado en la posicién 35 y roscarlo en
la posicién 25.

Sujetar la palanca por el centro, de for-

ma que no apoye en los topes finales.

. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-

nura de la carcasa del posicionador y la
junta (10.1) en la parte posterior de la
carcasa.

. Cerrar la salida de presién de mando

posterior con un torni||o-tc1pén (4, ndom.
de referencia 0180-1436) y la corres-
pondiente junta (nom. de referencia
0520-0412).

. Colocar el posicionador en la placa in-

termedia (10) de forma que el pin trans-
misor (2) se apoye encima del disposi-
tivo de arrastre (3). Para ello, ajustar la
palanca (1) y con la tapa del posiciona-
dor abierta sujetar el eje del posiciona-
dor con la caperuza o el selector. La pa-
lanca (1) tiene que apoyar en el dispo-
sitivo de arrastre por accién del resorte.
Atornillar el posicionador mediante los
tornillos a la placa intermedia (10).

5-6
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Simbolos
Véstago
saliendo del
¥ accionamiento
Montaje a la Montaije a la
izquierda derecha
E‘ Véstago
entrando al
V' accionamiento W

Entrada presién de mando
con montaje izquierda

Placa distribuidora (9)

Entrada presién de

N —

—VEONOOUAWN = — —

Palanca

Tuerca

Arandela de presién

Pin transmisor
Dispositivo de arrastre
Tornillo-tapén

Tapén

Placa de conexiones
Juntas

Conector para mandmetro
Kit montaje manémetros
Placa distribuidora
Placa intermedia

Junta

Tapa

Junta plana

Junta de cierre

Ot

A

=

Marca mando con montaje
derecha
=
u ot @ 15 =1
a 5 ~Y =9 14
4- 1
v : 7N
4 Az N B!
( £ [ 1| I i
| g =,
AR 1l
| . ! 3
A\ / 11 T
X {} ﬁ/ 12 -a
\) &JJ Parte saliente =]
placa intermedia ﬁ-‘
O == SSii
\ L
U ‘ 10.1
i 10
Supply 9

Fig. 5-5:Montaje integrado — conexién presién de mando en accionamiento Tipo 3277-5 de 120 cm?

9 1
O NoTA

\ Para la conexién de la alimentacién

: (Supply) y de la salida (Output) utili-
‘ zar siempre la placa de conexiones
(6) incluida en los accesorios.

No roscar nunca directamente los ra-
cores en la carcasa.
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Montaje

9. Montar la tapa (11) en el otro lado.
= Al hacerlo prestar atencién para que
una vez instalada la vélvula, el tapén
de desaireacién apunte hacia abajo,
para asegurar la evacuacién de po-
sibles condensados.

b) Accionamiento Tipo 3277

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-6

= Observar tablas de carrera, pdg. 5-5!

Accionamiento de 175 a 750 cm? (ver

Fig. 5-6)

Montar el posicionador en el puente. En ac-
cionamientos con "véstago saliendo del ac-
cionamiento" la presién de mando se condu-
ce al accionamiento por una conduccién in-
terna en el puente a través del bloque de
unién (12), y con "véstago entrando al ac-
cionamiento" a través de un tubo externo.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vésta-
go del accionamiento.

2. Fijar la placa intermedia (10) con la par-
te saliente mds estrecha (Fig. 5-6 izq.)
hacia la conexién de la presién de man-
do, la junta plana (14) tiene que quedar
del lado del puente del accionamiento.

3. En accionamientos de
355/700/750 cm? desenroscar el pin
(2) colocado en la posicién 35 de la pa-
lanca M (1) y roscarlo en la posicién 50.

Sujetar la palanca por el centro, de for-
ma que no apoye en los topes finales.
En los accionamientos de 175, 240 y
350 cm? con carrera de 15 mm el pin
(2) se deja en la posicién 35.

. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-

nura de la carcasa del posicionador.

. Colocar el posicionador en la placa in-

termedia de forma que el pin transmisor
(2) se apoye encima del dispositivo de
arrastre (3). Para ello, ajustar la palanca
(1) y con la tapa del posicionador abier-
ta sujetar el eje del posicionador con la
caperuza o el selector. La palanca (1)
tiene que apoyar en el dispositivo de
arrastre por accién del resorte.
Atornillar el posicionador mediante los
tornillos a la placa intermedia (10).

. Comprobar que la lengiieta de la jun-

ta (16) lateral al bloque de unién, se en-
cuentra encima del simbolo correspon-
diente a la ejecucién del accionamien-
to "vdstago saliendo" o "véstago entran-
do". Si es necesario, desatornillar los
tres tornillos, levantar la tapa, girar la
junta (16) 180° y volver a fijarlo.

Con la ejecucién anterior de bloques de
unién (Fig. 5-6 abaijo) es necesario girar
la placa distribuidora (13) hasta que la
marca indique el simbolo que correspon-
de a la ejecucién del accionamiento.

. Colocar el bloque de unién (12) con sus

juntas en el posicionador y puente del
accionamiento, y fijarlo con los torni-

los (12.1). En accionamientos "vésta-
go entrando" se tiene que quitar el ta-

5-8
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1 Palanca 12 Bloque de unién

1.1 Tuerca 12.1 Tornillo

1.2 Arandela de presién 12.2  Tapédn o conexién para tubo

2 Pin transmisor externo presién de mando

3 Dispositivo de arrastre 13 Placa distribuidora
10 Placa intermedia 14 Junta plana 15 10 14
11 Tapa 15 Junta de cierre
11.1  Tapén de desaireacié 16 Junta

apén de desaireacion AN 12 3 R
=\
1/
,,,,,,,, N f
2 4

Palanca M

N —

Parte saliente
placa intermedia (10)

16 |
T ‘ =
Z2 =2
: < |
[
1 B\ ¢ /
SUPPLY
Véstago del accionamiento 16 12 12.1 12.2
Entrando  Saliendo 1A
Blogue de unién (anterior)
con placa 1 \——

13 distribuidora (13) ! ‘ ! pr
L

Véstago entrando al accionamiento (FE)
Vastago saliendo del
accionamiento (FA)
Marca

Fig. 5-6: Montaje integrado — conexién presién de mando en accionamiento Tipo 3277 de 175 a

750 cm?
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pén (12.2) y montar el tubo para la pre-
sién de mando.

8. Montar la tapa (11) en el ofro lado.
= Al hacerlo prestar atencién para que
una vez instalada la vélvula, el tapén
de desaireacién apunte hacia abaijo,
para asegurar la evacuacién de po-
sibles condensados.

5.5.2 Montaje segin
IEC 60534-6

= Ver Fig. 5-7

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-7

= Observar tablas de carrera, pdg. 5-5!

El posicionador se monta a la vélvula me-
diante un soporte angular NAMUR (10).

1. Atornillar las dos uniones pasador (14)
al soporte angular (9.1) en el acopla-
miento (9), encajar la placa (3) y fijarla
con los tornillos (14.1).

Para accionamientos de 2800 cm? y

1400 cm? (carrera 120 mm):

— con carrera de hasta 60 mm se debe
atornillar la placa més larga (3.1)
directamente al acoplamiento (9).

— con carrera superior a 60 mm se fija
la placa (3) a través del soporte an-
gular (16) con las uniones pasador
(14) y los tornillos (14.1).

2. Montar soporte angular NAMUR (10) a
la vélvula:

- el montaje a puente NAMUR se ha-
ce directamente en el taladro del

puente con el tornillo M8 (11) y la
arandela dentada

- el montaje en columnas se hace me-
diante dos abrazaderas (15) que se
fijan en la columna. Colocar el so-
porte angular (10) a una altura tal
que la placa (3) se alinee central-
mente con la escala del acoplamien-
to en el 50 % de la carrera (en la mi-
tad de la carrera de la vélvula la ro-
nura de la placa debe estar a la mi-
tad del acoplamiento NAMUR).

3. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con el ma-
németro (8) al posicionador, cuidando
que las juntas (6.1) queden en su lugar.

4. Elegir segin el tamafio del accionamien-
to y las tablas de carreras de la pégi-
na 5-5 la palanca (1) M, Lo XL, asi
como la posicién del pin necesaria.

Si se necesita una palanca diferente (L o XL)
a la montada de fébrica, palanca M con po-
sicién del pin 35, proceder como se describe
enel cap. 5.4.

5. Colocar el posicionador en el acopla-
miento NAMUR de forma que el pin
transmisor (2) se aloje en la ranura de la
placa (3, 3.1). Mover la palanca (1) se-
gUn corresponda.

Fijar el posicionador con los dos tornillos
al acoplamiento NAMUR.
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Montaje a columnas
columnas @20 a 35 mm

Montaje a
puente NAMUR

I
Acoplamiento adicional !
para accionamiento de |

I

2800 cm?, carrera =60 mm .
EE———— éa 1

Palancas XLy

Palanca
Tuerca
Arandela de presién
Pin transmisor
Placa de arrastre
Placa de arrastre
Placa de conexiones
Juntas
Conector para ma-
németro
Kit montaje
manémetros
9 Acoplamiento
9.1 Soporte angular
10 Soporte angular

N —

NOOWWN — — —

©

NAMUR
11 Tornillo
14 Uniones pasador
14.1  Tornillos

15 Abrazaderas
16  Soporte angular

Fig. 5-7: Montaje segun IEC 60534-6 (NAMUR)
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5.5.3 Montaje segun
VDI/VDE 3847-1

El montaje segin VDI/VDE 3847-1 con ai-
reacién de la cémara de los resortes a tra-
vés del posicionador, solo es posible con los
posicionadores

Tipo 3730-4-xxx0xxxx0x0060xx y

Tipo 3730-4-xxx0xxxx0x007000.

El montaje segin VDI/VDE 3847 sin airea-
cién de la cdmara de los resortes a través
del posicionador, es posible con los posicio-
nadores Tipo 3730-4-xxx0xxxx0x0000xx.
Este tipo de montaje facilita el cambio rdpi-
do del posicionador con el proceso en mar-
cha mediante el bloqueo neumdtico del ac-
cionamiento. Soltando el tornillo de seguri-
dad rojo (20) y a continuacién girando la
llave de bloqueo de aire (19) en la parte in-
ferior del bloque adaptador se encierra la
presién de mando en el accionamiento.

Montaje en accionamiento Tipo 3277 (ver

Fig. 5-8)

= Piezas de montaje y accesorios: ver Ta-
bla 5-8

El posicionador se monta en el puente como
se representa en la Fig. 5-8. En acciona-
mientos con "véstago saliendo del acciona-
miento" la presién de mando se conduce al
accionamiento por una conduccién inferna
en el puente a través de la placa de cone-
xiones (12), y con "vdstago entrando al ac-
cionamiento” a través de un tubo externo.

Para el montaje del posicionador solo se uti-
liza la conexién Y1. La conexién Y2 se pue-
de utilizar para la dgireacién de la cémara
de los resortes.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.

2. Colocar el adaptador en dngulo (6) enci-

ma del posicionador y atornillarlo con
los tornillos (6.1), cuidando que las jun-
tas queden en su lugar. En posicionado-
res utilizados para airear la cémara de
los resortes es necesario sacar el tapén
(5) antes del montaje. En posicionadores
sin aireacién de la cémara de los resor-
tes cambiar el tapén de cierre (4) por un
tapén de desaireacion.

3. En accionamientos de

355/700/750 cm? desenroscar el pin
(2) colocado en la posicién 35 de la pa-
lanca M (1) y roscarlo en la posicién 50.
Sujetar la palanca por el centro, de for-
ma que no apoye en los topes finales.

En los accionamientos de 175, 240 y
350 cm? con carrera de 15 mm el pin
(2) se deja en la posicién 35.

4. Colocar la junta de cierre (6.2) en la ra-

nura del adaptador en dngulo (6).

5. Colocar la junta de cierre (17.1) en la

placa reversible (17) y montar la placa
reversible en el bloque adaptador (13)
con tornillos (17.2).

6. Montar la placa ciega (18) con tornillos

(18.1) encima de la placa reversible
(17), cuidando que las juntas queden en
su lugar.

5-12
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= e 13.1
© ' '
= @‘_ H 13 17117 172 18 18.1
3 e 2 ,i
E, ® 1] - -
1 . -

Palanca

Tuerca

Arandela de presién
Pin transmisor
Dispositivo de arrastre
Tapén de cierre

Tapén 13 Blogue adaptador
Adaptador en éngulo  13.1  Tornillos

N =

—0 00O LAWN ===

1 Tornillos ] 17 Placa reversible

2 Junta de cierre 17.1  Junta de cierre

3 Tornillos 17.2 Tornillos

1 Tapa 18  Placa ciega
11.1 Tapén de desaireacién  18.1  Tornillos
12 Placa de conexiones 19 Uave bloqueo aire
12.1 Junta 20 Tornillo de seguridad

Fig. 5-8: Montaje segin VDI/VDE 3847 a accionamiento Tipo 3277
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i Informacién

En lugar de la placa ciega (18) también es
posible montar una electrovélvula, la posi-
cién de montaje de la electrovélvula estd de-
terminada por la disposicién de la placa re-
versible (17). Alternativamente también se
puede montar una placa de restriccion, ver
> ABT1.

7.

Poner los tornillos (13.1) en el taladro
central del bloque adaptador (13).

Colocar la placa de conexiones (12) jun-
to con la junta (12.1) en los tornillos
(13.1) segdn la posicién de seguridad
"véstago saliendo" o "véstago entrando
al accionamiento”. La posicién de segu-
ridad activa es la determinada por la
alineacién de la ranura del bloque
adaptador (13) con la ranura de la pla-
ca de conexiones (12) (Fig. 5-9).

Véstago del accionamiento

Saliendo Entrando
v v

12 Placa de conexiones 7

13 Bloque adaptador / f’if
N

ﬂ O =h;1121_3

'y

Airadmant Ty 3070 L

% O ‘]
0 J’ 1

Fig. 5-9: Posicién de seguridad

9.

Montar el bloque adaptador (13) con la
placa de conexiones (12) con los torni-
llos (13.1) en el accionamiento.

10. Poner un tapén de desaireacién (11.1)

11

en la conexién Exh.

.Con posicién de seguridad "véstago sa-

liendo del accionamiento" cerrar la co-
nexién YT con un tapédn ciego.

Con posicién de seguridad "véstago en-
trando al accionamiento" unir la cone-
xién Y1 con la conexién de la presién de
mando del accionamiento.

Colocar el posicionador en el bloque
adaptador (13) de forma que el pin
transmisor (2) se apoye encima del dis-
positivo de arrastre (3). Para ello, ajustar
la palanca (1) y con la tapa del posicio-
nador abierta sujetar el eje del posicio-
nador con la caperuza o el selector.

La palanca (1) tiene que apoyar en el
dispositivo de arrastre por accién del re-
sortfe.

Atornillar el posicionador mediante los
tornillos (6.3) al bloque adaptador (13),
cuidando que la junta de cierre (6.2)
quede en su lugar.

12. Montar la tapa (11) en la parte posterior

del puente.

= Al hacerlo prestar atencién para que
una vez instalada la vélvula, el tapén
de desaireacién apunte hacia abaijo,
para asegurar la evacuacién de po-
sibles condensados.

5-14
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Montaje a puente NAMUR (ver Fig. 5-10)

- Piezas de montaje y accesorios: ver Ta-

Para el montaje en vélvulas con colum-
nas colocar las abrazaderas (15) entor-

bla 5-8
iObservar tablas de carrera, pég. 5-5!

. Vdlvula Serie 240, tamaiio acciona-
miento hasta 1400-60 cm2 Atornillar
las dos uniones pasador (14) segin cual
sea la ejecucién, en el dngulo del aco-
plamiento o directamente en el acopla-
miento, encajar la placa de arrastre (3) y
fijarla con los tornillos (14.1).

no la columna: enroscar los cuatro espd-
rragos en el bloque de unién NAMUR
(10). Colocar el bloque de unién NA-
MUR en la columna y colocar por el otro
lado las abrazaderas (15). Fijar las
abrazaderas con las tuercas y arandelas
dentadas en los espdrragos. Alinear la
marca en el bloque de unién NAMUR
(sefializada al lado con 1) con el 50 %
de la carrera.

Vélvula Tipo 3251, tamafio acciona- 3. Colocar el adaptador en éngulo (6) enci-
miento 350 cm? hasta 2800 cm?: Ator- ma del posicionador y atornillarlo con
nillar la placa de arrastre larga (3.1) se- los tornillos (6.1), cuidando que las jun-
gin cual sea la ejecucion, en el éngulo tas queden en su lugar. En posicionado-
del acoplamiento o directamente en el res utilizados para airear la cémara de
acoplamiento del accionamiento. los resortes es necesario sacar el tapén
Vélvula Tipo 3254, tamaiio acciona- (5) antes del montaje. En posicionadores
miento 1400-120 cm? hasta 2800 cm2: sin aireacién de la camara de los resor-
Atornillar las dos uniones pasador (14) tes cambiar el tapén de cierre (4) por un
en el dngulo (16). Atornillar el dngulo tapén de desaireacion.

(16) en el acoplamiento, encajar la pla- 4, Elegir segin el tamafio del accionamien-

ca de arrastre (3) y fijarla con los torni-
llos (14.1).

El posicionador se monta en el puente
NAMUR como se representa en la

Fig. 5-10.

El montaje a puente NAMUR se hace di-
rectamente en el taladro del puente con
el bloque de unién NAMUR (10) el torni-
llo y la arandela dentada (11). Alinear
la marca en el bloque de unién NAMUR
(sefializada al lado con 1) con el 50 %
de la carrera.

to y las tablas de carreras de la pégi-
na 5-5 la palanca (1) M, Lo XL, asi
como la posicién del pin necesaria.

Si se necesita una palanca diferente (L o XL)
a la montada de fébrica, palanca M con po-
sicién del pin 35, proceder como se describe
enel cap. 5.4.

5.

6.

Colocar la junta de cierre (6.2) en la ro-
nura del adaptador en éngulo.

Colocar la junta de cierre (17.1) en la

placa reversible (17) y montar la placa
reversible en el bloque adaptador (13)
con tornillos (17.2).

EB 8384-4 ES
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7. Montar la placa ciega (18) con tornillos
(18.1) encima de la placa reversible, cui-
dando que las juntas queden en su lugar.

i Informacioén
En lugar de la placa ciega (18) también es
posible montar una electrovélvula, la posi-
cién de montaje de la electrovélvula estd de-
terminada por la disposicién de la placa re-
versible (17). Alternativamente también se
puede montar una placa de restriccion, ver
> ABT1.

8. Fijar el bloque adaptador (13) con torni-
llos (13.1) en el bloque de unién NA-
MUR.

9. Poner un tapén de desaireacién en la co-

nexién Exh.

10. Colocar el posicionador en el bloque
adaptador (13) de forma que el pin
transmisor (2) se aloje en la ranura de la
placa (3, 3.1). Mover la palanca (1) se-
gUn corresponda.

Atornillar el posicionador mediante los
tornillos (6.3) al bloque adaptador (13),
cuidando que la junta de cierre (6.2)
quede en su lugar.

11.En accionamientos de simple efecto sin
aireacién de la cémara de resortes unir
la conexién Y1 del bloque adaptador
con la conexién de la presién de mando
del accionamiento. Cerrar la conexién
Y2 con un tapén ciego.

En accionamientos de doble efecto y ac-
cionamientos con aireacién de la cama-
ra de resortes unir la conexién Y2 del
bloque adaptador segin corresponda
con la conexién de la presién de mando
de la segunda cémara del accionamien-
to o con la cémara de resortes del accio-
namiento.

5.5.4 Montaje segin
VDI/VDE 3847-2

El montaje segdn VDI/VDE 3847-2 en ac-
cionamientos PFEIFFER Tipo SRP (simple
efecto) y DAP (doble efecto) en los tamafios
60 hasta 1200 con interfaz NAMUR y ai-
reacién de la cémara de resortes, permite
un montaje integrado del posicionador sin
tubeado adicional.

Ademés, para los accionamientos de simple
efecto es posible un cambio rapido del posi-
cionador con el proceso en marcha median-
te el bloqueo neumédtico del accionamiento.

Procedimiento de bloqueo del accionamien-
to (ver Fig. 5-11):
1. Soltar el tornillo de seguridad rojo (1).

2. Girar la llave de bloqueo del aire (2) en
la parte inferior del bloque adaptador

segun la inscripcién.
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Exh. 20
19
1 Palanca
1.1 Tuerca
1.2 Arandela de presién
2 Pin transmisor
3 Placa de arrastre
3.1  Placa de arrastre
4 Tapén de cierre 14 Uniones
5 Tapén pasador
6 Adaptador en éngulo 141 Tornillos
6.1 Tornillos . 15 Abrazaderas
6.2 Junta de cierre 16  Soporte angular
6.3 Tornillos . 17 Placa reversible
10 Blogue de union 17.1 Junta de cierre
NAMUR 17.2 Tornillos
11 Tornillo con arandela 18 Placa ciega
dentada 18.1 Tornillos
13 Bloque adaptador 19 Uave bloqueo aire
13.1 Tornillos 20  Tornillo de seguridad
Fig. 5-10: Montaje segin VDI/VDE 3847 en puente NAMUR
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a) Ejecucién accionamiento de
simple efecto

Montaje a accionamiento rotativo PFEIFFER
BR 31a (edicién 2020+), Tipo SRP

= Ver Fig. 5-13

1. Montar el bloque adaptador (1) con cua-
tro tornillos de fijacién (2) en la interfaz
NAMUR del accionamiento.
= iPrestar atencién a la correcta colo-

cacién de las juntas!

2. Montar la rueda de arrastre (3) en el eje
del accionamiento. Utilizar el adaptador
de eje necesario (ver Tabla 5-9).

3. Colocar el adaptador en dngulo (4) en el
bloque adaptador (1) y atornillarlo con
el tornillo de fijacién (5).
= iPrestar atencién a la correcta colo-
cacién de las juntas!

4. Colocar pin transmisor en la palanca del
posicionador en la posicién 90° y ator-
nillarlo (ver Fig. 5-12).
= Emplear Gnicamente el pin transmisor

largo incluido en el kit de montaije.

5. Colocar el posicionador en el adaptador
en dngulo (1) de forma que apoye en la
rueda de arrastre (3) del accionamiento.

6. Montar el posicionador con los tornillos
de fijacién (6) en el adaptador en dngu-
lo (4).
= iPrestar atencién a la correcta colo-
cacién de las juntas!

50
=
O
| I—

1 Tornillo de
segurida
2 Lave bloqueo

aire

)
o)

o) © o
0

o © o
o
1 \2

Fig. 5-11:Bloque adaptador para montaje
segun VDI/VDE 3847-2

Fig. 5-12:Pin transmisor en posicién 90°
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Bloque adaptador
Tornillos de fijacién
Rueda de arrastre
Adaptador en éngulo
Tornillos de fijacién
Tornillos de fijacién

O hWOWN—

Fig. 5-13:Montaje en accionamiento de simple efecto
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b) Ejecuciéon accionamiento de
doble efecto

Para utilizar el posicionador en acciona-
mientos de doble efecto (Tipo DAP) o accio-
namientos de simple efecto (Tipo SRP) con
test de carrera parcial, serd necesario mon-
tar un amplificador inversor adicional.

En estos casos es necesario el montaje de un
adaptador en dngulo (4) especial.

= Ver Fig. 5-15

1. Montar el bloque adaptador (1) con
cuatro tornillos de fijacién (2) en la inter-
faz NAMUR del accionamiento.
= iPrestar atencién a la correcta colo-

cacién de las juntas!

2. Montar la rueda de arrastre (3) en el eje
del accionamiento. Utilizar el adaptador
necesario (ver Tabla 5-9).

3. Colocar el adaptador en dngulo (4) en
el bloque adaptador (1) y atornillarlo
con el tornillo de fijacién (5).
= iPrestar atencién a la correcta colo-

cacién de las juntas!

4. Colocar pin transmisor en la palanca del
posicionador en la posicién 90° y ator-
nillarlo (ver Fig. 5-12).

5. Colocar el posicionador en el adaptador
en angulo (1) de forma que apoye en la
rueda de arrastre (3) del accionamiento.

6. Montar el posicionador con los tornillos
de fijacién (6) en el adaptador en éngu-
lo (4).

7. Montar el amplificador inversor Tipo
3710 (7) en el adaptador en angulo, uti-

lizando ambos casquillos guia (8), la

placa de conexiones (9) y los tornillos de

fijacién (10) correspondientes.

= Prestar atencién a la correcta colo-
cacién de las juntas!

8. Quitar la desaireacién del bloque adap-

tador y taparla con un tornillo-tapén
G Va.

9. Para la funcién de doble efecto montar

la placa reversible con la inscripcién Do-

ppel, y para la funcién de test de carre-

ra parcial con la inscripcién PST (ver

Fig. 5-14).

= Prestar atencién a la correcta colo-
cacién de las juntas!

Fig. 5-14: Montaje de la placa reversible
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Bloque adaptador
Tornillos de fijacién
Rueda de arrastre
Adaptador en éngulo
Tornillos de fijacién
Tornillos de fijacién
Amplificador inversor
Casquillos guia
Placa de conexiones
0 Tornillos de fijacién

Fig. 5-15:Montaje en accionamiento de doble efecto o de simple efecto con test de carrera parcial
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Placa intermedia para interfaz AA4
= Ver Fig. 5-16

Para el uso con los accionamientos rotati-
vos PFEIFFER Tipo SRP y DAP en los tamafios
900 y 1200 con interfaz AA4 es necesa-

rio montar una placa intermedia (11) entre
el bloque adaptador y el adaptador en én-
gulo. Esta placa se encuentra entre los acce-

sorios para la adaptacién del eje AA4 (ver
Tabla 5-9).

Montaje de una electrovalvula
2 Ver Fig. 5-17

En lugar de la placa ciega (12) también es
posible montar una electrovdlvula (13), la
posicién de montaje de la electrovélvula esta
determinada por la disposicién de la placa
reversible (14). Alternativamente también se
puede montar una placa de restriccién. Para
mds informacién consultar el documento

» AB 11 "Accesorios para electrovélvula".

Ejecucién accionamiento de simple efecto:

N

Ejecucién accionamiento de doble efecto:

N

A= AL —

0., [N

1 ' ||

(

|
7 N 7 |
_ 0 ©

\
J 7 \\ 7 N
©® © |

11 Placa infermedia

N N

Fig. 5-16:Placa intermedia para accionamientos de tamafio 900 y 1200 con inferfaz AA4
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Fig. 5-17:Montaje de una electrovélvula
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5.5.5 Montaje en vélvula de
microcaudal Tipo 3510

= Ver Fig. 5-18

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-7

= Observar tablas de carrera, pdg. 5-5!

El posicionador se monta en el puente de la
vélvula mediante un soporte.

1. Montar el soporte angular (9.1) en el
acoplamiento de los vastagos.

2. Avornillar las dos uniones pasador (9.2)
en el soporte angular (9.1) del acopla-
miento (9), encajar la placa (3) y fijarla
con los tornillos (9.3).

3. Montar la placa indicadora de carrera
de los accesorios por la parte externa
del puente con los tornillos hexagonales
(12.1), la escala debe quedar alineada
con el acoplamiento.

4. Roscar la barra hexagonal (11) con tor-
nillos M8 (11.1) directamente por la par-
te externa de los orificios presentes en el
puente.

5. Fijar el éngulo (10) en la barra hexago-
nal con el tornillo hexagonal (10.1),
arandela y arandela dentada.

6. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para mandémetro (7) con mané-
metro al posicionador, cuidando que las
juntas (6.1) queden en su lugar.

7. Desmontar la palanca M (1) con el pin

transmisor (2) esténdar del eje del posi-
cionador.

8. Elegir la palanca S (1) y roscar el pin en
la posicién 17 (2), como se describe en
el cap. 5.4.

9. Colocar el posicionador en el soporte
angular (10) de forma que el pin trans-
misor se coloque en el encaje de la pla-
ca de arrastre (3). Mover la palanca (1)
segun corresponda. Fijar el posicionador
en el dngulo (10) con ambos tornillos
hexagonales.

5.5.6 Montaje en
accionamiento rotativo

= Ver Fig. 5-20

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-10

= Observar tablas de carrera, pdg. 5-5!

El posicionador se monta mediante dos én-
gulos dobles en el accionamiento rotativo.
Para el montaje en el accionamiento rotativo
SAMSON Tipo 3278 es necesario montar el
correspondiente adaptador (5) en el eje libre
del accionamiento.

i Informacién
Para realizar el montaje es imprescindible
tener en cuenta el sentido de giro del accio-
namiento rotativo.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
la ranura del eje del accionamiento o de
la pieza distanciadora (5).
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alanca S

-~ 1.2
! ?\1
| P

1 Palanca 6.1 Juntas 9.1 Soporte angular 11 Barra hexagonal
1.1 Tuerca 7 Conector para 9.2 Uniones pasador 11.1 Tornillos

1.2 Arandela de presién mandémetro 9.3 Tornillos 2.1 Tornillos

2 Pin transmisor 8 Kit montaje 10 Soporte angular

3 Placa de arrastre mandmetros 10.1 Tornillo

6 Placa de conexiones 9 Acoplamiento

Fig. 5-18:Montaje en vdlvula de microcaudal Tipo 3510
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2. Colocar la rueda de acoplamiento (4) en-
cima del dispositivo de arrastre (3) con la
cara lisa del lado del accionamiento. Co-
locar la rueda de forma que, con posi-
cién de vdlvula cerrada, la ranura coinci-
da con el sentido de giro segin la
Fig. 5-20.

3. Atornillar fuertemente la rueda de aco-
plamiento y el dispositivo de arrastre con
el tornillo (4.1) y la arandela de presién
(4.2) ol eje del accionamiento.

4. Fijar los dos éngulos inferiores (10.1) en-
cima del accionamiento, hacia dentro o
hacia fuera segin el tamafio del acciona-
miento. Colocar y atornillar los dngulos
superiores (10).

5. Montar la placa de conexiones (6) o el
conector para manémetro (7) con mané-
metro al posicionador, cuidando que las
juntas queden en su lugar. En acciona-
mientos rotativos de doble efecto sin re-

. 1.2
; Ly ol 1.1

j
\@ - 4.1
2 L 4.2

3

5
-

N

\/_/

Fig. 5-19:Montaje de la rueda de acoplamiento
en el Tipo 3278

sorfes, se necesita montar un amplifica-
dor inversor, ver cap. 5.5.7.

Desatornillar el pin (2) estandar de la pa-
lanca M (1) del posicionador. Utilizar el
pin transmisor (&5 mm) de los accesorios
de montaje y atornillarlo en el orificio pa-
ra posicién 90°.

Colocar el posicionador encima del én-
gulo superior (10) y fijarlo. Al hacerlo co-
locar la palanca (1) de forma que, fe-
niendo en cuenta la direccién de giro del
accionamiento rotativo, el pin transmisor
encaje en la ranura de la rueda de aco-
plamiento (4) (Fig. 5-20). En cualquier
caso se tiene que cumplir que a mitad de
recorrido la palanca (1) quede paralela
longitudinalmente al posicionador.

Pegar la escala adhesiva (4.3) en la rue-
da de acoplamiento de forma que la pun-
ta de la flecha indique la posicién cerra-
da'y que sea de fécil lectura en la posi-
cién de montaje de la vélvula.
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47

= ] : L 5 6
ui | 7,8
10 [= :é_u ‘ jus \3\1 (7,8)
= N 1.2
| = u 7?i\m1
| I = _\\
= Fe 2
10.1 5 *\\\\\\\j 43
zn, —l o mmgf 4
=)
i W m,
MJ 80 mm LJ
iy B |
130 mm

-4
I B

Leyenda para

Fig. 5-19 y Fig. 5-20
Palanca

.1 Tuerca

.2 Arandela de presién

Pin transmisor

Dispositivo de arrastre

Fig. 5-19

&Ugdg de )Qcopk,miemo La vélvula abre en sentido horario

Tornillo

Arandela de presién

Escala adhesiva

Adaptador eje

accionamiento para

Tipo 3278

Placa de conexiones

1 Juntas

Conector para mandmetro

Kit montaje manémetros

Angulo superior

Angulo inferior

T

WN — — —

La vélvula abre en sentido antihorario

SIS
WN —

o o

R

Ranura

Fig. 5-20: Montaje en accionamiento rotativo
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a) Ejecucién robusta

> Ver Fig. 5-22

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-10

Ambos kits de montaje contienen todas las
piezas de montaje. Se deben escoger las
piezas necesarias dependiendo del tamafio
del accionamiento.

Preparar el accionamiento, si es necesario
montar un adaptador del fabricante del ac-
cionamiento.

1. Montar la caja adaptadora (10) en el
accionamiento rofativo. Con montaje se-
g0n VDI/VDE, si es necesario, colocar
primero las piezas distanciadoras (11).

2. En los accionamientos rotativos SAM-
SON Tipo 3278 y VETEC S160 atornillar
el adaptador (5) en el extremo libre del
eje del accionamiento, en el VETEC R co-
locar el adaptador (5.1). En los Tipo
3278, VETEC S160 y VETEC R colocar el

Accionamiento gira
en sentido antihorario
1

Accionamiento gira
en sentido horario

Fig. 5-21:Sentido de giro

adaptador (3), en la ejecucién VDI/VDE
solo cuando lo requiera el tamafio del
accionamiento.

. Pegar la efiqueta (4.3) en la rueda de

acoplamiento de forma que la parte
amarilla sea visible por la ventana de la
caja cuando la vélvula esté "abierta". Si
se deseq, se pueden pegar en la carcasa
las etiquetas adhesivas con simbolos ex-
plicativos que se adjuntan.

. Colocar el acoplamiento (4) en la ranura

del véstago del accionamiento o bien del
adaptador (3) y fijarlo mediante el torni-
llo (4.1) y la arandela de presién (4.2).

. Desatornillar el pin (2) esténdar de la

palanca M (1) del posicionador. Roscar
el pin (@5 mm) del kit de montaje en la
posicién 90°, proceder como se describe
enel cap. 5.3.

. Cuando sea necesario, montar en el po-

sicionador el conector para manémetro
(7) con mandémetro o si se requieren ros-
cas de conexién G V4, la placa de cone-
xiones (6), asegurando que las juntas
(6.1) se alojen en su lugar. En acciona-
mientos rotativos de doble efecto sin re-
sortes, se necesita montar un amplifica-
dor inversor, ver cap. 5.5.7.

En accionamientos con un volumen infe-
rior a 300 cm3 roscar la restriccién (de los
accesorios, nim. referencia 1400-6964)
en la salida de la presién de mando del
posicionador (o del conector para mané-
metro o placa de conexiones).

. Colocar el posicionador en la caja

adaptadora (10) y fijarlo. Teniendo en
cuenta el sentido de giro del acciona-
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Salida presién de mando para

1 Palanca 6.1 Juntas accionamiento con volumen <300 cm?3
1.1 Tuerca 7 Conector para manémetro prever restriccién roscada
1.2 Arandela de presion 8 Kit montaje mandémetros
2 Pin transmisor 10 Caja adaptadora __
3 Adaptador 10.1 Tornillos <= > § é
4 Acoplamiento 11 Pieza distanciadora ——— 6.1
4.1 Tornillo 7
4.2 Arandela de presion 8
4.3 Etiqueta adhesiva
5 Véstago accionamiento o
adaptador
5.1 Adaptador 1
6 Placa de conexiones 1.1
(oloparaG) . g 1.2
~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~~ e \ 2
2 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
L 4.3 4.3
Eu ﬂ’ 3
EE .H. 10.1
<
10
11
5

SAMSON Tipo 3278 Montaje segin VDI/VDE 3845 (Sept. 2010)
VETEC $160, VETECR  Nivel de fijacion 1, tamafio AA1 hasta AA4,
ver cap. "Construccién y principio de funcio-
namiento"

Fig. 5-22: Montaje en accionamiento rotativo, ejecucién robusta
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miento, alinear la palanca (1) para que
quede en la ranura de la rueda de aco-
plamiento con su pin (Fig. 5-21).

5.5.7 Amplificador inversor
para accionamientos de
doble efecto

Para utilizar el posicionador en accionamien-
tos de doble efecto se debe montar un ampli-
ficador inversor en el posicionador, p. ej. pa-
ra el amplificador inversor de SAMSON Ti-
po 3710 consultar las instrucciones de monta-
je y servicio P> EB 8392.

Vdlido para todos los amplificadores inver-
sores:

La sefial de mando del posicionador se con-
duce por la salida 1 del amplificador inver-
sor y por la salida 2 la diferencia entre la
presién de alimentacién (Z) y la presién en
la salida 1.

Se cumple la relacién

Salida 1 + salida 2 = presién de alimenta-
cioén (Z).

La salida 1 se conduce a la conexién de la
presién de mando del accionamiento que
abre la vélvula al aumentar la presién

La salida 2 se conduce a la conexién de la
presién de mando del accionamiento que
cierra la vélvula al aumentar la presién

= Ajustar el interruptor del posicionador a
AIR TO OPEN.

i Informacién
La sefdlizacién de las salidas depende del

amplificador-inversor utilizado. Para el Ti-
po 3710 se cumple: Salida 1/2=Y,/Y,

5.6 Montaje de un sensor de

posicion externo

Fig. 5-23:Posicionador con sensor en vélvula
de microcaudal

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-11

En la ejecucién del posicionador con sensor
de posicién externo, la caja del sensor se
monta a la vélvula de control mediante una
placa o dngulo. La toma de la carrera es la
esténdar del equipo.

El posicionador se puede montar tanto en la
pared como en la tuberia.

La conexién neumdtica en la carcasa se rea-
liza a través de la placa de conexiones (6) o
del conector para manémetro (7), cuidando
que las juntas (6.1) se alojen en su lugar (ver
Fig. 5-7, abajo a la derecha).

Para la conexién eléctrica estd previsto un
cable longitud 10 m, con conector M12 x 1.

i Informacién

— Para las conexiones neumdticas y eléctricas
son vdlidas las descripciones de los
cap. 5. 11y 5.12.
Ajustes y operacién como se describe en el
cap. "Puesta en marcha y configuracién”.
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— Desde el afio 2009 el sensor de posicién
(20) tiene en la parte posterior dos topes
para la palanca (1). Si se monta este sen-
sor en un accesorio de montaje antiguo,
en la placa/dngulo de montaje (21) se de-
berén realizar los dos orificios @8 mm co-
rrespondientes. Para ello estd disponible
una plantilla, ver Tabla 5-11

5.6.1 Montaje del sensor de

posicion externo con
montaje integrado

Accionamiento Tipo 3277-5 de 120 cm?

(Fig. 5-24)

La presién de mando del posicionador se

conduce a la cémara de la membrana del

accionamiento a través de la conexién de la
presién de mando de la placa de conexiones

(9, Fig. 5-24 izq.). Para ello, atornillar pri-

mero la placa de conexiones (9) de los acce-

sorios al puente del accionamiento.

- Girar la placa de conexiones (9) de for-
ma que la marca indique el simbolo que
corresponda con la posicién de seguri-
dad "véstago saliendo" o " véstago en-
trando" (ver Fig. 5-24 abaijo).
= Prestar atencién a que la junta plana

de la placa de conexiones (9) quede
bien colocada.

— Lo placa de conexiones tiene taladros
con rosca NPT y G. La conexién roscada
que no se utilice se debe cerrar con una
junta de goma y un tapén cuadrado.

Montaje

Accionamiento Tipo 3277 de 175 a
750 cm

La presién de mando en caso de "véstago
saliendo" se conduce por la conexién lateral
del puente del accionamiento. En caso de
"véstago entrando" se conduce a la conexién
de la cémara superior de la membrana, y la
conexién lateral del puente se deberé cerrar
con un tapén de desaireacién (de los acceso-
rios).

Montaije del sensor de posicién

1. Situar la palanca (1) del sensor a su po-
sicién media y fijarla. Soltar la tuerca
(1.1) y separar la palanca con la aran-
dela de presion (1.2) del eje del sensor.

2. Atornillar el sensor de posicién (20) a la
placa de montaje (21).

3. Elegir la palanca y la posicién del pin
transmisor (2) en funcién del tamafio del
accionamiento y de la carrera de la val-
vula segin la tabla de carreras de la pé-
gina 5-5. De fdbrica el sensor tiene
montada la palanca M con posicién del
pin 35. Si es necesario, soltar el pin
transmisor (2) y roscarlo en la posicién
recomendada.

4. Colocar la palanca (1) y la arandela de
presién (1.2) en el eje del sensor. Situar
la palanca en su posicién media y fijar-
la. Roscar la tuerca (1.1).

5. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el véstago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vésta-
go del accionamiento.

EB 8384-4 ES
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6. Colocar la placa de montaje con el sen- 5 4.2 Montaje del sensor de

sor en el puente del accionamiento, de posicién externo con
forma que el pin transmisor (2) se apoye i A
en la cara superior del dispositivo de montaje segun

arrastre (3). Se debe apoyar con la fuer- IEC 60534-6 (NAMUR)

za del resorte. Fijar la placa de montaje > Ver Fig. 525

(21) en el puente del accionamiento con
ambos tornillos de fijacién. = Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-11

1. Situar la palanca (1) del sensor a su po-
sicién media y fijarla. Soltar la tuerca
(1.1) y separar la palanca con la aran-
dela de presién (1.2) del eje del sensor.

7. Montar la tapa (11) en el ofro lado.
= Al hacerlo prestar atencién para que
una vez instalada la vélvula, el tapén
de desaireacién apunte hacia abaijo,
para asegurar la evacuacién de po-
sibles condensados. 2. Atornillar el sensor de posicién (20) en
el soporte angular (21).

NSt

1 é:{,, 1 1 éi*' 1&

1 1T ke
Ya

1 11
R R LN i
12 i i

g:h

A
J
\

=)

AN

e
3
WIE

20 =1 —> —
21 0
— Presién de mando
un o e e m
apén de desaireacion
|_—Presién de mando 1 Palanca
1.1 Tuerca
1.2 Arandela de presién
Véstago del accionamiento 2 Pin transmisor
Simbolo —_| G NPT liend 4 3 Dispositivo de arrastre
B aaliendo enfrando 9 Placa de conexiones
\% 11 Tapa
Marca @ < 20  Sensor de posicién
——o 21 Placa de montaje

v v
Fig. 5-24: Montaje a accionamiento Tipo 3277-5 izquierda y Tipo 3277 derecha
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La palanca M con el pin transmisor (2) en la
posicién 35 montada de fébrica, es adecua-
da para accionamientos de 120 a 350 cm?
con una carrera nominal de 15 mm. Para
otros tamafios de accionamiento o carreras,
elegir la palanca y la posicién del pin segin
la tabla de la pégina 5-5. Las palancas L

y XL se incluyen en el kit de montaije.

3.

Colocar la palanca (1) y la arandela de
presién (1.2) en el eje del sensor. Situar
la palanca en su posicién media y fijar-
la. Roscar la tuerca (1.1).

Montaje

4. Atornillar las dos uniones pasador (14)

al soporte angular (9.1) en el acopla-
miento (9), encajar la placa (3) y fijarla
con los tornillos (14.1).

. Colocar el soporte angular con el sensor

en el puente NAMUR de la vélvula, de
forma que el pin transmisor (2) apoye en
la ranura del dispositivo de arrastre (3),
a continuacién fijar el soporte angular a
la vélvula con los tornillos de fijacién.

20 21 1.1,1.2 141

Palanca

1

1.1 Tuerca

1.2 Arandela de presién
2 Pin transmisor

3 Placa de arrastre

9 Acoplamiento

9.1  Soporte angular

14 Uniones pasador
14.1  Tornillos

20 Sensor de posicién

Fig. 5-25: Montaje segun IEC 60534-6 (NAMUR)

21 Soporte angular
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5.6.3 Montaje del sensor de
posicion externo en
valvula de microcaudal
Tipo 3510

> Ver Fig. 5-26

= Piezas de montaje y accesorios necesa-
rios: Tabla 5-11

1. Situar la palanca (1) del sensor a su po-
sicién media y fijarla. Soltar la tuerca
(1.1) y separar la palanca M (1) estén-
dar con la arandela de presién (1.2) del
eje del sensor.

2. Avornillar el sensor de posicién (20) en
el soporte angular (21).

3. Elegir la palanca S (1) de las piezas de
montaije y atornillar el pin transmisor (2)
en el orificio para posicién de pin 17.
Colocar la palanca (1) y la arandela de
presién (1.2) en el eje del sensor. Situar
la palanca en su posicién media y fijar-
la. Roscar la tuerca (1.1).

4. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
la unién de los véstagos, alinearlo en
dngulo recto y fijarlo.

5. Colocar el soporte angular (21) con el
sensor de posicién en el puente de la
vélvula de forma que el pin transmisor
(2) se deslice por la ranura del dispositi-
vo de arrastre (3).

1.1
20 21 12
T ,
‘ AN 0
el
i 4
1
AT
LN 3
Fig. 5-26:Montaje en vélvula de microcaudal

Palanca

Tuerca

Arandela de presién
Pin transmisor
Dispositivo de arrastre
0 Sensor de posicién

1 Soporte angular

NN WN — — —
o=
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5.6.4 Montaje del sensor de 3. Cambiar el pin transmisor (2) esténdar
posicion externo a un de la palanca (1) por el pin transmisor

X " i (@5 mm) de los accesorios y atornillarlo
accionamiento rotativo en el orificio para posicién de pin 90°.

= Ver Fig. 5-27 4. Colocar la palanca (1) y la arandela de
3 Piezas de montaje y accesorios necesa- presién (1.2) en el eje del sensor. Situar
rios: Tabla 5-11 la palanca en su posicién media y fijar-

1. Situar la palanca (1) del sensor a su po- la. Roscar la tuerca 1.1).

sicién media y fijarla. Soltar la tuerca A continuacién seguir las instrucciones de
(1.1)y separar la palanca con la aran- ~ Montaje esténdar del posicionador descritas
dela de presién (1.2) del eje del sensor. e el cap. 5.5.6.
2. Atornillar el sensor de posicién (20) ala  En lugar del posicionador, se monta el sen-
placa de montaie (21). sor de posicién (20) con su placa de monta-
ie (21).

=

- il o /@‘k e ‘
i ==
= B i |[|
Sensor de posicion

m
4 J =4
— o Placa de montaje
o | / [ J

Tuerca
Arandela de presién
Pin transmisor

NN —— —
—O u=

2 1 1.1,1.2

Fig. 5-27:Montaje a accionamiento rotativo
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5.7 Montaje de un sensor de
fugas

> Ver Fig. 5-28

Normalmente la vélvula se suministra con el
posicionador y el sensor de fugas ya monta-
dos.

Si se desea montar un sensor de fugas pos-

teriormente o esté montado en otra vdlvula,
proceder como se describe a continuacién.

O NoTA

iError de funcionamiento por uniones ros-
cadas inadecuadas!

iFijar el sensor de fugas con un par de

Montar el sensor preferiblemente en la rosca
M8 prevista en el puente NAMUR
(Fig. 5-28).

4 Consejo

Si el posicionador se ha montado directa-
mente en el accionamiento (montaje integra-
do), el puente de la vélvula se podrd utilizar
para montar el sensor de fugas.

La puesta en marcha del sensor de fugas se
describe ampliamente en las instrucciones
de servicio "Diagnéstico de vdlvulas EXPER-
Tplus".

apriete de 20 5 Nm!
|| S
I’
'\‘
3 2 1
B\
‘g»
O1G
AN
sy
gt 5
<,
N
> >
Fig. 5-28: Montaje de un sensor de fugas

1 Sensor de fugas
2 Tornillo
3 Conexién enchufable
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5.8 Montaje posterior del final
de carrera inductivo

Kit de montaje necesario:
Contacto limite Nom. referencia 1402-1770

i Informacién
El equipamiento posterior del posicionador se
considera una reparacién. Con los equipos
con proteccién contra explosién es necesario
observar los requerimientos del pérrafo "Re-
paracién de equipos Ex" (ver cap. "Instruc-
ciones y medidas de seguridad”). Una vez
modificado, se debe marcar en la placa de
caracteristicas la opcién "Limit switch, indlucti-
ve" (final de carrera inductivo).

1. Sacar el selector (3) y la caperuza (1),
desatornillar los cinco tornillos (2) y le-
vantar la tapa de pléstico (9) con la pan-
talla. Al hacerlo no daiar el cable plano
(entre placa de circuitos impresos y pan-
talla).

2. Con ayuda de un cuchillo realizar una
apertura en el lugar de la marca (4).

3. Pasar el conector (11) y el cable, fijar el
detector de ranura (7) en la tapa con una
gota de pegamento.

4. Si es necesario, quitar el puente del lugar
de conexién X9 e insertar el conector (11)
en el lugar de conexién.

5. Colocar el cable de forma que no interfie-
ra al montar la tapa de pléstico. Atorni-
llar los tornillos (2), montar la placa de
sujecion (8) al detector de ranura.

Montaje

6. Girar el eje del posicionador de forma
que al montar el botén giratorio (5) con
la lémina quede junto al defector de ra-
nura.

7. Durante la puesta en macha del posicio-
nador modificar la opcién de alarma in-
ductiva en Code 38 de No a YES.

Lugar de conexién X9 (11)

1 Caperuza 6 Lédmina metdlica

2 Tornillo 7 Detector de ranura
3 Selector (girar/pulsar) 8 Placa sujecién

4 Marca 9 Tapa de pléstico

5 Botén giratorio 11 Conector

Fig. 5-29:Montaje posterior de un final de
carrera inductivo
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5.9 Montaje del posicionador
con carcasa de acero
inoxidable

Los posicionadores con carcasa de acero

inoxidable requieren piezas de montaje com-

pletamente en acero inoxidable o exentas de
aluminio.

i Informacién
Estén disponibles la placa de conexiones y
un conector para mandémetro en acero inoxi-
dable (nim. de referencia ver abajo), ade-

mds del amplificador inversor neumdtico Ti-
po 3710.

Placa conexiones G4 1400-7476
(acero inoxidable) 4 NPT  1400-7477
Conector para GV  1402-0265
mandmetro V4 NPT 1400-7108

(acero inoxidable)

Para el montaje del posicionador con carca-
sa de acero inoxidable son vélidas las Ta-
bla 5-4 hasta Tabla 5-10 con las siguientes
restricciones:

Montaje integrado

Se pueden utilizar todas las piezas de monta-
je de la Tabla 5-6. El bloque de unién no es
necesario. El tubeado al accionamiento se
realiza a través de la placa de conexiones
neumdtica de acero inoxidable.

Montaje segin IEC 60534-6 (puente NA-
MUR o columnas)

Se pueden utilizar todas las piezas de mon-
taje de la Tabla 5-7. Placa de conexiones en
acero inoxidable.

Montaje en accionamiento rotativo

Se pueden utilizar las piezas de montaje de
la Tabla 5-10 excepto para la "ejecucién ro-
busta". Placa de conexiones en acero inoxi-

dable.

5.10 Aireacién de la camara de
resortes en accionamientos
de simple efecto

La desaireacién del posicionador se puede uti-
lizar para proteger el interior del acciona-
miento de la corrosién. Se debe tener en cuen-
ta que:

Montaje integrado Tipo 3277-5 FA/FE
Aireacién del accionamiento automdtica.
Montaje integrado Tipo 3277, 175 a
750 cm?

FA Sacar el tapén 12.2 (Fig. 5-6) del blo-
que de unién negro y realizar una co-
nexién neumdtica a la cdmara de resor-
tes del accionamiento.

O NoTA

iEl procedimiento descrito no sirve
para los bloques de unién antiguos de
aluminio con recubrimiento epoxy!
jMontar los bloques de conexién con re-
cubrimiento de aluminio antiguos como
se describe en los pdrrafos "Montaje se-
gun IEC 60534-6 (puente NAMUR o
montaje en columnas)" y "Montaje en
accionamientos rotativos"!

FE Aireacién del accionamiento automdtica.
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Montaje segin IEC 60534-6
(puente NAMUR o columnas) y acciona-
miento rotativo

El posicionador necesita estar equipado con
una conexién neumdtica adicional para la
desaireacién. Para ello, se utiliza el siguiente
adaptador de los accesorios:

Casquillo roscado GV« 0310-2619
(M20 x 1,5) 4 NPT  0310-2550

i Informacién
El adaptador utiliza una de las conexiones
M20 x 1,5 de la carcasa. Por lo que se pue-
de instalar solo un racor para cables.

Cuando hay componentes adicionales en la
desaireacién del accionamiento (electrovdl-
vulas, amplificadores, desaireadores, etc.),
es necesario comunicar también esta desai-
reacién a la cémara de resortes del acciona-
miento. La conexién del posicionador a tra-
vés del adaptador se debe proteger en el tu-
bo con una vélvula antirretorno G 4, como
por ej. la nom. ref. 8502-0597. La desairea-
cién a través de otro componente, podria
provocar una sobrepresurizacién que podria
dafiar el posicionador.

Montaje
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Montaje

5.11 Conexiones neumaticas

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de daiios debido al posible movi-
miento de partes del posicionador, acciona-
miento y valvula cuando se conecta la
energia auxiliar neumdtica!

= No tocar ni bloguear las partes méviles!

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador y error

de funcionamiento por una conexién neu-

madtica incorrecta!

= jlos racores (Supply y Output) se en-
cuentran entre los accesorios y se tienen
que roscar solo en la placa de conexio-
nes, en el bloque de manémetros o en el
bloque de unién!

= No roscar nunca directamente los raco-
res en la carcasa.

Las conexiones neumdticas se encuentran en
la cara posterior del posicionador
(ver Fig. 5-30).

|
|

* Orificio de desaireacién adicional, solo en
las ejecuciones Tipo 3730-4x000x0xx60xx y
Tipo 3730-4xxxxxxxx7 Oxx

Fig. 5-30: Conexiones neumdticas

Conectar la alimentacién de aire

Asegurar las siguientes condiciones antes de
realizar las conexiones neumdticas:

— El posicionador se ha montado segtn las
especificaciones en la vélvula de control.

En tal caso:

= Conectar las conexiones de aire en la
placa de conexiones, bloque de mané-
metros y bloque de unién (a elegir con
rosca Y4-NPT o G-4). Se pueden utilizar
los racores usuales para tubo metélico y
de cobre o para tubo de pléstico.
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5.11.1 Conexién de la presién
de mando

La conexién de la presién de mando depen-
de del tipo de montaje:

Accionamiento Tipo 3277

- La conexién de la presién de mando estd
preestablecida.

Montaje segin IEC 60534-6

— Con posicién de seguridad "véstago en-
trando al accionamiento": conectar la
presién de mando por la parte superior
del accionamiento.

— Con posicién de seguridad "véstago sa-
liendo del accionamiento": conectar la
presién de mando por la parte inferior
del accionamiento.

Accionamiento rotativo

— En accionamientos rotativos se tienen
que observar las instrucciones de cada
fabricante.

5.11.2 Manémetros

1% Consejo

Para controlar el aire de alimentacién y la
presién de mando, SAMSON recomienda
montar mandémetros, ver accesorios en
cap. 5.13.

Montaje del manémetro:
= Ver cap. 5.2y Fig. 5-7

Montaje

5.11.3 Presion de alimentacién

La presién de alimentacién necesaria depen-

de del margen nominal de sefial y del sentido
de actuacién (posicién de seguridad) del ac-

cionamiento.

El margen nominal de sefial se encuentra en
la placa de caracteristicas como margen de
resortes o margen de la presién de mando. El
sentido de actuacién se indica con FA o FE, o
bien por un simbolo.

Véstago saliendo del accionamiento por la
fuerza de los resortes FA (AIR TO OPEN)

Posicién de seguridad "vélvula cerrada" (en
vélvulas de paso recto y de dngulo):

= Presién de alimentacién necesaria = va-
lor superior del margen nominal +
0,2 bar, y como minimo 1,4 bar.

Véstago entrando al accionamiento por la
fuerza de los resortes FE (AIR TO CLOSE)

Posicién de seguridad "vélvula abierta" (en
vélvulas de paso recto y de éngulo):

La presién de alimentacién necesaria para
vélvulas con cierre hermético se aproxima a
la presién de mando méxima pst_,, que se
caleula:

2.1 -
pStméx = F + dn—Ap [bar]
4-A
d = diémetro del asiento [cm)]

Ap = diferencia de presién en la vélvula [bar]
A = superficie del accionamiento [cm’]
F = valor superior del margen nominal del

accionamiento [bar]

EB 8384-4 ES

5-41



Montaje

Si no se especifican datos, calcularlo como:

= Presién de alimentacién necesaria = va-
lor superior del margen nominal + 1 bar

5.11.4 Presién de mando
(Output)

La presién de mando (Output 38) a la salida
del posicionador se puede limitar a través
del Code 16 a presiones de 1,4 bar, 2,4 bar
0 3,7 bar.

En los ajustes de fabrica esta limitacién no
estd activada [No].

5.12 Conexiones eléctricas

Las conexiones eléctricas se deberdn reali-
zar segin las normas de instalacién de equi-
pos eléctricos y de seguridad e higiene en el
trabajo. En Alemania son las normas VDE y
las normas de prevencién de accidentes.

A\ ADVERTENCIA

jUna conexién incorrecta puede anular la

seguridad intrinseca del equipo!

= Respetar la asignacién de bornes!

= No soltar los tornillos lacados de fuera
ni de dentro de la carcasal

A\ ADVERTENCIA

iCancelacién de la seguridad intrinseca en

equipos intrinsecamente seguros!

> los equipos intrinsecamente seguros que
se vayan a utilizar en circuitos con segu-
ridad infrinseca, solo deben conectarse a
dispositivos eléctricos de seguridad in-
trinseca certificados.

= No volver a conectar equipos con segu-
ridad intrinseca en circuitos con seguri-
dad intrinseca que se hayan conectado
a dispositivos eléctricos sin seguridad in-
trinseca certificados.

= Para la conexién del circuito de seguri-
dad intrinseca se deben observar los va-
lores méximos permitidos que figuran en
el Certificado de prueba de tipo (U. o U,
l.oly, P.oPy CioCyyLioly).

Los mdrgenes de temperatura ambiente de
las tablas del Certificado de prueba de tipo
sirven para asignar la temperatura ambiente
admisible, la clase de temperatura, las co-
rrientes méximas de cortocircuito y la poten-
cia méxima P, o P,

Lo siguiente aplica adicionalmente: los posi-
cionadores con proteccién Ex th (3730-45) y
Ex nA (3730-48) deberdn tener cables, ra-
cores y tapones ciegos que estén certificados
segun la EN 60079-7 (Ex e).

Seleccion de cables y conductores

= La instalacién de circuitos de seguridad
intrinseca se realiza segin el parrafo 12
de la N 60079-14.

Para el cableado con cables multiconducto-
res con mds de un circuito de seguridad in-
trinseca aplica el pérrafo 12.2.2.7.

En particular, el espesor del aislamiento de
los conductores tiene que ser como minimo
de 0,2 mm para los materiales de aislamien-
to usuales (p. ej. polietileno). El didmetro de
cada conductor no puede ser menor que

0,1 mm. Las terminaciones han de estar pro-
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tegidas contra deshilamiento, por ejemplo
con vainas terminales.

Para la conexién por 2 cables separados se
puede montar un racor adicional. Las entra-
das para cables que no se utilicen, se tienen
que cerrar con tapones ciegos. Los equipos
que se utilicen con una temperatura ambien-
te inferior a =20 °C deben ir equipados con
racores metdlicos.

Equipos para Zona 2/Zona 22

Para equipos Ex nA ("sin chispa") segin

EN 60079-15 solo se permite la conexién,
inferrupcién o conmutacién de circuito bajo
tensién, durante la instalacién, mantenimien-
to o reparacién.

Las condiciones especiales de uso menciona-
das en la declaracién de conformidad de-
ben observarse para los valores nominales y
la instalacién del fusible conectado en serie
para la interconexién de circuitos Ex nA.

Para equipos Ex-nA ("sin chispa") solo se
permite la conexién, inferrupcién o conmu-
tacién de circuito bajo tensién, durante la
instalacién, mantenimiento o reparacién.

— Los posicionadores con proteccién Ex nA
o Ex tc se pueden usar con la tapa cerra-
da (sin ventana) o con tapa con ventana.

— Las ejecuciones Tipo 3730-41, Ti-
po 3730-45 y Tipo 3730-48 tienen el
mismo disefio excepto la carcasa y la
denominacién.

Montaje

—  Para el tipo de proteccién Ex nA, la co-
nexién VCC en el adaptador de interfaz
debe conectarse a un fusible segin la
IEC 60127, 250 V F o T, con un valor
nominal de fusible de I, =40 mA

Los fusibles deben instalarse fuera de la zo-
na con peligro de explosién.

Entrada para cables

Conexiones roscadas con racores M20 x
1,5, margen de Fi]acién 6 a 12 mm, ver ac-
cesorios en Tabla 5-4.

Existe una conexién roscada adicional

M20 x 1,5, que se puede utilizar como en-
trada adicional en caso necesario. Los bor-
nes de conexién aceptan secciones de cable
de 0,2 a 2,5 mm2, con par de apriete de los
tornillos de 0,5 a 0,6 Nm.

i Informacién

El suministro de energia auxiliar al posicio-
nador se puede realizar ya sea a través de
la conexién al segmento de bus de campo,
como a través de una fuente de corriente
continua (9 a 32 V) conectada a los bornes
de bus del posicionador.

En zonas con peligro de explosion se de-
ben observar las regulaciones relevantes.
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Montaje

Cable de bus

Conducir el cable de 2-hilos de bus a los
bornes sefializados como IEC 1158-2, sin
necesidad de observar la polaridad.

Para conectar el final de carrera, las entradas
binarias y la electrovélvula, se requiere un ra-
cor adicional, que se roscard en lugar del ta-
pén ciego instalado.

O NoTA

ilnvalidacién del tipo de proteccién!

= jCerrar las entradas para cables abier-
tas con tapones ciegos!

= jCerrar la tapa de la caja, para mante-
ner el tipo de proteccién IP 66!

Para mds informacién ver la guia del usua-
rio y de instalacién PROFIBUS-PA (documen-
to PNO 2.091).

Contacto limite

En el circuito del final de carrera es necesa-
rio un amplificador inversor. Para asegurar
un correcto funcionamiento del posiciona-
dor, este amplificador, deberd cumplir con
las limitaciones segin EN 60947-5-6.

Si se instala en zonas con peligro de explo-
sién se deben observar las regulaciones re-
levantes.

Entrada binaria BE1

En la entrada binaria 1 se puede operar un
contacto activo. El posicionador puede sefia-
lizar el estado de conmutacién a través del
protocolo de bus.

Entrada binaria BE2

En la entrada binaria 2 se puede operar un
contacto pasivo, flotante. El posicionador
puede sefializar el estado de conmutacién a
través del protocolo de bus.

# T T
& i e 2 N4
Option
[+81]-82| [EC11582] [+87]-88| [+85]-86| [+41]-42] |[A[ B |
Sensor de fugas
- N .
24V DC BE1 BE2 ‘Amp|ificador inver- }
sor EN 60947-5-6
Electrovdlvula Cable de bus (opcional) Final de carrera
(opcional) Contactos binarios inductivo
(opcional)
Fig. 5-31: Conexiones eléctricas
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Electrovélvula

En posicionadores equipados con electrovdl-
vula adicional para la desaireacién forzosa,
se debe conectar una tensién de 24 V DC en
los bornes +81 y -82.

Si no se conecta la tensién en los bornes +81
y =82 o en caso de fallo de la tensién, el po-
sicionador manda a desairear el acciona-
miento y no reacciona a la sefial de mando.

O NoTA

jEl accionamiento no sigue la sefial de con-
signa debido al bajo voltaje!

jTener en cuenta los limites de conmutacién
de los datos técnicos!

5.12.1 Amplificador inversor
segun EN 60947-5-6

En el circuito de los contactos limite son ne-
cesarios amplificadores inversores. Estos de-
berén cumplir con las limitaciones del circui-

to de control segin EN 60947-5-6.

= Si se instala en zonas con peligro de ex-
plosién se deberdn observar las regula-
ciones relevantes.

Cuando se utiliza el posicionador en zonas
no Ex los contactos limite se pueden conec-
tar directamente a la entrada binaria del
PLC segin DIN EN 61131. Esto aplica al
margen de trabajo esténdar para entradas
digitales segin DIN EN 61131-2 cap.
5.2.1.2 con las tensién nominal 24 V DC.

Montaje

5.12.2 Establecimiento de la
comunicacion

La comunicacién entre regulador, sistema de
control central (PLC) o sistema de automati-
zacién o bien entre PC o work station y el/
los posicionador/es se redliza a través de
un acoplador de segmento (ver Fig. 5-32)
segun las directivas PROFIBUS.

Cuando el posicionador se utiliza en zonas
con proteccién Ex el acoplador de segmento
PROFIBUS-PA tiene que ser en ejecucién Ex.

A cada acoplador de segmento PROFI-
BUS-PA se le pueden conectar como
mdéximo 32 posicionadores en paralelo. El
nimero de posicionadores que se pueden
conectar a un acoplador de segmento se re-
duce en las zonas Ex.

Para cada posicionador del segmento es ne-
cesario asignar una direccién de bus que no
se repita en el rango de 0 a 125 (ver

cap. "Puesta en marcha y configuracién").
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Montaje

Regulador/PLC/ PROFIBUS-DP(E) RS 485 Indicacién y
sistema de control elementos de mando
PROFIBUS-DP(E) RS 485 #
i
Acoplador de segmento

PROFIBUS-PA IEC 61158-2

Terminacién i 2 i i i ‘: i 2
de bus

*#/A 3730-40 *#/A 3730-40 *#/A 3730-40 *#/A 3730-40

<l D <l D

Regulador/PLC/ PROFIBUS-DP RS 485 Indicacion
sistema de control elementos é’e mando
PROFIBUS-DP RS 485 #
# 1
Acoplador de segmento Ex |
PROFIBUS-PA IEC 61158-2 Zona Ex
Terminacid 3730-41 3730-41 3730-41 3730-41
erminacién
de bus i E i E i 2

Fig. 5-32: Conexiones segin PROFIBUS, arriba para zonas no Ex y abajo para zonas Ex
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5.13 Accesorios de montaje

Tabla 5-4: Accesorios generales

Montaje

Denominacién i d.e
referencia
Amplificador inversor para accionamiento de doble efecto Tipo 3710
Pléstico negro (bornes 6 a 12 mm) 8808-1011
Pléstico azul (bornes 6 a 12 mm) 8808-1012
Racor para cables M20 x 1,5, Latén, niquelado (bornes 6 a 12 mm) 1890-4875
Latén, niquelado (bornes 10 a 14 mm) 1992-8395
Acero inoxidable 1.4305 (bornes 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, con recubrimiento epoxy 0310-2149
Adaptador M20 x 1,5 a 2 NPT ——
Acero inoxidable 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Palanca L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Kit para montaje posterior de un final de carrera inductivo 1 x SJ2-SN 1402-1770
Adaptador USB aislado (SSP — USB (PC)) incl. CDRom TROVIS-VIEW 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (ver » www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)

Tabla 5-5: Montaje integrado al Tipo 3277-5

Denominacién Nom. de
referencia
Piezas de Ejecucién esténdar para accionamiento hasta 120 cm?2 1400-7452
montaje Ejecucién compatible con pintura para accionamiento hasta 120 cm? 1402-0940
Placa distribuidora anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) 1400-6819
Accesorios Placa distribuidora nueva para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) ") 1400-6822
para el Placa de conexiones nueva para Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) !, G V8 y V8 NPT 1400-6823
accionamiento | placq de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior): G & | 1400-6820
Placa de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior): '/8 NPT | 1400-6821
. G 1400-7461
Placa de conexiones (6)
V4 NPT 1400-7462
Accesorios G 1400-7458
para el Conector para manémetro (7) ;
posicionador Va NPT 1400-7459
i laté 1402-1637
Kit de montaje para manémetros (8) hasta méx. 6 bar !nox/.a ki
inox/inox 1402-1638

1

nuevas, las placas anteriores y nuevas no son intercambiables.

En los accionamientos nuevos (con indice .01) sélo se pueden utilizar las placas distribuidoras y de conexiones
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Montaje

Tabla 5-6: Montaje integrado al Tipo 3277

Piezas de montaje/accesorios Nom. de
referencia
Ejecucién estéindar para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Ejecucién compatible con pintura para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
) . . GVs 1400-8819
Bloque de unién con juntas y tornillo
Vs NPT 1402-0901
Kitd " et ix. 6 bar (Output/Supply] Acero inoxidable/latén 1402-1637
1l e monlaje para manometros, max. © bar TVIPUISIPRYT 4 cero inoxidable/acero inoxidable | 1402-1638
Tubeado externo con racores ') Nom. de
referencia
. . G'%/G ¥s 1402-0970
Accionamiento de 175 cm?, acero
Va NPT/¥s NPT 1402-0976
. . o G V4/G ¥s 1402-0971
Accionamiento de 175 cm?, acero inoxidable
4 NPT/% NPT 1402-0978
- G Va/G % 1400-6444
Accionamiento de 240 cm?, acero
Va NPT/% NPT 1402-0911
- o G /G % 1400-6445
Accionamiento de 240 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0912
S G Vs/G % 1400-6446
Accionamiento de 350 cm?, acero
Va NPT/¥s NPT 1402-0913
. . o G /G ¥s 1400-6447
Accionamiento de 350 cm?, acero inoxidable
4 NPT/% NPT 1402-0914
- G Va/G % 1402-0972
Accionamiento de 355 cm?, acero
Va NPT/% NPT 1402-0979
. . . G /G ¥s 1402-0973
Accionamiento de 355 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0980
. . G '%/G ¥s 1400-6448
Accionamiento de 700 cm?, acero
Va NPT/% NPT 1402-0915
) ) o G V4/G ¥s 1400-6449
Accionamiento de 700 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0916
. . G /G ¥s 1402-0974
Accionamiento de 750 cm?, acero
4 NPT/% NPT 1402-0981
- o G Va/G % 1402-0975
Accionamiento de 750 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0982

) para posicién de seguridad "véstago entrando al accionamiento”;
con aireacién de la cémara superior de la membrana
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Montaje

Tabla 5-7: Montaje en puente NAMUR/columnas ! segun IEC 60534-6

Carrera en | Pa- . . Nom. de
Para accionamiento .
mm lanca referencia
7.5 S | Tipo 3271-5 con 60/120 cm? en vélvula para microcaudales Tipo 3510 1402-0478
5a50 | M? | Accionamiento de ofro fabricante y Tipo 3271 de 120 a 750 cm? 1400-7454
14 a 100 L | Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1000 y 1400-60 cm? | 1400-7455
Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 2800 cm? con carrera ¥ de 30/60 mm 1400-7466
Angulo de montaje para accionamientos lineales de Emerson y Masoneilan;
30060 L |ademds, en funcién de la carrera, se requieren unas piezas de montaje segin 1400-6771
IEC 60534-6, ver arriba.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
4040200 | xt Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 1400-7456
2800 cm? con carrera de 120 mm
. Nom. de
Accesorios ;
referencia
. GVa 1400-7461
Placa de conexiones
a NPT 1400-7462
) G 1400-7458
Conector para mandmetro
a NPT 1400-7459
. . Acero inoxidable/latén 1402-1637
Kit de montaje para manémetros hasta méx. 6 bar — —
Acero inoxidable/acero inoxidable | 1402-1638

' Columnas @: 20 a 35 mm

2 La palanca M va montada de fébrica en el equipo (incluida en el suministro del posicionador).

3 Junto con el volante manual lateral Tipo 3273 con carrera nominal 120 mm, se requiere 1 soporte angular 0300-
1162y 2 tornillos avellanados 8330-0919 adicionales.

Tabla 5-8: Montaje segin VDI/VDE 3847-1

Piezas de montaje Nom. de
referencia
Adaptador de interfaz VDI/VDE 3847 1402-0257
. 1ISO 228/1-G Vi 1402-0268

Aluminio

Placa de conexiones, completa con conexién para aireacién de "a=18 NPT 1402-0269
la cémara de resortes Acero 1ISO 228/1-G V4 | 1402-0270
inoxidable 4~18 NPT 1402-0271
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3277 de 175 a 750 cm? 1402-0848
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3271 o accionamiento de otro fabricante 1402-0869
Toma de la carrera para vélvulas con carrera hasta 100 mm 1402-0177
Toma de carrera para vélvulas con carrera de 100 a 200 mm (solo SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
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Tabla 5-9: Montaje segun VDI/VDE 3847-2

Denominacién

Nom. de
referencia

Bloque de montaje para accionamiento rotativo PFEIFFER BR 31a (edicién 2020+) 1402-1645

con placa ciega para interfaz de electrovélvula

Piezas de montaje | Placa ciega para interfaz de electrovalvula (individual) 1402-1290
Adaptador en dngulo para Tipo 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Adaptador en dngulo para Tipo 3730 y Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
) Adaptador eje AAT 1402-1617
Accesorios para el Adaptador eje AA2 1402-1616
accionamiento
Adaptador eje AA4 1402-1888
Tabla 5-10: Montaje en accionamiento rotativo
Piezas de montaje/accesorios hurm, d?
referencia
Montaje segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010), superficie del accionamiento correspondiente al
nivel de fijacién 1.
Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién con dngulo de acero CrNiMo 1400-7448
Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién robusta 1400-9244
Tamafio AAS5, ejecucién robusta (p.ej. Air Torque 10 000) 1400-9542
Superficie acoplamiento correspondiente al nivel de fijacién 2, ejecucién robusta. 1400-9526
1400-8815
Montaije a accionamiento rotativo hasta dngulo de giro de 180°, nivel de fijacién 2 y
1400-9837
Montaje a SAMSON Tipo 3278 de 160/320 cm?, ejecucién con éngulo de acero CrNiMo 1400-7614
Montaje a SAMSON Tipo 3278 160 cm?y VETEC Tipos S160, Ry M, ejecucién robusta 1400-9245
1400-5891
Montaje a SAMSON Tipo 3278 de 320 cm? y VETEC Tipo $320, ejecucién robusta y
1400-9526
Montaje a Camflex Il 1400-9120
G 1400-7461
Placa de conexiones
a NPT 1400-7462
G 1400-7458
. Conector para manémetro
Accesorios a NPT 1400-7459
Acero inoxidable/latén 1402-1637
Kit d taij Smetros hasta méx. 6 b inoxi
it de montaje para mandémetros hasta méx ar Acer.o inoxidable/acero 1402-1638
inoxidable
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Tabla 5-11: Montaje de un sensor de posicién externo

Piezas de montaje/accesorios hluns; d?
referencia
Plantilla para montar un sensor de posicién en piezas de montaje anteriores 1060-0784
Piezas de montaje para accionamiento de 120 cm? 1400-7472
Placa de conexiones (9, anterior) para G 8 1400-6820
Montaie integrado | accionamiento Tipo 3277-5xxxxx.00 & NPT 1400-6821
Placa de conexiones (nueva) para accionamiento Tipo 3277-5xxxxx.01 (nuevo) ! | 1400-6823
Piezas de montaje para accionamientos de 175, 240, 350, 355y 750 cm? 1400-7471
Montaje NAMUR | Piezas de montaje para puente NAMUR con palancas Ly XL 1400-7468
Montaje en vélvu-
la de microcaudal | Piezas de montaje para Tipo 3271 de 60 cm? 1400-7469
Tipo 3510
VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010), més detalles ver cap. "Construccién y princi-
pio de funcionamiento"
Superficie del accionamiento correspondiente al nivel de fijacién 1.
Tamafio AA1 a AA4 con dispositivo de arrastre y rueda de
acoplamiento, ejecucién con dngulo de acero CrNiMo 1400-7473
. . Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién robusta 1400-9384
Montaje en accio- - L Lo
namiento rotativo Tamafio AA5, ejecucién robusta (p.ej. Air Torque 10 000) 1400-9992
S.uperf.lclne acoplamiento correspondiente al nivel de fijacién 2, 1400-9974
ejecucién robusta
SAMSON Tipo 3278 160 cm?/VETEC Tipo S160 y Tipo R, ejecucion robusta 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tipo 3278 de 320 cm? y VETEC Tipo $320, ejecucién robusta y
1400-9974
. GV 1400-7461
Placa de conexiones (6)
Va NPT 1400-7462
G4 1400-7458
. Conector para manémetro (7)
Accesorios para el 4 NPT 1400-7459
posmlonodor Kit de montaje para manémetros hasta Acero inoxidable/latén 1402-1637
max. 6 bar Acero inoxidable/acero inoxidable 1402-1638
Soporte para fijar el posicionador en la pared (Nota: debido a la gran variedad
; . ; S . 0309-0184
de instalaciones posibles es necesario afiadir los elementos de fijacién.)

11 En los accionamientos nuevos (indice .01) solo se pueden utilizar las placas de conexiones nuevas, las placas ante-
riores y nuevas no son intercambiables.
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6 Operacion
& selector

El selector se encuentra debajo de la tapa
de proteccién frontal. La operacién local del

posicionador se realiza a través del selector:

girando & seleccion de cédigos y valores
pulsando @ confirmacion de la seleccion.
Interruptor

AIR TO OPEN/AIR TO CLOSE

- si al aumentar la presién de mando la
vélvula abre, posicién AIR TO OPEN.

- si al aumentar la presién de mando la
vélvula cierra, posicién AIR TO CLOSE.

La presién de mando es la presién neumdti-
ca a la salida del posicionador que se con-
duce al accionamiento.

Operacién

Restriccion de caudal Q

La restriccién de caudal sirve para adaptar
el suministro de aire al tamafio del acciona-
miento. Para ello hay dos ajustes fijos posi-
bles, segin sea la conduccién del aire al ac-
cionamiento:

— accionamientos menores que 240 cm? y
conexién lateral de la presién de mando
(Tipo 3271-5) seleccionar — MIN SIDE.

— si la conexién es posterior (Tipo 3277-5)
seleccionar = MIN BACK.

- accionamientos a partir de 240 cm? se-
leccionar MAX SIDE si la conexién es la-
teral y MAX BACK si la conexién es pos-
terior.

Indicaciones

Los simbolos correspondientes a cédigos,
parémetros y funciones se representan en la
panta”a.

Pulsador para inicializacién

Caperuza o botén giratorio

Lamina metdlica del detector de ranura

Puerto de comunicacién

~

(
{
LINI
O
SAVNLDV
JAIVA
NOUNYD

h2 G 88

20 Q0
¥ A%

o £ S

SSP

:Il/ Interruptor para
AIR TO OPEN/
AIR TO CLOSE

| 1 Restriccién de caudal

——1_ Selector (girar/pulsar)

Fig. 6-1: Elementos de mando
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Modos de operacién

- 2> Modo manual
El posicionador sigue el punto de consig-
na manual (Code 1), no el punto de con-
signa del sistema de control.

2 intermitente: el posicionador no estd
inicializado. Solo es posible la operacién
con punto de consigna manual (Code 1).

- C Modo automético
El posicionador se encuentra en modo
de regulacién y sigue el punto de consig-
na del sistema de control.

- S SAFE
Desaireacién del posicionador. La vélvu-
la va a su posicién de seguridad mecd-
nica.

Grdfico de barras

Indica la desviacién en los modos de opera-
cién manual 2 y automético G, teniendo en
cuenta el signo y el valor. Por cada desvia-
cién del 1 % aparece un elemento en el gré-
fico.

En posicionadores no inicializados (indica-
cién de 2 intermitente), en lugar de la des-
viacién, se muestra la posicién de la palanca
en grados relativos al eje longitudinal. Un
elemento del gréfico de barras representa
unos 5° de dngulo de giro. Cuando se sobre-
pasa el dngulo de giro admisible, el quinto
elemento del gréfico es intermitente (valor in-
dicado >30°). En fal caso, se deberén com-
probar la palanca y la posicién del pin.

Avisos de estado

- NYFdllo

-/ Mantenimiento imprescindible/man-
tenimiento requerido

— /" infermitente: Fuera de especificacién

Estos simbolos avisan de la aparicién de un
fallo.

A cada fallo le corresponde un estado clasi-
ficable: "ningtn aviso", "se requiere mante-
nimiento", "mantenimiento imprescindible",
o "fallo" (ver > EB 8389-1 "Diagnéstico de

vdlvulas EXPERTplus").

O Desbloqueo para configuracién

Indica que los cédigos de la lista marcados
con un asterisco (*) estdn desbloqueados pa-
ra su configuracién, ver cap. "Puesta en
marcha y configuracién”.
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Operacién

Fallo/anomalia Modo manual Modo regulacién Code
f
/% G. 8 8 Gréfico de barras para
Denominacién la desviacién o posicién
Posicién |- e I LN de la palanca
Pardmetros

‘y nidades
tROR G o
\}( /{'> //ﬁ S\ \]I‘\ Contacto binario 2
/

Configuracién o . Lo Posicion d idad acti
desbloqueada  Mantenimiento imprescindible ~ Posicion de seguridad activa
Mantenimiento requerido

Contacto binario 1—_|

AUIO  Auto

CL Sentido horario

ccL Sen.iido ) Z intermitente: posicionador sin inicializacién
antihorario

Err Error/fallo S infermitente: vélvula en su posicién de seguridad

ESC Cancelar mecdnica (ver pardmetro SET_FAIL_SAFE_

:-\Z‘V,\C Xdem“icdolpequeﬁd POS) o a punto de consigna invélido,

juste manua )

MAX  Margen méximo > KH8384-4

ng I(\:lgrlrz:;clnaj"c:ino' alavezCy 21 el Transducer Block AO se

0/C  Aplicacién todo/nada, encuentra en modo de operacién MAN,
ver b EB 8389 ver p KH 8384-4

ON On

OFF Off

RUN Inicio

SAFE  Posicién de seguridad
SUb Sustitucién

TunE Inicializando
YES Instalado
zP Calibracién del punto cero

{EStinG  Funcién de prueba activa

27 aumentando/aumentando
7N aumentando/disminuyendo

Fig. 6-2: Indicacién
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Puesta en marcha y configuracion

7 Puesta en marcha y configuracién

Los trabajos descritos en el presente capitulo sélo los puede realizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las correspondientes tareas.

iPeligro de muerte por la ignicién de una atmésfera explosiva!

> Al redlizar trabajos en el posicionador en zonas con atmésfera explosiva tener en cuen-
ta la EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

= La instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo per-
sonal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos con pro-
teccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las partes méviles de la valvula!

= Durante la operacién no tocar las partes méviles.

= Antes de realizar los trabajos de montaje e instalacién del posicionador, es necesario
poner la vélvula fuera de servicio y desconectar y bloquear la presién de alimentacién y
la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del véstago del accionamiento y del obturador intro-
duciendo objetos en el puente.

Antes de la puesta en marcha asegurar que se cumplen las siguientes condiciones:
- El posicionador se ha montado siguiendo las instrucciones.

— Las conexiones neumdticas y eléctricas se han realizado siguiendo las instrucciones.

i Informacion
La puesta en marcha también se puede llevar a cabo sin estar conectado al sistema de bus,
si se conecta una fuente de tensién continua (9 a 32 V) a los bornes de conexién del bus. En
equipos intrinsecamente seguros utilizar dnicamente una fuente que tenga la proteccién
adecuada.
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Indicacion después de conectar la energia auxiliar:

longitudinal.

L4 12| En un posicionador sin inicializacién después de la rutina tEStinG
11| aparece el simbolo de fallo "1y el simbolo de mano 2 intermitente. El
= = 8 84 nGmero indica la posicién de la palanca en grados en relacién al eje

Un posicionador inicializado indica Code 0. El posicionador se en-

cuentra en su Gltimo modo de operacién activo.

Durante la puesta en marcha el posicionador realiza un programa de comprobacién, al mis-

mo tiempo que realiza las tareas de automatizacién.

Durante la puesta en marcha la operacién local es ilimitada, mientras que la escritura estd

[imitada.

Secuencia para la puesta en marcha:

Ajustar final de carrera.

Accién Capitulo
Definir la posicién de seguridad. 7.1

2. Ajustar la restriccion de caudal Q. 7.2

3. Limitar la presién de mando. 7.3

4. Comprobar el margen de trabajo del posicionador. 7.4

5. Inicializar el posicionador. 7.5

6. Configurar los demds pardmetros del posicionador. 7.6

7. En posicionadores con finales de carrera inductivos: 7.7

7.1 Definir la posicién de seguridad

Teniendo en cuenta el tipo de vélvula y el sentido de actuacién del accionamiento se define
la posicién de seguridad (0 %). La asignacién se realiza con el interruptor AIR TO OPEN/

AIR TO CLOSE:
— Posicién AIR TO OPEN

Presién de mando abre, p.ej. para vélvula con posicién de seguridad vélvula cerrada
En accionamientos de doble efecto situar el interruptor siempre en posicién AIR TO OPEN.

— Posicién AIR TO CLOSE

Presién de mando cierra, p.ej. para vélvula con posicién de seguridad vélvula abierta

7-2
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Comprobacién: después de completar la inicializacién, con la vélvula en la posicién de se-
guridad debe aparecer O % en la pantalla del posicionador - para vélvula abierta debe in-
dicar 100 %. En otro caso, conmutar el interruptor y volver a inicializar el posicionador.

i Informacién

Antes de cada inicializacién se solicita la posicién del interruptor. Cualquier cambio posterior
de la posicién del interruptor no tiene ningin efecto en el funcionamiento del posicionador.

7.2 Restriccion de caudal Q

Presién de
MAX BACK Tiempo de mando <ls 21 s
MIN SIDE recorrido
Conexién lateral MIN SIDE MAX SIDE
MIN BACK
MAX SIDE Conexién posterior MIN BACK | MAXBACK

* No se permiten posiciones intermedias.

Fig. 7-3: Restriccién de caudal Q

Con la restriccién Q se adapta el suministro de aire al tamafio del accionamiento:

8. accionamiento con tiempo de recorrido <1 s, como los lineales con superficie <240 cm?
requieren un caudal de aire reducido ("MIN").

9. accionamiento con tiempo de recorrido 21 s no requieren restriccién de caudal de aire
(“MAX")
En los accionamientos SAMSON el ajuste de la restriccién de caudal Q también depende de
como se conduce el aire:
Inscripcién "SIDE"
- Para accionamientos con conduccién lateral del aire, p. ej. Tipo 3271-5
—  Para accionamientos de ofros fabricantes

Inscripcion "BACK"
- Para accionamientos con conduccién posterior del aire, p. ej. Tipo 3277-5

Para posicionadores con opcién entrada analégica x aplica: accionamientos con volumen
de aire inferior a 1 litro siempre ajuste posicién MIN SIDE.
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O NoTA

jError de funcionamiento por modificacién de los ajustes de puesta en marcha!

= El posicionador requiere una nueva inicializacién cada vez que se cambia el ajuste de
la restriccién Q!

7.3 Limitacién de la presién de mando
Cuando la fuerza méxima del accionamiento pueda dafiar la vélvula, se debe limitar la pre-
sién de mando.

= iEn accionamientos de doble efecto (posicién de seguridad AIR TO OPEN (AtO)) no se
puede activar la limitacién de presién (Ajuste No = valor de fébrica)!

Antes de poder limitar la presién de mando, es necesario desbloquear la configuracién en el
posicionador.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar & hasta que aparece Code 3 .

A 3 Desbloqueg para
(indica: No). - EOHF'%UFGCI'\T”
—_ standar: No
2. Pulsar ®, nimero de cédigo 3 intermitente. \.I :.- S
3. Girar & hasta que aparece YES. 5
4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién
(indica: ).
Limitacién de la presién de mando:
1. Girar & hasta que aparece Code 16. Tt 1 | Limite de presién
P 2 1 0 : 1 Z ! Estandar: No
2. Pulsar ®, nmero de cédigo 16 intermi-
tente. I
' . ND
3. Girar & hasta que aparece el limite de P

presién deseado (1,4/2,4/3,7 bar).

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién.
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7.4 Comprobacién del margen de trabajo del posicionador

Para comprobar el montaje mecdnico y funcionamiento correcto, se tiene que recorrer el
margen de trabajo del posicionador en el modo de operacién manual 2 con el punto de
consigna manual.

2 Seleccionar modo manual:

Girar @ hasta que aparece Code O. 4 n | Modo de operacion
N Y | Esténdar: MAN

Pulsar @), nomero de cédigo O intermitente.
Girar ® hasta que aparece MAN. M FI N
Pulsar @, el posicionador cambia a modo
de operacién manual 2.

AW b=

Comprobacién del margen de trabajo:

1. Girar & hasta que aparece Code 1. W A n | Punto de consigna
2. P | ® ) d 'd' 1 1 b I [ I I ?- manual w
- Pulsar @), nimero de cédigo 1y simbolo R P R
2 infermitentes. E’ C| S giro actual)
3. Girar ® hasta conseguir una presién sufi-

ciente para mover la vélvula y comprobar
sus posiciones finales .

Se indica el angulo de giro de la palanca
posterior del posicionador.

A la palanca en posicién horizontal (posi-
cién intermedial) le corresponden 0°.

Para un funcionamiento correcto del posicionador, al recorrer el margen de trabaijo, los ele-
mentos extremos del gréfico de barras no deben estar intermitentes.

Para salir de Code 1 pulsar el selector ().

Se ha superado el margen permitido, cuando el éngulo indicado sobrepasa los 30° y el
elemento extremo del gréfico de barras (izquierda o derecha) es intermitente. El posiciona-
dor va a su posicién de seguridad (SAFE).

Al abandonar la posicién de seguridad (SAFE) — ver cap. "Operacién” — es imprescindible
comprobar si la palanca y la posicién del pin son las correctas segin el cap. "Montaje".
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A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al véstago del accionamiento en movimiento!
= jAntes de cambiar la palanca o la posicién del pin desconectar el aire de alimentacién y
la energia auxiliar!

7.5 Inicializar el posicionador

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de daiios debido a las partes méviles del posicionador, accionamiento y valvula!
= No tocar ni bloguear las partes méviles!

O NoTA

jAnomalia debido al movimiento inadmisible del accionamiento/vélvula!

= No redlizar la inicializacién con el proceso en marcha y sélo cuando las vélvulas de in-
terrupcién estén cerradas!

= Antes de empezar la inicializacién se debe comprobar la presién de mando méxima ad-
misible de la vélvula. Durante la inicializacién el posicionador utilizard la presién de ali-
mentacién mdaxima disponible. Si es necesario, limitar la presién de mando mediante un
manorreductor en la entrada.

i Informacién
Si el posicionador se monta en otro accionamiento o se modifica la posicién de montaje, se-
rd necesario restablecer los ajustes del posicionador a los valores de fébrica antes de volver
a inicializarlo, ver cap. "Operacién".

Durante la inicializacién el posicionador se adapta éptimamente a los rozamientos y sefial
de presién requerida por la vélvula. El modo y alcance de este autoajuste se determina se-
gUn el modo de inicializacién:

- Margen méximo MAX (margen estandar)
Es el modo de inicializacién més sencillo para la puesta en marcha de vélvulas con dos
topes mecdnicos, como las vélvulas de tres vias (ver cap. 7.5.1)

- Margen nominal NOM
Modo de inicializacién para todas las vé

vulas de paso recto (ver cap. 7.5.2)
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—  Posicion ABIERTA seleccionada manualmente, MAN
Modo de inicializacién para vélvulas de paso recto introduciendo manualmente la posicién

ABIERTA (ver cap. 7.5.3)
— Sustitucién SUb

Para sustituir un posicionador con el proceso en marcha con los minimos efectos sobre el

proceso (ver cap. 7.5.4)

Para un servicio normal, después de montar el posicionador en la vélvula, ademds de ajus-
tar la posicién de seguridad y la restriccién de caudal, se debe inicializar (INIT) para garan-
tizar un funcionamiento éptimo. El posicionador puede trabajar con los valores de fabrica.
Si es necesario restablecer a los valores de fébrica (ver cap. "Operacién").

i Informacién

Un proceso de inicializacién en marcha se puede cancelar pulsando el selector. Entonces el
posicionador se mueve a su posicién de seguridad (SAFE) y aparece STOP durante 3 segun-
dos. A través del Code O se puede mover de la posicién de seguridad (ver cap. "Operacién”).

La duracién del proceso de inicializacién de-
pende del tiempo de recorrido del acciona-
miento y puede ser de algunos minutos.

Al completarse una inicializacién, el posicio-
nador empieza a regular, lo cual se reconoce
por el simbolo de regulacién C.

Un funcionamiento erréneo conduce a una
cancelacién. El error de inicializacién aparece
en la pantalla clasificado segtn el estado con-
densado (ver cap. "Anomalias").

MA X

II 5

tunt
G 0

Pantallas alternadas
durante el proceso de
inicializacién

Simbolo segin el modo
de inicializacién elegido

Gréfico de barras que
muestra el avance de la
inicializacién

Inicializacién comple-
tada, posicionador en
modo de operacién
automdtico (CG)

i Informacién

Ajustando Code 48 - h0 = "YES" después de la inicializacién se empieza el registro de las
curvas de referencia necesarias para el diagnéstico de vélvulas (sefial de consigna y-esta-
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cionaria (d1) y sefial de consigna y-histéresis (d2)). En la pantalla aparece alternativamente
tESt y d1 o bien d2.

A través de los cédigos Code 48 - h1y 81 se indica el fallo en el registro de curvas de refe-
rencia. Las curvas de referencia no tienen ninguna influencia en la regulacién.

Posicién de seguridad AIR TO CLOSE

Si el inferruptor se encuentra en la posicién

AIR TO CLOSE, después de completarse » _ Ponto d,e consgna
e e e e, .. . Posicién de Sentido de Vélvula

una inicializacién, el posicionador cambia | i idad movimiento | CERRADA.  ABIERTA

automdticamente al sentido de actuacién en en

aumentando/disminuyendo (7). En tal Véstago saliendo

caso se cumplen las correspondencias de del accionamiento | 0% 100 %

la d‘erecho entre el punto de consigna y la AR T(;AOPEN

posicién de la vélvula. Vastago enfrando

La funcién de cierre hermético estd activada. | d GCCi°F“€mie"'° 2N 100 % 0%

En vélvulas de tres vias ajustar Code 15 AIR TO CLOSE

(posicién final w>) = 99 %

7.5.1 MAX - Inicializacién a margen méximo

El posicionador determina la carrera/éngulo del obturador desde la posicion CERRADA
hasta el tope mecdnico contrario y toma esta carrera/dngulo como margen de trabajo de 0
a 100 %.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracion.

1. Girar & hasta que aparece Code 3 1 3 Desbloqueo para
(indica: No). = céonfi%uroc,i\cl’)n
(e :
2. Pulsar @), nomero de cédigo 3 intermitente. \.I E C siandar: o
3. Girar & hasta que aparece YES. s

4. Pulsar 8, para confirmar la seleccién

(indica: $).
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Seleccion del modo de inicializacién:

1. Girar & hasta que aparece Code 6. o4 g Estdndar MAX
2. Pulsar @, némero de cédigo 6 intermitente. | == .
3. Giral® hasta que aparece MAX. M 9 x
4. Pu|sar®, para confirmar el modo de ini- o
cializacién MAX.

Iniciar proceso de inicializacién:
= Pulsar INIT!
Después de la inicializacién se indica la carrera/éngulo nominal en %, el Code 5 (margen

nominal) permanece bloqueado. Los pardmetros inicio y fin de margen de carrera/dngulo
(Code 8 y 9) también se indican en % y solo se pueden modificar en %.

Para tener la indicacién en mm/° se tiene que introducir la posicién del pin (Code 4).

Introduccién de la posicion del pin:

1. Girar ® hasta que aparece Code 4. % | FPosicion del pin
@ 3 o . X N Estdndar: No
. Pulsar &, ntmero de cédigo 4 intermitente. _
3. Girar @, para ajustar la posicién del pin j S"""
en la palanca segn el montaije. ®

4. Pulsar @, para confirmar la seleccién.

Indicacién del margen nominal en mm/°.

7.5.2 NOM - Inicializacién a margen nominal

La carrera exacta de la vélvula se puede medir de forma muy precisa gracias al sensor cali-
brado. Durante la inicializacién el posicionador comprueba si la vélvula es capaz de reco-
rrer todo el margen nominal introducido (carrera o éngulo) sin topar. En caso positivo, se to-
ma como margen de trabajo el margen nominal introducido con los limites inicio y fin de
margen (Code 8 y Code 9).
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i Informacion
La carrera méxima posible debe ser mayor a la carrera nominal introducida. En caso con-
trario, la inicializacién se cancela (aviso de error Code 52) porque no se alcanza la carrera
nominal.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar & hasta que aparece Code 3 Tt 3 Desbloqueo para
(indica: No). P2 Eonfigdurocri\?n
— té :
2. Pulsar &), nomero de cédigo 3 infermitente. v :.- S siandar: e
3. Girar & hasta que aparece YES. 5

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién

(indica: ).
Introduccién de la posicion del pin y de la carrera nominal:
1. Girar ® hasta que aparece Code 4. o4 g Fosicion del pin
® o 1 . . ZN Esténdar: No
2. Pulsar @), nimero de cédigo 4 intermitente.
3. Girar @, para ajustar la posicién del pin 3 S'“'"
en la palanca segin el montaije. <>
4. Pulsar @, para confirmar la seleccién.
5. Girar & hasta que aparece Code 5. o4 g Margen nominal
® , ok . . N (con Code 4 = no blo-
6. Pulsar @), nimero de cédigo 5 intermitente. R
By o . [ I
7. Girar @)y ajustar la carrera nominal de la e N
vélvula. ©

8. Pulsar @, para confirmar la seleccién.
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Seleccion del modo de inicializacién:

Girar ® hasta que aparece Code 6. 4 5 Modo de inicializacién
LN Estandar MAX

Pulsar @, némero de cédigo 6 intermitente.
Girar @, hasta que aparece NOM.

Pulsar @, para confirmar el modo de ini-
cializacién NOM.

AN -
co
=<

®=—

Iniciar proceso de inicializacién:

= Pulsar INIT!
= Después de una inicializacién satisfactoria:
Comprobar el sentido de actuacién (Code 7) y si es necesario adaptarlo.

7.5.3 MAN - Inicializacién con posicién ABIERTA seleccionada
manualmente

Antes de empezar la inicializacién es necesario mover la vélvula a su posicién abierta ma-

nualmente. Girar paulatinamente el selector (@) en sentido horario. La posicién de la vélvu-

la deseada se debe alcanzar al aumentar la presién de mando. A partir de las posiciones

ABIERTA y CERRADA, el posicionador calcula la carrera/éngulo diferencial y lo toma como

margen de trabajo con los limites inicio y fin de margen (Code 8y 9).

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar @ hasta que aparece Code 3 s ] Desbloqueo para
o 1 2 : o
(indica: No). s configuracién

Estandar: N

2. Pulsar @, nimero de cédigo 3 infermitente. \‘I E = standar: o

3. Girar @ hasta que aparece YES. s

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién
(indica: 5).
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Introduccién de la posicién del pin:

1. Girar ® hasta que aparece Code 4. o4 y | Posicién del pin
@ , o . . ) Esténdar: No
2. Pulsar @), nimero de cédigo 4 intermitente.
3. Girar &, para ajustar la posicién del pin 3 S'""'
en la palanca segin el montaije. £

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién.

Seleccion del modo de inicializacién:

1. Girar ® hasta que aparece Code 6. o4 g MOdci:Ide m“mdén
N E '-'

2. Pulsar ®, nimero de cédigo 6 intermitente. sanear

3. Girar @ hasta que aparece MAN. |~= H N

4. Pulsar @, para confirmar el modo de ini- ©
cializacién MAN.

Introduccién de la posicién ABIERTA:

Girar & hasta que aparece Code 0. L4 y | Punto C:e consigna
Pulsar @, nimero de cédigo O intermitente. | ' 1 1 1 II 5" L) ;::?:jicq gilpes
Girar ® hasta que aparece MAN. i LS giro actual)
Pulsar &8, para confirmar la seleccién.

Girar & hasta que aparece Code 1.

Pulsar @, nimero de cédigo 1 intermitente.

NOo 0~k ODN

Girar ®, hasta alcanzar el posicién de
vélvula deseada.

8. Pulsar @, para confirmar la posicién
ABIERTA.

Iniciar proceso de inicializacién:

= Pulsar INIT!
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7.5.4 SUb - Sustitucion

Un proceso de inicializacién completo tarda algunos minutos y hace que la vélvula realice
su carrera varias veces. En el modo de sustitucién SUb los parémetros de regulacién no se
determinan durante la inicializacién sino que se estiman, por lo que no se puede esperar
una elevada exactitud estacionaria. Siempre que la instalacién lo permita, se deberia elegir
otro modo de inicializacién.

El modo de sustitucién se elige cuando se debe cambiar un posicionador con la planta en
marcha. Para ello es imprescindible fijar la vélvula a una apertura determinada mecénica-
mente o bien neumdticamente mediante una sefial de presién externa al accionamiento. La
posicién de bloqueo sirve para que la planta pueda seguir funcionando con esa apertura de
vélvula.

Introduciendo la posicién de bloqueo (Code 35), la direccién de cierre (Code 34), la posi-
cién del pin (Code 4), el margen nominal (Code 5) y el sentido de actuacién (Code 7) el po-
sicionador calcula su configuracién.

= El posicionador de recambio no debe estar inicializado, en caso contrario primero se
tendré que restablecer, ver cap. "Operacién".
Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar @ hasta que aparece Code 3 A ] Desbloqueo para
(indica: No). “ con}figuracic’)n
. Pulsar @), nomero de cédigo 3 intermitente. v E = Estandor: No
3. Girar @ hasta que aparece YES. s
Pulsar &), para confirmar la seleccién
(indica: 5).
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Introduccién de la posicién del pin y de la carrera nominal:

1. Girar &® hasta que aparece Code 4. o4 y | Posicién del pin
® 1 L . . N Estandar: No
2. Pulsar @), nimero de cédigo 4 intermitente.
3. Girar ®, para ajustar la posicién del pin 3 S'"“‘
en la palanca segin el montaije. £
4. Pulsar &, para confirmar la seleccién. L4 G | Margen nominal
5. Girar @® hasta que aparece Code 5. gon Coolle o
@ ) o i ) ! q M, bloquea o)
6. Pulsar @), nomero de cédigo 5 intermitente. 1.U
7. Girar &® y ajustar la carrera nominal de la ©
vélvula.
8. Pulsar @, para confirmar la seleccién.
Seleccion del modo de inicializacién:
Girar & hasta que aparece Code 6. R g Modo de inicializacion
S Esténdar MAX

Pulsar ®, nimero de cédigo 6 intermitente. _
Girar & hasta que aparece SUb. 'j U b
©

Pulsar @, para confirmar el modo de ini-
cializacién SUb.

A oo =

Introduccion del sentido de actuacién:

Sentido de movimiento

1. Girar ® hasta que aparece Code 7. L4
4 Estandar: 2172

=

2. Pulsar @, nimero de cédigo 7 intermitente.

3. Girar ® y ajustar el sentido de actuacién
(A7) 2N).

o
~=

4. Pulsar @, para confirmar la seleccién.
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Desactivar limitacion de carrera:

1. Girar ® hasta que aparece Code 11. 1, 4 1 1] Limitacién de carrera

Esténdar: N
2. Pulsar ®, nGmero de cédigo 11 intermi- SEMEER: INE

tente. [\ P

3. Girar ® hasta que aparece No. ©

4. Pulsar @, para desactivar la limitacién de
carrera.

Modificacién del limite de presion y de los pardmetros de regulacién:

i Informacién

El limite de presién (Code 16) no se debe modificar. Los parémetros de regulacién K (Code
17) y T, (Code 18) solo se deben modificar si se conocen los ajustes del posicionador susti-
tuido.

1. Girar ® hasta que aparece el codigo de- 1, =4 I Limite de presion
seado Code 16/17/18. - Estandar: No

2. Pulsar ®, nimero de cédigo 16/17/18 =\\=0
intermitente 5

3. Girar ® y ajustar el parémetro de regula- = 2 ] K
.y . 12 [ ?
cién seleccionado. Estandar: 7

4. Pulsar &8, para confirmar la seleccién. A
|

g BT

v
Esténdar: 2
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Introduccién de la posicion de bloqueo y de la posicién de seguridad:

1. Girar ® hasta que aparece Code 34. R 4 Direccién de cierre (sen-
lsar ® no de codi . . &S tido de giro por el cual
2. Pulsar '@, nimero de cédigo 34 intermi- == o syl e
tente. ! CERRADA; mirando la
I Iy I .
> pantalla del posiciona-
dor); Esténdar: CCL
(sentido antihorario)

3. Girar ® y ajustar la direccién de cierre
(CCL sentido antihorario/CL sentido hora-

rio).
1 Posicién de bloqueo
4. Pulsar &, para confirmar la seleccién. ' 2 35 Estandar: O k
5. Girar @® hasta que aparece Code 35. 5 8,,.,..
6. Pulsar &), nomero de cédigo 35 intermi- N :
tente.

7. Girar &® y ajustar la posicién de bloqueo,
p. ej. 5 mm (valor tomado de la indicacién
graduada con la vélvula bloqueada o me-
dido con una regla).

8. Ajustar el interruptor para la posicién de
seguridad AIR TO OPEN o AIR TO CLOSE
segln cap. 7.1.

9. Ajustar la restriccién de caudal segin
cap. 7.2.

Iniciar proceso de inicializacién:

= Pulsar INIT!
Cambia a modo de operacién MAN.
Se indica la posicién de bloqueo.

Como no se ha completado una inicializacién, aparece el error Code 76 (sin modo de emer-
gencia) y posiblemente el error Code 57 (lazo de regulacién). Estos avisos de anomalia no
afectan al funcionamiento del equipo.
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Eliminacién del bloqueo y cambio a modo de operacién automdtico C; (AUTO):

Para que el posicionador vuelva a seguir el punto de consigna, se debe eliminar la posicién
de bloqueo y pasar al modo de operacién automético.

1. Girar ® hasta que aparece Code 1.
2. Pulsar ®, nomero de cédigo 1y simbolo 2 intermitentes.

Girar ® para que la presién en el posicionador desplace la vélvula ligeramente de la
posicién de bloqueo.

&

Pulsar ®, para eliminar la posicién de bloqueo.
Girar ® hasta que aparece Code O.

Pulsar ®, nimero de cédigo O intermitente.
Girar ® hasta que aparece AUIO.

Pulsar ®, para confirmar la seleccién. El posicionador cambia a modo de operacién
automdtico. Se indica la posicién actual en %.

© N o O A~

= Si el posicionador tiende a oscilar en modo automdtico, se deben ajustar los pardmetros
de regulacién K y Ty. Este ligero ajuste se debe realizar de la siguiente manera:
g pY v 9 I 9

- Ajustar T, (Code 18) a 4.

—  Reducir K, (Code 17), hasta alcanzar un comportamiento estable de funcionamiento.

Correccion del punto cero

= Si el proceso lo permite, se deberia realizar posteriormente un ajuste del cero, tal y como
se describe en el cap. "Operacién".

7.6 Ajuste de otros pardmetros

En la lista de cédigos del Anexo A se encuentran todos los cédigos con su significado y sus
valores estandar (ajustes de fébrica).

Los cédigos marcados con un asterisco (*) son los que necesitan ser desbloqueados para po-
der configurar sus pardmetros, desbloqueo mediante Code 3 segin se describe a continua-
cién.
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Girar & hasta que aparece Code 3, indica: G 3 C°°|Ef 3 5
No Configuracién
: bloqueada

Pulsar &), nomero de cédigo 3 intermitente. =\\= 0

Se puede modificar el ajuste del Code 3.

Girar ® hasta que aparece YES. . 3| Configuracion
® . 9 o desbloqueada

Pulsar @, indica _

La configuracién esté desbloqueada. Y E "_'.

Se pueden configurar los cédigos uno tras otro ©

individualmente:
Girar &® y seleccionar el cédigo deseado.

Pulsar @, para abrir el cédigo deseado. El
nimero de cédigo aparece intermitente.

Girar & y seleccionar el ajuste.

Pulsar &8, para confirmar el ajuste selecciona-

do.

Si durante 120 s no se introduce nada, se cancela el desbloqueo de la configuracién y salta
al Code 0.

Cancelar la introduccién:

La introduccién se puede cancelar antes de su confirmacién (selector @), sin que se tenga
en cuenta el valor introducido:

RS

Cancelacién indicacién

Girar & hasta que aparece ESC.

=

Pulsar & para confirmar la seleccién.
Se finaliza la introduccién sin tener en cuenta
el valor ajustado.

N pgl
U
m Q

7-18 EB 8384-4 ES



Puesta en marcha y configuracion

7.7 Puesta en marcha a través de la interfaz local (SSP)

La puesta en marcha, ajuste y operacién del posicionador también se puede hacer local-
mente o con ayuda del sistema de configuracién de bus o del sistema de control, también
con el programa de SAMSON-TROVIS-VIEW a través del interfaz de serie del equipo. El
médulo de equipo 3730-4 para TROVIS-VIEW permite ajustar todos los parémetros.

Para conectar el posicionador directamente al PC a través del interfaz, se necesita un adap-
tador (ndm. referencia 1400-9740).

El posicionador se puede alimentar ya sea conectédndolo al segmento de bus de campo o @
través de una fuente de tensién continua (9 a 32 V) conectada en los bornes de bus del po-
sicionador (en equipos infrinsecamente seguros se deberd utilizar tanto dentro como fuera
de zonas Ex una fuente con la seguridad apropiadal). El uso simultaneo de TROVIS-VIEW y

del sistema de bus de campo es posible sin ninguna restriccién cuando esté conectado al
segmento PROFIBUS-PA.

7.8 Ajuste de la direccién de bus

A un acoplador de segmento de un segmento PROFIBUS-PA se pueden conectar hasta un
méximo de 32 posicionadores (en zona no Ex). A cada posicionador conectado en el seg-
mento se le debe asignar una direccién univoca en el rango de O hasta 125.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar @ hasta que aparece Code 3

(indica: No). N4 3
2. Pulsar @), nomero de cédigo 3 intermitente.
3. Girar @ hasta que aparece YES.

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién

(indica: 5).

Desbloqueo para

viCC configuracién
— Estdndar: No
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Ajustar la direccién de bus:

1. Girar ® hasta que aparece Code 46.

2. Pulsar @, nimero de cédigo 46 intermi- G b
tente.
0 Esténdar: 126
3. Girar *® y ajustar la direccién de bus de- | 8 E
seada. °

4. Mantener pulsado & durante 10 segundos.

La direccién se adopta inmediatamente, si el equipo no estd realizando el intercambio cicli-
co de datos. Mientras el equipo esté realizando el intercambio ciclico de datos, la nueva di-
reccién queda guardada y se adopta tan pronto se termina el intercambio de datos. En tal
caso en el Code 46 se indican alternativamente las direcciones nueva y actual. La direccién
nueva se sefializa con una "n" (new), y la actual con una "o" (old).

i Informacién

El cambio de la direccién de bus a través del comando Profibus SET_ADRESS solo es posible
cuando la direccién de bus es la de fébrica [124], ver » KH 8384-4.

7.9 Ajustar final de carrera inductivo

En la ejecucién con final de carrera inductivo, el eje del posicionador va equipado con una
lémina metdlica (1) ajustable que activa el detector de ranura (3).

Es necesario conectar un amplificador inversor en el circuito del contacto inductivo (ver
cap. "Montaje").

Cuando la ldmina (1) se encuentra en el campo del detector, este adquiere una impedancia
alta. Si la lémina se encuentra fuera del campo, el detector adquiere una impedancia baja.
El final de carrera normalmente se ajusta de forma que se genere una sefial cuando la vél-
vula estd en su posicién final. Pero también se puede ajustar un punto intermedio.

La funcién de conmutacién deseada, es decir, que el relé de salida sea atraido o no cuando
la lémina entra en el campo del detector de ranura, se debe seleccionar en el amplificador
inversor.
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Ajuste del punto de conmutacién:

i Informacién

Al ajustar o verificar el punto de conmutacién se tiene que partir siempre de la posicién in-
termedia (50 %).

Para garantizar una conmutacién segura en cualquier condicién, se deberia ajustar el punto

de conmutacién al menos 5 % antes del tope mecénico (ABIERTO — CERRADO).

Para posicion CERRADA:

1. Inicializar el posicionador.

2. Mediante la funcién MAN llevar el posicionador al 5 % (ver pantalla).

3. Ajustar la lémina mediante el tornillo de ajuste amarillo (2), de manera que la lémina
entre o salga del campo del detector de ranura y active el amplificador inversor.
Como indicador se puede medir la tensién de conmutacién.

Funcién de contacto:

- La lémina sale del campo del detector > se cierra el contacto

— Lo lémina entra en el campo del detector > se abre el contacto

Para posicion ABIERTA:

1. Inicializar el posicionador.

2. Mediante la funcién MAN llevar el posicionador al 95 % (ver pantalla).

3. Ajustar la lémina (1) mediante el tornillo de ajuste amarillo (2), de manera que la lémi-
na entre o salga del campo del detector de ranura (3) y active el amplificador inversor.
Como indicador se puede medir la tensién de conmutacién.

Funcién de contacto:

- Lo lémina sale del campo del detector > se cierra el contacto

- La lémina entra en el campo del detector > se abre el contacto
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Tornillo de ajuste (2) ~ Ldmina metdlica (1) Detector de ranura (3)

Fig. 7-4: Ajuste del final de carrera
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8 Operacion

Los trabajos descritos en el presente capitulo sélo los puede realizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las correspondientes tareas.

iPeligro de muerte por la ignicién de una atmésfera explosival

= La instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo per-
sonal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos con pro-
teccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las partes méviles de la valvula!

= Durante la operacién no tocar las partes méviles.

= Antes de realizar los trabajos de montaje e instalacién del posicionador, es necesario
poner la vélvula fuera de servicio y desconectar y bloquear la presién de alimentacién y
la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del véstago del accionamiento y del obturador intro-
duciendo objetos en el puente.

8.1 Adaptacién de la indicacién

La indicacién del posicionador se puede girar 180° para adaptarla a la posicién de monta-
ie. Si la indicacién estd invertida, proceder como se indica a continuacién:

1. Girar @ hasta que aparece Code 2. WA 2 Direccién de lectura

, e . . ara montaje con
Pulsar @, nimero de cédigo 2 infermitente. P '

3. Girar @y ajustar la direccién de lectura = E’
deseada.

conexiones neumdticas

q '—l a la derecha

4. Pulsar @), para confirmar la seleccion. Direccién de lectura

para montaje con
conexiones neumdticas

= e 3 l—‘ a la izquierda
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8.2 Cambio del modo de operacién

8.2.1 Modo regulacién (automdtico)

Después de una inicializacién satisfactoria, el G 0 Modo automdtico
posicionador se encuentra de forma estandar | |, |, IERRE
en modo de operacién automdtico G (AULO). e C
J.S%
8.2.2 Modo manuadl
Cambio a modo de operacién manual ~ (MAN):
1. Girar ® hasta que aparece Code 0. G o Modo automdtico
2. Pulsar @, indica: AUtO, nimero de cédi-
go O infermitente. R U i» B

3. Girar ® hasta que aparece MAN.

4. Pulsar @, el posicionador cambia a modo G 0
de operacién manual 2.

Modo manual

N

El cambio de modo de operacién no es brusco
porque el modo de operacién manual empieza
con el dltimo punto de consigna del modo au-
tomdtico. Se indica la posicién actual en %.

=<
0

Ajuste del punto de consigna manual:

N
=]

1. Girar &® hasta que aparece Code 1. 0

2. Pulsar @, nimero de cédigo 1 intermitente.

3. Girar ®, hasta que la presién en el posi- e 55%
cionador es suficiente y la vélvula empieza
a reaccionar y se alcanza la posicién de
vélvula deseada.

AN
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Después de 120 s sin modificacién, el posicionador vuelve a Code 0, aunque continua en

modo de operacién manual.

Cambio a modo de operacién automdtico G (AUtO)

Girar & hasta que aparece Code 0.
Pulsar @, nimero de cédigo O intermitente.
Girar & hasta que aparece AUtO.

Pulsar &), el posicionador cambia a modo de operacién automdtico.

B w b=

8.2.3 Posicién de seguridad (SAFE)

Si se quiere mover la vélvula a su posicién de seguridad deferminada en la puesta en marcha

(ver cap. "Puesta en marcha y configuracién"), proceder como se describe a continuacién:

1. Girar ® hasta que aparece Code O. G 0

N

2. Pulsar ®, indica: modo de operacién ac- )
tual (AUtO o MAN), ndmero de cédigo O 5 Fl F E

intermitente.
3. Girar & hasta que aparece SAFE.
4. Pulsar ®, indica: S

La vélvula va a su posicién de seguridad.
Si el posicionador habia sido inicializado se
indicard la apertura actual de la vélvula en %.

Abandonar la posicién de seguridad:

Girar & hasta que aparece Code 0.
Pulsar @, nimero de cédigo O intermitente.
Girar & y ajustar el modo de operacién deseado AUtO o MAN.

Pulsar @, para confirmar la seleccién.

O A D>~

El posicionador cambia al modo de operacién seleccionado.
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Operacién

8.3 Redlizar una calibracién del punto cero

En caso de incongruencia en la posicién de cierre, p.ej. con obturador con junta blanda, es
posible que sea necesario ajustar el punto cero.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de lesién debido al vastago del accionamiento en movimiento!
= No tocar ni bloguear el véstago!

O NoTA

jAnomalia debido al movimiento inadmisible del vastago del accionamiento!

= jAjustar el punto cero con las vélvulas de interrupcién cerradas, no hacerlo nunca con el
proceso en marchal!

Para poder realizar un ajuste del punto cero es necesario que el posicionador esté conecta-
do a la energia auxiliar neumética.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar & hasta que aparece Code 3 .

| ) é: ] DesHoqueg para
(indica: No). s Eonﬁ%lumc;\?n
p— stdndar: No
Pulsar ®, nimero de cédigo 3 intermitente. \.I H,, 5

3. Girar & hasta que aparece YES.

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién

(indica: ).

b
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Ajuste del punto cero:

Girar & hasta que aparece Code 6.

Pulsar @, némero de cédigo 6 intermitente.

~~N Q
-

Girar & hasta que aparece ZP.

v O N -

iPulsar INIT!

Se inicia el ajuste del punto cero, el posi-
cionador manda a CERRAR la vélvula y
ajusta el punto cero electrénico interno.

8.4 Restablecer el posicionador (Reset)

Operacién

Modo de inicializacién
Esténdar MAX

Con un Reset se restablecen todos los parémetros de puesta en marcha, de ajuste y de diag-

néstico a sus valores de fabrica (ver lista de cédigos en el Anexo).

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar @ hasta que aparece Code 3 .
(indica: No).

2. Pulsar @, nimero de cédigo 3 infermitente. \‘I E
3. Girar @ hasta que aparece YES. 5

™

3

A

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién

(indica: 5).

Restablecimiento de los parametros de puesta en marcha:

1. Girar ® hasta que aparece Code 36, in- G 36
dica; ee—ee—
P oL . . t l.
2. Pulsar @), nomero de cédigo 36 intermi “y L d
tente. o

3. Girar & hasta que aparece DIAG/STD/DS.

4. Pulsar ®, para confirmar la seleccién.
Todos los parédmetros de puesta en marcha
y los de diagnéstico se restablecen a sus
valores de fébrica.

Desbloqueo para
configuracién
Esténdar: No

Restablecer
Estandar: No

EB 8384-4 ES
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Operacién

i Informacion

— Con el Code 36 - diAG es posible restablecer unicamente los datos de diagnéstico (EXPER-
Tplus), ver » EB 8389 "Diagnéstico de vdlvulas EXPERTplus".

— El restablecimiento de los parémetros de regulacién y de identificacién y de la direccién de
bus se realiza con el parémetro FACTORY _ RESET, ver manual de configuracién » KH
8384-4.
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9 Anomadlias

Las anomalias se indican en la pantalla me-
diante cédigos de error. La lista del Ane-
xo A indica los avisos de anomalia y su po-
sible solucién.

Los cédigos de error se indican en la panta-
lla a través del estado condensado segin su
clasificacién de estado (mantenimiento re-
querido/imprescindible: /., fallo:"). Si a
un cédigo de error le corresponde la clasifi-
cacién "ningln aviso", el fallo no se incluye
en el estado condensado.

De fébrica cada cédigo de error tiene pre
asignada una clasificacién de estado. Tanto
a través del software TROVIS-VIEW como de
los parémetros PROFIBUS-PA se pueden rea-
lizar cambios en la clasificacién de estados.
Para més informacién consultar las instruc-
ciones de diagnéstico P EB 8389 "Diagnés-
tico de valvulas EXPERTplus" y las instruccio-
nes de configuracién P KH 8384-4.

Para una mayor claridad, estos avisos clasi-
ficados se rednen en una estado condensa-
do para el posicionador segin recomenda-
ciones NAMUR NE 107. Se distinguen los
siguientes avisos de estado:

- Fallo
El equipo no puede realizar su funcién
por un fallo en el equipo o en el entorno
o bien no ha completado la inicializa-
cion.

Anomalias

- Mantenimiento requerido
El equipo todavia puede realizar su fun-
cién, si bien con limitaciones. Se ha de-
tectado un requerimiento de manteni-
miento o un desgaste inusual. La resis-
tencia al desgaste se acabaré pronto o
bien se reduce més rdpido de lo espera-
do. A medio plazo es necesario un man-
tenimiento.

Mantenimiento imprescindible

El equipo todavia puede realizar su fun-
cién, si bien con limitaciones. Se ha de-
tectado un requerimiento de manteni-
miento o un desgaste inusual. La resis-
tencia al desgaste se acabaré pronto o
bien se reduce més rdpido de lo espera-
do. A corto plazo es necesario un man-
tenimiento.

- Error de proceso/
fuera de especificacion
El equipo funciona fuera de las condicio-
nes de aplicacién.

- Control de funcién
Se realizan procesos de comprobacién o
calibracién, el posicionador no puede
realizar las tareas de regulacién tempo-
ralmente.

Si un evento estd configurado como "ningin
aviso", entonces este evento no influye en la
recopilacién de estados.

EB 8384-4 ES
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Anomalias

Tabla 9-1: Indicacién de la recopilacién de
estados en la pantalla

Indicacién en el
posicionador

Estado condensado

FG”O Il

Mensaje de texto,

p. ej. TUNE o TEST

A

Control de funcién

Mantenimiento requerido/
Mantenimiento imprescin-

dible

Error de proceso/fuera de
especificacién

f intermitente

Sin mensaje -

El aviso con mayor prioridad determina la
recopilacién de estados del equipo.

9.1 Reconocimiento de fallos y

su solucién

iPeligro de muerte por la ignicién de una

atmésfera explosiva!

= La instalacién, operacién o manteni-
miento del posicionador solo pueden
realizarlo personal especialmente instrui-
do y que esté autorizado para trabajar
con equipos con proteccién contra explo-
sién en zonas con peligro de explosién.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido a las par-

tes méviles de la vélvula!

= Durante la operacién no tocar las partes
méviles.

= Antes de realizar los trabajos de monta-
je e instalacién del posicionador, es ne-
cesario poner la vélvula fuera de servi-
cio y desconectar y bloquear la presién
de alimentacién y la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del
véstago del accionamiento y del obtura-
dor introduciendo objetos en el puente.

Las anomalias de cardcter general se enu-
meran en Tabla 9-1.

Si aparece una anomalia su posible causa
se indica a partir del Code 49. En tal caso,
en la pantalla aparece Err.

Ejemplo:
Ejemplo:
L_S e ¢ Fallo posicién del pin
L

A\

56

= El origen del fallo y su solucién se pue-
den encontrar en la lista de cédigos del
Anexo A.

9-2
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Confirmar aviso de anomalia

1.

Girar @), hasta que aparece Code 3
(indica: No).

2. Pulsar &), nomero de cédigo 3 inter-
mitente.

3. Girar @, YES.
Pulsar &), para confirmar la seleccién
(indica: $).

5. Girar ® hasta que aparece el cédigo
de error que se desea confirmar.

6. Pulsar @, para confirmar el aviso de

Anomalias

anomalia.

i Informacién

En el caso de una anomalia que no se pueda
resolver con ayuda de Tabla 9-2 y la lista de
cédigos del Anexo A, serd necesario contac-
tar con el Servicio Posventa de SAMSON.

Tabla 9-2: Otros fallos y medidas para su solucién

Descripcion del fallo

Medidas

La pantalla no indica nada

= Revisar las conexiones eléctricas y la alimentacién de
corriente.

= Prestar atencién a la temperatura ambiente (el margen
de trabajo de la pantalla es de =30 a +65 °C).

Accionamiento demasiado lento

= Controlar la presién de alimentacién.

= Desactivar la restriccién por software.

= Revisar el tubeado o didmetro de las uniones roscadas.
= Revisar la configuracién de las piezas de montaje.

El accionamiento se mueve en la
direccién incorrecta

= Revisar el ajuste de la caracteristica.
= Revisar el tubeado.
= Revisar la configuracién de las piezas de montaje.

El equipo tiene grandes fugas

= Revisar el montaje.
= Revisar las juntas en la placa de conexiones.

EB 8384-4 ES
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9.2 Actuaciones en caso de
emergencia

La posicién de seguridad se activa por el
convertidor i/p o la electrovélvula y por fallo
en la energia auxiliar. El posicionador des-
airea completamente su salida neumdtica a
la atmosfera y con ello el accionamiento
neumdtico. Como consecuencia la vélvula va
a su posicién de seguridad. La posicién de
seguridad depende de los resortes en el ac-
cionamiento neumdtico, pueden "cerrar" o
"abrir".

En caso de fallo de la energia auxiliar neu-
mdtica debido a la activacién de la electro-
vélvula o de la desaireacién forzosa opcio-
nal, y al alcanzarse la sefial de desco-
nexién, todas las funciones del equipo, ex-
cepto la regulacién, permanecen inalteradas
incluido el diagnéstico y la transmisién de la
posicién y del estado.

4% Consejo

Las medidas de emergencia a tomar en caso
de aparecer una anomalia en la vélvula y
accionamiento, se describen en la documen-
tacién de la vélvula o accionamiento corres-
pondiente.

= El responsable de planta es el responsa-
ble de tomar medidas de emergencia.

9-4
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10 Mantenimiento

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte por la ignicién de una

atmésfera explosiva!

= Lla instalacién, operacién o manteni-
miento del posicionador solo pueden
realizarlo personal especialmente instrui-
do y que esté autorizado para trabajar
con equipos con proteccién contra explo-
sién en zonas con peligro de explosién.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de aplastamiento debido al movi-

miento de los véstagos del accionamiento y

obturador!

= Durante la operacién no tocar las partes
méviles.

= Antes de realizar los trabajos de monta-
je e instalacién del posicionador, es ne-
cesario poner la vélvula fuera de servi-
cio y desconectar y bloquear la presién
de alimentacién y la sefial de mando.

= No poner resistencia al movimiento del
vdstago del accionamiento y del obtura-
dor introduciendo objetos en el puente.

Mantenimiento

A\ ADVERTENCIA

jCancelacion de la seguridad intrinseca en

equipos infrinsecamente seguros!

> los equipos intrinsecamente seguros que
se vayan a utilizar en circuitos con segu-
ridad intrinseca, solo deben conectarse a
dispositivos eléctricos de seguridad in-
trinseca certificados.

= No volver a conectar equipos con segu-
ridad infrinseca en circuitos con seguri-
dad intrinseca que se hayan conectado
a dispositivos eléctricos sin seguridad in-
trinseca certificados.

= Para la conexién del circuito de seguri-
dad intrinseca se deben observar los va-
lores méximos permitidos que figuran en
el Certificado de prueba de tipo (U; o U,,
l.oly, P.oPy CioCyylLioly)

SAMSON prueba el posicionador antes de

su suministro.

- El equipo pierde su garantia si se lleva a
cabo algin trabajo de mantenimiento o
reparacién no descrito en estas instruc-
ciones sin el consentimiento previo del
departamento posventa de SAMSON.

- Utilizar Gnicamente piezas de repuesto
originales SAMSON, que cumplan con
las especificaciones originales.

El posicionador no requiere mantenimiento.

EB 8384-4 ES

10-1



Mantenimiento

10.1 Limpieza de la ventana de
la tapa

Limpiar periédicamente la ventana de ins-
peccién de la tapa.

O NoTA

iRiesgo de daiios en la ventana de la tapa

debido a una limpieza incorrecta!

La ventana de inspeccién es de Makrolon®

(disefio nuevo) y se puede dafar si se usan

detergentes abrasivos o que contengan di-

solventes.

= No frotar en seco la ventana de la tapa.

= No utilizar detergentes clorados o alco-
hélicos, corrosivos, agresivos o abrasi-
vos.

= No usar estropajos, cepillos o similares.

10.2 Limpieza de los filiros

En las conexiones neumdticas Supply y Ou-
tput hay filtros con un tamiz de 100 pm, en
caso necesario se pueden desenroscar y lim-
piar.

10.3 Mantenimiento de la
estacion reductora de aire
de alimentacién

Deben observarse necesariamente las nor-

mas de mantenimiento de las estaciones re-
ductoras de aire previas.

10.4 Actualizacién del Firmware

La actualizacién del Firmware de un posicio-
nador en servicio, se realiza como se descri-
be a continuacién. Solo personal con una
autorizacién por escrito podrd realizar la
actualizacién. El departamento de asegura-
miento de la calidad de SAMSON se encar-
ga de nombrar las personas y les asigna
una marca de conformidad.

Los portdtiles y PCs que estén conectados a
la corriente, solo se podrén conectar con
equipos intrinsecamente seguros cuando se
interconecte el adaptador de interfaz USB
aislado de SAMSON (ndm. de referencia
1400-9740) para la programacién o para
rutinas de comprobacién.

Actualizacién fuera de una zona con peli-
gro de explosion:

= Desmontar el posicionador y realizar la
actualizacién fuera de la zona con peli-
gro de explosién.

Actualizacién local:

= La actudlizacién in situ solo estd permiti-
da presentando una autorizacién firma-
da del departamento de seguridad de la
planta.

= Cuando se ha completado la actualiza-
cién, anotar la nueva versién de Firmwa-
re en la placa de caracteristicas (p. ej.
mediante una etiqueta).

= La actualizacién debe ser confirmada
por el responsable autorizado por SAM-
SON con una marca de prueba (sello)
en el equipo.

10-2
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10.5 Comprobacién periédica
del posicionador

SAMSON recomienda realizar como mini-
mo las comprobaciones de la Tabla 10-1.

Tabla 10-1: Comprobaciones recomendadas

Mantenimiento

Pruebas

Medidas en caso de resultado negativo

Comprobar las inscripciones y marcas en el posi-
cionador, comprobar que las placas y etiquetas
se puedan leer y estén completas.

Reemplazar inmediatamente las etiquetas o pla-
cas dafiadas, faltantes o defectuosas.

Limpiar las inscripciones que sean ilegibles debi-
do a la suciedad.

Revisar que el posicionador, y en su caso el sen-
sor de fugas, estdn montados firmemente.

Apretar tornillos de montaije sueltos.

Revisar las conexiones neumdticas.

Apretar los racores roscados que estén sueltos.

Cambiar tubos y tuberias que no sean herméticos.

Comprobar la linea eléctrica.

Apretar los racores para cables que estén sueltos.

Asegurarse que los cables se han introducido en
los bornes y apretar los tornillos sueltos de los
bornes.

Sustituir los cables defectuosos.

Comprobar los avisos de anomalia en la pantalla
(se reconocen por los simbolos 'yy .~).

Solucionar los fallos, ver cap. "Anomalias".
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11 Puesta en fuera de servicio

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte al anular la proteccién

contra explosion!

Cuando se abre la tapa de la caja del posi-

cionador no se garantiza la proteccién con-

tra explosién.

= Para el montaje y la instalacién en zonas
con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

O NoTA

jAnomalia en el proceso debido a la inte-

rrupcién de la regulacion!

= No redlizar trabajos de montaje y man-
tenimiento en el posicionador con el pro-
ceso en marcha, y llevarlos a cabo sélo
cuando las vélvulas de interrupcidn estén
cerradas.

Para poner el posicionador fuera de servicio
y poder desmontarlo, proceder como se in-
dica a continuacién:

= Poner la vélvula de control fuera de ser-
vicio, teniendo en cuenta la documenta-
cién de la valvula.

= Cerrar y bloquear la tuberia de aire de
alimentacién al posicionador.

= Desconectar y bloquear la energia auxi-
liar eléctrica.

Puesta en fuera de servicio

EB 8384-4 ES



EB 8384-4 ES



Desmontaje

12 Desmontaje

Los trabajos descritos en el presente capitulo
sélo los puede redlizar personal cudlificado
que esté debidamente capacitado para las
correspondienres tareas.

iPeligro de muerte por la ignicién de una

atmésfera explosiva!

= Para el montaje y la instalacién en zonas
con riesgo de explosién tener en cuenta
la norma EN 60079-14, VDE 0165 par-
te 1.

= Lla instalacién, operacién o manteni-
miento del posicionador solo pueden
realizarlo personal especialmente instrui-
do y que esté autorizado para trabajar
con equipos con proteccién contra explo-
sién en zonas con peligro de explosién.

= Poner el posicionador fuera de servicio,
ver cap. "Puesta en fuera de servicio".

= Desconectar la energia auxiliar eléctrica
y quitar los cables del posicionador.

= Desenroscar los racores de conexién en
las conexiones Output 38 y Supply 9 del
posicionador.

= Soltar los tres tornillos de fijacién del po-
sicionador para desmontarlo.
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13 Reparacion

Cuando el posicionador no funciona se tiene
que reparar o sustituir.

O NoTA

iRiesgo de daiios en el posicionador de-

bido al mantenimiento y reparacién inco-

rrectos!

= No redlizar trabajos de mantenimiento y
reparacién por cuenta propia.

= Contactar con el servicio posventa de
SAMSON para el mantenimiento y la re-
paracion.

13.1 Reparacién de equipos Ex

En caso de reparar una parte del equipo
con certificado Ex, antes de volverlo a insta-
lar, es necesario que sea inspeccionado por
un experfo de acuerdo a los requerimientos
de la proteccién Ex, y que esto sea certifica-
do, o bien que el equipo sea sellado en con-
formidad. La inspeccién por un experto no
es necesaria si el fabricante realiza una ins-
peccién de rutina en el equipo antes de ins-
talarlo y se documenta el éxito de la prueba
de rutina sellando el equipo con una marca
de conformidad.

Los componentes Ex solo se sustituiran por
componentes certificados originales del fa-
bricante.

Reparacién

Equipos que se hayan utilizado en zonas no
Ex y que en el futuro se quieran utilizar en
zonas Ex, deben cumplir con las demandas
de seguridad de los equipos reparados. An-
tes de ponerlos en funcionamiento, se deben
inspeccionar segin las especificaciones esti-
puladas para la "Reparacién de equipos Ex".

Para la reparacién de equipos Ex se cumple
la EN 60079-19.

13.2 Enviar el equipo a

SAMSON

Los equipos defectuosos se pueden enviar a
SAMSON para su reparacién.

Proceder como se indica a continuacién pa-
ra enviar un equipo a SAMSON:

1. Poner el posicionador fuera de servicio,
ver cap. "Puesta en fuera de servicio".

2. Desmontar el posicionador, ver cap.
"Desmontaje".

3. Proceder como se describe en la pégina
de devoluciones en Internet, ver » www.
samsongroup.com > Service & Support >
After Sales Service > Retouren

EB 8384-4 ES
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14 Gestion de residuos

SAMSON estd registrado en el
Registro nacional alemdn de
fabricante de aparatos eléctricos
(EAR) como productor de
equipos eléctricos y electrénicos,
ném. de registro WEEE: DE
62194439

= Para el desecho del equipo tener en
cuenta las regulaciones locales, naciona-
les e internacionales.

= No tirar los componentes utilizados, lu-

bricantes y materiales peligrosos junto
con los residuos domésticos.

%% Consejo

Si el cliente lo solicita, SAMSON puede con-
tratar una empresa de servicios de desmon-
taje y reciclaje.

Gestion de residuos
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15 Certificados

Los siguientes certificados estén disponibles
en las pdginas siguientes:

— Declaracién de conformidad UE para el
Tipo 3730-4

— Declaracién de conformidad UE para el
Tipo 3730-41

— Declaracién de conformidad UE para el
Tipo 3730-45

— Declaracién de conformidad UE para el
Tipo 3730-48

—  Certificado EAC para el Tipo 3730-4

- ATEX: Certificado de prueba de tipo CE
para los Tipo 3730-41 y Tipo 3730-45

- ATEX: Declaracién de conformidad para
el Tipo 3730-48

— |ECEx: Certificado de conformidad IECEx
para los Tipo 3730-41, Tipo 3730-45 y
Tipo 3730-48

— Certificado CSA

- Certificado FM

- EAC (GOST): Certificado para el

Tipo 3730-4
Los certificados impresos corresponden al
estado en el momento de la impresién. Los
certificados mds actualizados de cada equi-
po se pueden descargar de internet:
P www.samsongroup.com > Products &

Applications > Product selector > Valve acce-
sories > 3730-4

Certificados
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SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitéatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-4...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d’harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstralle 3
- D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv b Bege ARy G

ce_3730-4_de_en fro_rev07.pdl

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwickl ion/D 1t Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

15-2 EB 8384-4 ES



SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité
Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/

This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-41..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (abffrom 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismlillerstralRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

Vv W g ArORcR . G

ce_3730-41 _de_en_fra_rev07 pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismiillerstraRe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-4 ES 15-3



SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung firr die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Typel/Type 3730-45..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 04 ATEX 2109 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 04 ATEX 2109 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 04 ATEX 2109 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt /
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la |égislation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19) EN 60079-0:2012/A11:2013,

Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20) EN 60079-11:2012, EN 60079-31:2014
RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer/ Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismiillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v W ﬁty.v Z@ﬁ%

pdf

ce_3730-45_de_en_ra_rev07

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality r ilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de |'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

15-4 EB 8384-4 ES



SMART IN FLOW CONTROL.

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fur das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Stellungsregler mit PROFIBUS-PA-Kommunikation /
Electropneumatic Positioner with PROFIBUS-PA communication /
Positionneur électropneumatique avec communication PROFIBUS-PA
Typ/Type/Type 3730-48..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 2010 X ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 2010 X issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 2010 X émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

- wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la Iégislation d’harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EN 60079-15:2010, EN 60079-31:2009

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismilllerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

iv. V. bﬂ.v VA @%_,

ce_3730-48_de_en_fra_rev07.pdl

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssi {ead of Quality i i {ead of Di hef du dé
Responsable de I'assurance de la qualité i o] ion
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstrale 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8384-4 ES
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CEPTHOUKAT CODTBETETBN
[H[ No EADC RU C-DE.3A11.B.00045/19
Cepus RU Ne 0197354
i‘{f

! OPTAH l'IO CEPTU®UKAITMU ObwectBa ¢ OrpaHUyeHHoil  OTBETCTBEHHOCTblO  «TMC - PYC».
i} ‘MecTo HaxoxaeHns (agpec topuandeckoro nuua): Poccuiickas depepauns, 127083, ropoa Mocksa, ynuua BepxHsas
| Macnoska, aom 20, CTpoeHue 2; agpec MecTa OCylecTarieHus aeaTenbHocTu: Poccuiickast depepaums, 127083, ropog
| 'Mocksa, ynuua BepxHss Macnoska, gom 20, cTpoeHue 2, nomewenusi Ne 18, 28. ArtrtecTar akkpeautauun
Ne POCC RU.0001.113A11 ot 02.07.2015. Homep TenedoHa: +7 (495) 221-18- 04; afpec 3neKTPOHHOW MOMTHI:
info@tms-cs.ru.

BASABHUTEADBQGLeCTBO C OrpaHUIeHHOM OTBETCTBEHHOCTBIO «CaMcoH KoHTponcy.

MeCTo HaxoXaeHUs (aapec opUAVMECKOTO NWLia) M afpec MecTa OCYLIECTBIIEHUS [AeATenbHOCTU:
Poccuiickas degepaums, 109544, ropoa Mockea, Gynbeap SHTY3nacTos, 4OM 2, 3Tax 5, komHaTa 11. OrPH 1037700041026.
| Homep TenedoHa: +7 (495) 777-45-45; anpec aneKTPOHHOM MO4TbI: samson@samson.ru.
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Ph h-Technicche B 1
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

o) EU-TYPE-EXAMINATION CERTIFICATE

(Translation)

(2)  Equipment or Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

(3) EU-Type Examination Certificate Number:

PTB 04 ATEX 2109 Issue: 1
(4) Product: Postitioner, type 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...
(5) Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: Weismdllerstrale 3, 60314 Frankfurt, Germany

(7)  This product and any acceptable variation thereto is specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential Test Report PTB Ex 17-25139.

(9) Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013 EN 60079-11:2012 EN 60079-31:2014

(10) If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to the Specific
Conditions of Use specified in the schedule to this certificate.

(11) This EU-Type Examination Certificate relates only to the design and construction of the specified product
in accordance to the Directive 2014/34/EU. Further requirements of the Directive apply to the manufacturing
process and supply of this product. These are not covered by this certificate.

(12) The marking of the product shall include the following:

@ 112G ExiallCT6..T4Gb and 112D ExialllCT80°CDb or
112D Extb IlIC T80 °C Db

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017

o On behalf of PTB:
o
3
Q
Dr.Mng.
Regierungsdi

sheet 1/7

EU-T' i Certifi without si and official stamp shall not be valld The oemﬁca(es may be circulated
only w»lhout alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P T
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Te i . 100 « 38116 ig * GERMANY

EB 8384-4 ES 15-7



Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

) SCHEDULE

(14) EU-Type Examination Certificate Number PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(15) Description of Product

The positioners of types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45... and 3730-55... are communication-
capable, bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

The bus interface connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept
for both specifications, Profibus PA and Foundation™ Fieldbus.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values

Type 3730-41 and 3730-51:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class igm_ﬁ:z{i’:gﬂggt
T6 -65°C ... 60 °C
Ic T5 -65°C..70°C
T4 -55°C...80°C
nc not applicable -55°C..80°C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient temperature,
maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units with limit contacts
(terminals 41/42), reference is made to the following table:

sheet 2/7
EU-Typ Certi without si and official stamp shall not be valld The cemfcates may be circulated
only wnhout alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F T
In case of dispute, the German text shall prevail.
Physikalisch-T¢ i U 100 + 38116 ig * GERMANY
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Temperature class 'i:m::fﬁi: r:;ﬁlggt lo/Po
T6 -55 °C ... 45 °C
T5 -65°C ... 60 °C 52 mA /169 mwW
T4 -55 °C ... 75°C
T6 -55°C ... 60 °C
T5 -566°C ...80°C 25 mA / 64 mwW
T4 -565 °C ... 80 °C

BUS-connection-signal circuit
(terminals 11/12)

Maximum values:

................ type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / 1IB / lIIC
only for connection to a certified intrinsically safe circuit

For relationship between type of protection and
electrical data, reference is made to the following table:

Limit contact, inductive
(terminals 41/42)

Maximum values:

U= 16 V

I = 52 mA
P =169 mwW
Ci= 60 nF
L =100 pH
resp.

FISCO power FIELDBUS power supply
supply general
ExiallC/lIB/IIC ExiallC/IlIC ExiallB/IlIC
Ui=17,5VDC Ui=24VDC Ui=24VDC
li =380 mA li = 360 mA li =380 mA
Pi=532W Pi=1,04W Pi=258 W
Ci=5nF
Li=10 pH

........................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / lIIC
only for connection to a certified intrinsically safe circuit

sheet 3/7

EU-Type Ci without si
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the

and official stamp shall not be valld The cemﬁcates may be circulated
T

In case of dispute, the German text shall prevail.
F ikalisch-T I . 100 * 38116

Y

EB 8384-4 ES




Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Ui
l

\%

mA

Pi mw i
Ci nF

Li =100 pH

mwun
e
[S )

D D
o b

Forced deaeration.............cccccoecverennnnnnd type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe circuit

Maximum values:
U= 28 V

i =115 mA
Ci= 53nF

Li negligibly low

Binary input: 1..csssmammussmmmmrsissms type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(terminals 87/88) for connection to an active contact circuit

Maximum values:
U= 30 V
i =100 mA

Ci negligibly low
Li negligibly low

Binary input 2..........ccoccoviiiiiiid type of protection Intrinsic Safety Exia IIC / 1IB / 1lIC
(terminals 85/86) only for connection to a passive floating contact circuit

Maximum values:
U= 5.88 V

lo = 1 mA

Po= 72 mw

For relationship between explosion group and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

ExialIC/llIC ExiallB/IlC
Co=2pF Co=16 yF
Lo=10mH o=1H
sheet 4/7
EU-Typt Certifi without si and official stamp shall not be valxd The cemfcates may be circulated
only wnhout alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the F T

In case of dispute, the German text shall prevail.
Te i Bu . 100 + 38116 Braunschweig * GERMANY

15-10 EB 8384-4 ES



Phy 1stalt

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

Ci negligibly low
Li negligibly low

Serial Interface .........ccccccovviiiiiiiiil type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC /1IB / llIC
(programming socket BU)
Maximum values:

Uo= 861V
lo = 65 mA
Po=250 mW

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

ExiallC/IlIC ExiallB/IlIC
Co =0.61 uF o =4 uF
Lo=9mH Lo =9 mH
resp.

only for connection to a certified intrinsically safe circuit
Maximum values:

U 16 V
l 25 mA
Pi= 64 mw

Ci negligibly low
Li negligibly low

External position sensor ......................... type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / llIC
(analog circuit board, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

Uo= 861V
lo = 55 mA
P, =250 mw

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and inductances,
reference is made to the following table:

sheet 5/7
EU-Type C without si and official stamp shall not be valld The certifi cates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P Bur
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

ExiallC/IIC ExiallB/IIC
Co=0.61pF Co=4yF i
Lo=9mH Lo =9 mH
Ci=730 nF
L =370 pH

Type 3730-45... und 3730-55...:

The permissible range of the ambient temperature for dust groupe IIC is -55 °C ... 80 °C.

BUS-connection signal circuit . Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12).....ccccviviiieniiieiicieieeees Rated voltage: 28V

Binary input 1
(Terminals 87/88) ...

Nominal signal: 6...30VDC
Rated voltage: 30V

Binary input 2
(Terminals 85/86)....

only for connection to a passive floating
contact circuit

Limit contact, inductive ..
(Terminals 41/42)

..Nominal signal: 8V DC, 8mA
Rated voltage: 16V

Forced deaeration...
(Terminals 81/82) ...

Nominal signal: 6..24VDC
Rated voltage: 28V

Changes against previous issue:

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the adding of
another type notation for dust ignition protection by enclosure, the implementation of dust ignition
protection by Intrinsic Safety, the application of alternative gasket material of the enclosure and
alternative construction of the enclosure.

(16) Test Report PTB Ex17-25139

(17) Specific conditions of use
none

sheet 6/7
EU-Type Examination Certificates without signature and official stamp shall not be valid. The oemflcales may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P 1-Te
In case of dispute, the German text shall prevail.
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Physikalisch-Technische Bundesanstalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 04 ATEX 2109, Issue: 1

(18) Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, EC-type examination certificates which have
been issued according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive
2014/34/EU (April 20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with
Directive 2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such EC-type
examination certificates and new issues of such certificates may continue to hold the original
certificate number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbewertungsstelle, Sektor Explosionsschutz Braunschweig, May 11, 2017
On behalf of PTB: o
RECHA N
&

o

Dr.-Ing. F. Lienesch
Regierungsdirektor

sheet 7/7
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Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

P

) CONFORMITY STATEMENT

(Translation)

(2) Equipment and Protective Systems Intended for Use in
Potentially Explosive Atmospheres - Directive 2014/34/EU

(8) Test Certificate Number:

PTB 05 ATEX 2010 X Issue: 1
(4) Product: Positioner type 3730-48... and 3730-58...
(6) Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik
(6) Address: Weismdillerstrale 3, 60314 Frankfurt, Germany

(7)  This product and any acceptable variation thereto are specified in the schedule to this certificate and the
documents therein referred to.

(8) The Physikalisch-Technische Bundesanstalt, notified body No. 0102 in accordance with Article 17 of the
Directive 2014/34/EU of the European Parliament and of the Council, dated 26 February 2014, certifies that
this product has been found to comply with the Essential Health and Safety Requirements relating to the
design and construction of products intended for use in potentially explosive atmospheres, given in Annex
Il to the Directive.

The examination and test results are recorded in the confidential test report PTB Ex 17-25140.

(9) Compliance with the Essential Health and Safety Requirements has been assured by compliance with:
EN 60079-0:2012/A11:2013  EN 60079-15:2010 EN 60079-31:2014

If the sign "X" is placed after the certificate number, it indicates that the product is subject to special
conditions for safe use specified in the schedule to this certificate.

(10

"

This Conformity Statement relates only to the design and construction of the specified product in
accordance with Directive 2014/34/EU. Further requirements of this Directive apply to the manufacture and
supply of this product.

(12) The marking of the product shall include the following:

@ 113G ExnAIICT6 Gc bzw. 113D Extc llIC T80 °C Dc
Braunschweig, June 22, 2017

Sheet 1/3

Conformity Statements without signature and official stamp shall not be valid. The certlf icates  may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the P!
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Ti I *BL 100 * 38116 Braunschweig * GERMANY
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P h-Technicche Ritnd. I
Phy I

Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

(13) SCHEDULE
(14) CONFORMITY STATEMENT PTB 05 ATEX 2010 X, Ausgabe: 1

(15) Description of the product
The positioners of types 3730-48... and 3730-58... are communication-capable, bus-powered
field devices which are used to assign a valve position to a control signal.

They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous
area.

Thermal and electrical maximum values:

The permissible ambient temperature range for dust group IlIC is between -55 °C ... 80 °C.

For the relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient
temperature for gas group IIC reference is made to the following table:

Temperature class permissible ambient
temperature range
T6 -55°C...60 °C
T5 -556°C...70°C
T4 55 °C ... 80°C
BUS-connection signal circuit ....Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V
Binary input Lscvssmsammsmssmonsomomsss Nominal signal: 6..30VDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V
Binary:input 2:ssevssmaissmimnisinsisimmesamns only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) contact circuit
Limit contact, inductive ..................ccooeeeenens Nominal signal: 8V DC, 8mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V
Forced deaeration................ccooeiiiniiiiniinnns Nominal signal: 6...24VDC
(Terminals 81/82) Rated voltage: 28V

Sheet 2/3

Conformity Statements without signature and official stamp shall not be valid. The certificates may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikalisch-T It
In case of dispute, the German text shall prevail.

Physikalisch-Te I * B 100 ¢ 38116 Braunschweig * GERMANY
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Physikalisch-Technische Bund 1stalt
Braunschweig und Berlin
Nationales Metrologieinstitut

SCHEDULE TO EU-TYPE EXAMINATION CERTIFICATE PTB 05 ATEX 2010 X, Issue: 1

Changes against previous issue:

The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the cancelation of
type of protection “nL”, the adding of dust ignition protection by enclosure, the application of
alternative gasket material of the enclosure and alternative construction of the enclosure.

(16) Testreport PTB Ex 17-25139

(17) Specific conditions of use

The program-interface intended for connection to the positioners of types 3730-48... and
3730-58... shall be installed outside of the hazardous area.

For type of protection “nA” applies:

If the program-interface adaptor is connected to a circuit of type of protection “nA” a fuse
according to IEC 60127-2/11, 250 V F or according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a nominal fuse
current of max. In < 40 mA shall be connected in series to the Vce-circuit. The fuse shall be
arranged outside of the hazardous area.

(18) Essential health and safety requirements
Met by compliance with the aforementioned harmonized standards.

According to Article 41 of Directive 2014/34/EU, Conformity Statements which have been issued
according to Directive 94/9/EC prior to the date of coming into force of Directive 2014/34/EU (April
20, 2016) may be considered as if they were issued already in compliance with Directive
2014/34/EU. By permission of the European Commission supplements to such Conformity
Statements and new issues of such certificates may continue to hold the original certificate
number issued before April 20, 2016.

Konformitatsbew i Braunschweig, June 22, 2017

Sheet 3/3

C without sit and official stamp shall not be valld The cemfcates  may be circulated
only without alteration. Extracts or alterations are subject to approval by the Physikali
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'tl E C ﬁ:‘EEx IECEx Certificate
— 5. of Conformity

INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION
IEC Certification Scheme for Explosive Atmospheres

for rules and details of the IECEx Scheme visit www.iecex.com

Certificate No.: |ECEx PTB 06.0054X Issue No: 1 Certificate history:
Issue No. 1 (2017-07-17)
Status: Current Issue No. 0 (2006-11-02)
Page 10f 5
Date of Issue: 2017-07-17
Applicant: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main
Germany

Equipment: Bus-powered field I/p-Positioners types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...,
3730-48... and 3730-58...
Optional accessory:

Type of Protection: General Requirements, Intrinsic Safety "i", p by type of p """, dust ignition
protection by enclosure "t"

Marking:
ExiallCT6...T4 Gb and Exia llIC T80 °C Db

or
Ex tb l1IC T80 °C Db
or

ExnAIICT6..T4 Gc and ExtclliC T80 °C Dc
Approved for issue on behalf of the IECEx Dr.-Ing. Frank Lienesch
Certification Body:

Position: Head of Department "Explosion Protection in Sensor Technology and
Instrumentation”

Signature:
(for printed version)

Date: LQ,)— ‘A} 7

1. This certificate and schedule may only be reproduced in full.
2. This certificate is not transferable and remains the property of the issuing body.
3. The Status and authenticity of this certificate may be verified by visiting the Official IECEx Website.

Certificate issued by:

(PTB)
Bundesallee 100
38116 Braunschwelg
Germany = e L A il

Physikalisch-Technischa Bundesarstall
Braunschwelg und Berlin

EB 8384-4 ES
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IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X Issue No: 1
Date of Issue: 2017-07-17

ey Page 2 of 5
Manufacturer: SAMSON AG Mess- und Regeltechnik

Weismuellerstrasse 3
D-60314 Frankfurt am Main
Germmany

Additional Manufacturing location(s):

This certificate is issued as verification that a sample(s), representative of production, was assessed and tested and found to comply with the
IEC Standard list below and that the manufacturer's quality system, relating to the Ex products covered by this certificate, was assessed and
found to comply with the IECEx Quality system requirements. This certificate is granted subject to the conditions as set out in IECEx Scheme
Rules, IECEx 02 and Operational Documents as amended.

STANDARDS:

The electrical apparatus and any acceptable variations to it specified in the schedule of this certificate and the identified documents, was found
to comply with the following standards:

IEC 60079-0: 2011 Explosive atmospheres - Part 0: General requirements
Edition:6.0
IEC 60079-11 : 2011 Explosive atmospheres - Part 11: Equipment protection by intrinsic safety "i"
Edition:6.0
IEC 60079-15 : 2010 Explosive atmospheres - Part 15: Equipment protection by type of protection "n"
Edition:4
IEC 60079-31 : 2013 Explosive atmospheres - Part 31: Equipment dust ignition protection by enclosure "t"
Edition:2
This Certificate does not indicate i with safety and quil other than those expressly included in the

Standards listed above.

TEST & ASSESSMENT REPORTS:

A of the equip listed has met the ination and test requit as recorded in
Test Report:

DE/PTB/EXTR06.0086/00 DE/PTB/EXTR06.0086/01

Quality Assessment Report:

DE/TUN/QAR06.0011/06

15-18 EB 8384-4 ES



IECEx Certificate
of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X Issue No: 1
D; 5 g
ate of Issue: 2017-07-17 Page 3 of 5
Schedule
EQUIPMENT:

Equipment and systems covered by this certificate are as follows:

The positioners type 3730-41..., 3730-51..., 3730-45... and 3730-55... are communication-capable, bus-powered field devices which
are used to assign a valve position to a control signal. The bus intel ion (bus-coupling) can be according to the
FISCO-concept for both specifications, Profibus PA and Foundation' ' Fieldbus . They are mounted onto levitation and slewing
actuators. Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the
hazardous area.

The positioners type 3730-48... and 3730-58... are communication-capable, bus-powered field devices which are used to assign a
valve position to a control signal.They are mounted onto levitation and slewing actuators. Non-flammable media are used as
pneumatic auxiliary power. The equipment is intended for the application inside the hazardous area.

For further information see annexe.

SPECIFIC CONDITIONS OF USE: YES as shown below:

The program-interface intended for connection to the positioners of types 3730-48... and 3730-58... shall be installed outside of the
hazardous area.

For type of protection “nA” applies:

If the program-interface adaptor is connected to a circuit of type of protection “nA” a fuse according to IEC 60127-2/Il, 250 V F or
according to IEC 60127-2/VI, 250 V T with a nominal fuse current of max. I\ £ 40 mA shall be connected in series to the Vee-circuit.
The fuse shall be arranged outside of the hazardous area.

EB 8384-4 ES 15-19



IECEx Certificate

IECEx
I EC of Conformity

.m

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X Issue No: 1

f : &
Date of Issue: 2017-07-17 Page 4 of 5

DETAILS OF CERTIFICATE CHANGES (for issues 1 and above):
The changes concern the update of the applied standards, the electrical data, the addmg of dust ignition protectlon by enclosure, the

adding of dust ignition protection by Intrinsic Safety, the adding of i p by type of "nA", the adding of new
types and the inner construction. :

15-20 EB 8384-4 ES



IECEx Certificate
- of Conformity

Certificate No: IECEx PTB 06.0054X
Date of Issue: 2017-07-17
Additional information:

for further information see annex

Annex:
Annex IECEx PTB 06.0054X-01.pdf

Issue No: 1

Page 5 of 5

EB 8384-4 ES
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.I EC IECEx 1 Attachment to Certificate
Al %ﬁ IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

Applicant's name.. SAMSON AG Mess und-Regeltechnik

Address............ : Weismullerstrasse 3; 60314 Frankfurt, Germany

Modelttype reference ...................  Types 3730-41..., 3730-51..., 3730-45..., 3730-55...,
3730-48... and 3730-58...

Thermal and electrical maximum values

Type 3730-41 and 3730-51:

For relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient temperature,
reference is made to the following table:

Gas- or dust group | Temperature class ﬁ:ng:ﬁ:ﬂ;:iggt
T6 -55°C ... 60 °C
lc T5 55°C...70°C
T4 -55°C ... 80 °C
e not applicable -55°C ... 80 °C

For relationship between temperature class, permissible ranges of the ambient
temperature, maximum short-circuit currents and maximum power for analyzing units
with limit contacts (terminals 41/42), reference is made to the following table:

Temperature class F:z;:::fﬁ:ﬁ: p;t:]rggt lo/ Po
T6 -565°C ... 45°C
T5 -55°C...60 °C 52 mA /169 mW
T4 -65°C... 75°C
T6 -65°C ... 60°C -
jis -55 °C ... 80 °C 25 mA /64 mW
T4 -55°C...80°C
BUS-connection-signal circuit ...................... type of protection Intrinsic Safety Exia lIC/1IB/1IIC .
(terminals 11/12) only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

For relationship between type of protection and
electrical data, reference is made to the following
table:

Physikalisch-Technische B (PTB) Page 1 of 5
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605

15-22
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

|EC| [TECEx
Sl 4

Maximum values:

Maximum values:

U= 28 V
i =115 mA

Ci= 53 nF
Li negligibly low

Binary input 1 ....

Maximum values:
Ui 30 V

l 100 mA
Ci negligibly low
Li negligibly low

Physikalisch-Technische B It (PTB)
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605

FISCO power sup- FIELDBUS power supply
ply general
ExiallC/IIB/IIC ExiallC/llIC ExiallB/IIIC
Ui=17,5VDC Ui=24VDC Ui=24VDC
li =380 mA li =360 mA li =380 mA
Pi=532W Pi=1,04 W Pi=258W
Ci=5nF
Li=10 pH
Limit contact, inductive.............cccoevvvriininns type of protection Intrinsic Safety Ex ia lIC /1lIC
(terminals 41/42) only for connection to a certified intrinsically safe
circuit
Maximum values:
U= 16 V
i = 52 mA
Pi = 169 mwW
Ci= 60 nF
Li = 100 pH
resp
U= 16 V
i = 25 mA
Pi= 64 mW
Ci= 60 nF
Li = 100 pH
Forced deaeration ............ccccoecernierrininnninnns type of protection Intrinsic Safety Ex ia [IC / IlIC
(terminals 81/82) only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / llIC
(terminals 87/88) for connection to an active contact circuit

Page 2 of 5
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

£y

Binary input 2 ........ccoovieiiii type of protection Intrinsic Safety Exia lIC /1B /
nc

(terminals 85/86) only for connection to a passive floating contact
circuit
Maximum values:
Uo= 588 V

1 mA
72 mW

lo

Po

For relationship between explosion group and
permissible external capacitances and
inductances, reference is made to the following

table:
Exia lIC/IlIC ExiallB/IlC
Co=2pF Co =16 puF
Lo=10mH o=1H
Ci negligibly low
Li negligibly low
Serial Interface..........ccccceveriinienneecenieicenne type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC /1IB /

nc
(programming socket BU)
Maximum values:

U= 861 V
lo = 55 mA
Po = 250 mw

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and
inductances, reference is made to the following

table:
ExiallC/IIIC ExiallB/IlIC
Co=0.61 pF Co=4 pF
Lo=9 mH Lo =9 mH
resp.

only for connection to a certified intrinsically safe
circuit

Maximum values:

U= 16 V
i = 25 mA
Pi= 64 mw
Physikalisch-T i Bund It (PTB) Page 3 of 5

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

Ci negligibly low
Li negligibly low

External position Sensor ... type of protection Intrinsic Safety Ex ia IIC / IlIC
(analog circuit board, pins p9, p10, p11)
Maximum values:

Uo= 861V
lo = 55 mA
Po = 250 mwW

For relationship between type of protection and
permissible external capacitances and
inductances, reference is made to the following

table:
ExiallC/IlIIC ExiallB/IIIC
Co=0.61pF Co=4 yF
Lo=9 mH Lo =9 mH
Ci =730 nF
Li =370 pH

Type 3730-45... und 3730-55...:
The permissible range of the ambient temperature for dust groupe I1IC is -55 °C ... 80 °C.

BUS-connection signal circuit .. Nominal signal: 24V DC

(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V

Binary input 1 Nominal signal: 6...30VDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V

Binary input 2 .only for connection to a passive floating

(Terminals 85/86) . .contact circuit

Limit contact, inductive
(Terminals 41/42)

.Nominal signal: 8V DC, 8 mA
-Rated voltage: 16V

Forced deaeration ... .Nominal signal: 6..24VDC
(Terminals 81/82) ... .Rated voltage: 28V

3730-48... and 3730-58...:
The permissible ambient temperature range for dust group IlIC is between -55 °C ... 80 °C.

For the relationship between temperature class and permissible ranges of the ambient tempera-
ture for gas group IIC reference is made to the following table:

Physikalisch-Technische B (PTB) Page 4 of 5
Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany

Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany

Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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Attachment to Certificate
IECEx PTB 06.0054X, Issue No. 1

g

7

Temperature class permissible ambient temperature range

T6 -55°C..60°C

T5 -55°C..70°C

T4 -55°C ... 80°C
BUS-connection signal Circuit ................c.cccooueunan. Nominal signal: 24V DC
(Terminals 11/12) Rated voltage: 28V
BIRAIY INPUL 1 oo ressmsmmsissivmssmssrsivsissarssserspississ Nominal signal: 6..30VDC
(Terminals 87/88) Rated voltage: 30V
BIRARYIINPUL: 2......i0u o immisesesinmmssemmsvasssesssvssvssssvnss only for connection to a passive floating
(Terminals 85/86) contact circuit
Limit contact, inductive...........cccoovvvneceiieieinn, Nominal signal: 8V DC, 8 mA
(Terminals 41/42) Rated voltage: 16V
FOICad deaeration ... e sissessissessiisinanisrisasronsonont Nominal signal: 6...24VDC
(Terminals 81/82) Rated voltage: 28V

Physikalisch-Technische Bund. (PTB) Page 5 of 5

Bundesallee 100, 38116 Braunschweig, Germany
Postfach 33 45, 38023 Braunschweig, Germany
Telephone +49 531 592-0, Telefax +49 531 592-3605
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Addendum Page 1

Installation Manual for apparatus certified by CSA for use in hazardous locations.
Communication is optionally either according to the FOUNDATIO N"™ Fieldbus Specification or
accordingto PROFIBUS PA in compliance FISCO-Concept

The EISCO Concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus to associated apparatus not specifically examined in
such combination. The criteria for interconnection is that the voltage (V max) the current (Imax) and the power (Pmax) which
intrinsically safe apparatus can receive and remain intrinsically safe, considering faults, must be equal or greater than the voltage
(Voc) the current (Isc) and the power (Po) levels which can be delivered by the associated apparatus, considering faults and
applicable factors. In addition, the maximum unprotected capacitance (Ci) and inductance (L i) of each apparatus (other than the
termination) connected to the fieldbus must be less than or equal to 5 nF and 10 pH respectively.

In each segment only one active device, normally the associated apparatus, is allowed to provide the necessary energy for the
fieldbus system The allowed voltage (V oc) of the associated apparatus is limited to the range of

14V DC. to 24V DC. All other equipment connected to the bus cable has to be passive, meaning that they are not allowed to
provide energy to the system, except to a leakage current of 50mA for each connected device. Separately powered equipment

needs a galvanic isolation to assure that the intrinsically safe fieldbus circuit remains passive.

The cable used to interconnect the devices need to have the parameters in the following range:

Loop resistance R": 15 ... 150 Ohmvkm
Inductance per unit length L*: 04.. 1 mHAm
Capacitance per unit length C*: 80...200 nF/km

C' =C" linefline + 0,5 C' line/screen, if both lines are floating or, C* = C’ linefline + C'line/screen, if the screen is
connected to one line

Length of spur cable: <30m
Length of trunk cable: < 1km

At each end of the trunk cable an approved infallible line termination with the following parameters is suitable:
R =90... 100 Ohm C=0.. 22 pF

One of the allowed terminations might already be integrated in the associated apparatus.

The number of passive devices connected to the bus segment is not limited due to 1.S. reasons. If the above rules are respected,
the inductance and capacitance of the cable will not impair the intrinsic safety of the installation.

Notes:
1. Approved associated apparatus must be installed in accordance with manufacturer instructions
2. Approved associated apparatus must meet the following requirements:

Voc £V max, Isc < Imax, Po £ Pmax

3. The maximum non-hazardous area voltage must not exceed 250 V..
4. The installation must be in accordance with the Canadian Electrical code Part 1.
5. Each set of wires must be provided with grounded shield. The shield must extend as close to the terminal(s) as possible

and it must be grounded shield at|. S. Barrier ground.
Caution: Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding.
Warning: Substitution of components may impair intrinsic safety. PE =1. S. Ground

The polarity for connecting 11 and 12 is of no importance due to an internal rectifier.

v ® N O

FISCO concept applies to fieldbus / circuit only.
10. Entity parameters apply to circuit 2, 3 and 4 and further required to meet the following conditions:

Co=C;+Ccable; Lo>Li + Lcable

EB 8384-4 ES 15-27



Addendum Page 2

Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.

CSA- certified for hazardous locations
ExiallCT6

Type 4 Enclosure

Class |, Division 1, Groups A, B, C and D; Class |1, Division 1, Groups E, F + G; Class I11.

Serial interface, for connection
to CSA certified intrinsically
safe cir cuit

CSA-certified associated

apparatus suitable

- Fieldbus

12-
circuit 1

41+ L imit switch circuit 2

for Profibus PA or FOUNDATION FF

FIELDBUS

Forced venting fu ngtion

Positioners

m
b
o
m
~
«Q
o~
¥
o
I
~
0 circuit 3
[

el

<]

=

86-

Binary contact 2
circuit 5

Terminal No.

E xternal position sensor
(optionally)

supply barrier

levaluation barrier

supply barrier

luation barrier

CSA-certified
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous
4 | -
»

L ocation

CSA-certified
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

CSA-certified
termination with
R =90...100Q,
C=0..220F

=

T 1.5.Ground

CSA- certified barrier

Safe

L ocation

Installation shall be in accordance with the C.E.C. Part 1

15-28
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Table 1: Intrinsic Safety Parameters

Addendum Page 3

Fieldbus L imit- Forced Binary- input Serial-Interface
switches venting-
F oundation Profibus inductive | function 1 2 Active | Passive
Circuit No. 1 1 2 3 4 5 6 6
Terminal 11712 11712
No. (IEC 1148-2) (IEC 1148-2) 41742 81/82 87/87 | 85/86 plug
Groups 1nc 1B 1nc 1B #H# #H ## ## #/# #/H
V max 28 28
V] 24 17,5 16 30 30 #i#HH# #it# 16
Uo or Voc 5,88V 8,61V ###
I max 25 115 115
[mA] 360 380 380 52 100 100 ### ### 25
loor Isc TmA 55mA #iH
Pmax 64mwW 250 64
(W1 1,04 2,58 5,32 169mW ## ## 7,2 mW mw mw
Ci[nF] 2 60 53 0 #H## ### 0
CoorCa 2uF | 0,61uF | ###
Li[pH] 10 100 0 ‘ 0 ### ### 0
LoorLa 10mH 9mH ###

Notes:

Binary- input 1:
Binary- input 2:

For connection of an active signal circuit

passive pressure switch for leakage monitoring

Voc € Vmax, IsC <lmax, Po < Pmax
Coor Ca=Ci+CcableandLoor La =Li+Lcable

1. Entity parameters must meet the following requirements:

2. Install in accordance with the Canadian Electrical Code Part |

3. Cable entry M 20 x1,5 or metal conduit acc. to dwg. No. 1050-0540

* Circuit 3 can be connected to a CSA Certified zener barrier that is rated as follows:
- Supply channel (connect to Terminal 81): Voc <28V max. and Rmin > 245 Q
- Return channel (connect to Terminal 82): <28V max with diodes Return (zero current)

** Circuit 4 can be connected to a CSA Certified zener barrier that is rated as follows:
- Supply channel (connect to Terminal 87): V oc <30V and Rmin = 300 Q
- Return channel (connect to Terminal 88): V oc < 30V max with diodes Return (zero current)

For connection of an passive contact circuit directly on the control valve, e.g.

EB 8384-4 ES
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Table 2: CSA - certified barrier parameters of circuit 4

Addendum Page 4

Supply barrier Evaluation barrier
Barrier
Voc R min Voc R min
circuit 3 <28V >245Q0 <28V Diode
circuit 4 <30V >300Q <30V Diode
The correlation between temperature classification and per missible ambient
temperature ranges is shown in the table 3 below:
Table3:
Permissble ambient
Temperature class
temperaturerange
T6 +60°C
T5 -40°C <T, <+70°C
T4 +80°C
Table 4: Energy-L imited (Non- I ncendive) Parameters
. . . Limit- F d .
Foundation Fieldbus or Profibus PA SW:?Z'heS v:nrtﬁig Binary- §
; ’ ) ~
(Non incendive E quipment) (inductive) | function | 'MPUtT ‘:é_
C
Terminal 11/12(IEC 1148-2) 41/42 81/82 87/88 >
©
[=4
Groups A,BandlIC C,DandlB 4 44 4 =
=4
©
. 28V 28V 3
U'[S'DVC“]""X 20V |24V |30V | 32v | 20v |24V |30V |32V | 20V 30V 30v &
3o
32v 32v E %
liorl 1,117 25mA | 115mA | 115SmA | &7
'[mA"]‘“ 464 | 261 | 152 | 130 | v, | 650 | 379 | 324 | D0 100mA | 100mA 5
90mA 90mA 5
L
Pior Pmax 64mW g
wi 232 1,56 | 1,14 | 1,14 | 588 | 389|385 |277| ;.0\ # ## E
E
Ci 2nF 30 53 0 £
<
©
Li 10puH 100 0 0 =
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Addendum Page 5
CSA certified for hazardous locations:

ExnAIlI T6/ExnL IICT6
Class|1, Div. 2; Groups A, B, C, D; Class |1, Div. 2Groups E, F +G; Class |11

Type 4 Enclosure

1 CSA-certified associated
apparatus suitable
for Profibus PA or FOUNDATION FF
FIELDBUS

Serial interface,
CSA certified

Isolating amplifier 1 or 2

m
b
o
@
o
w T
Al
3 s
Q ‘5, 81+ Forced venting fungtion
o
% a circuit 3 ”»
=)
8 £,
)
s =%
a3
<E -
o E
w2
w e
Binary contact 2 5o EI;
circuit 5 g9
z
Terminal No. =] m
ie—
[P—
E xternal position sensor
(optionally)
T
| GROUND E

I

CSA-certified
apparatus suitable
for FIELDBUS

Safe

Hazardous

< >

L ocation

L ocation

CSA-certified
apparatus suitable
for FIELDBUS

Division 2 wiring method must be in accordance to
CSA-certified the Canadian E lectrical Code Part 1
termination with
R =90...100Q,
C=0...22uF

_L_:'_

I
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Installation drawing Control Relay KHA5-OTI/Ex2, KHA6-OTI/Ex1 or

KHA6-OTI/Ex2 with Model SJ-b-N Proximity Sensors

HAZARDOUS

SAFE

<

LOCATION

> | <

intrinsically output

LOCATION

1+ 12+
to sensor or contact
87+ PR 2+ 11+
tointrinsically channel 1
safe output
@y . 35 Safe outpu 3 10
QR
Q ﬁ;zneoi;mm Switch-Isolators
o o@ P TypeKHAS5 - OTI/Ex2
s 7 intrinsically output or KHAG - OTIEx.
B 5 41+ Proximity sensor y outp! 4+ ot
=
42- software limit switch to sensor or contact 54 8+
terminal No. channel 2 6 7-

E xternal
position sensor

T he total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall
be restricted to the following maximum values

System parameters

Model designation code Type K Hab — cE xde

a=Supply Voltage type A or D
a=AC, d=DC
b= Supply L evel
2=24V DC#15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;
c=Output typeRTA/ RW1/; SS1/, 552/, RS1/;
SR/; ST-or SOT
d=Number of channels 1 or 2
e= Power rail designation, P, 25.P or GS.P
(includes M odel K HD2-EB-PB Power Feed Module) or
Blank

maximum capacitance of each inductive sensor 30nF
maximum inductance of each inductive sensor 100uH

CO“"?' Relay Groups L C Voc Isc Vmax | Rmin
Terminal No. [mH ] [WF] vl [mA] [vi [Ql
1323 A+B 192 2,66 T ? ?
4-6; 5-6
C+E 671 79 105 13 105 | 8n
D, F,G 1000 21,3 ¢ ¢ ¢ ¢

Division 2 wiring method shall be in accordance to the
Canadian Electrical Code Part 1.

EB 8384-4 ES
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Installation Manual for apparatus approved by FM for use in hazardous locations.
Communication is optionally either according to the FOUNDATIO N"™ Fieldbus Specification or
accordingto PROFIBUS PA in compliance FISCO-Concept

The EISCO Concept allows interconnection of intrinsically safe apparatus to associated apparatus not specifically examined in
such combination. The criteria for interconnection is that the voltage (V max/Ui) the current (Imax/1i) and the power (Pi) which
intrinsically safe apparatus can receive and remain intrinsically safe, considering faults, must be equal or greater than the voltage
(Voc/Uo) the current (Isc/10) and the power (Po) levels which can be delivered by the associated apparatus, considering faults
and applicable factors. In addition, the maximum unprotected capacitance (Ci) and inductance (L i) of each apparatus (other than
the termination) connected to the fieldbus must be less than or equal to 5 nF and 10 pH respectively.

In each segment only one active device, normally the associated apparatus, is allowed to provide the necessary energy for the
fieldbus system The allowed voltage (Voc /Uo) of the associated apparatus is limited to the range of 14V DC. to 24V DC. All
other equipment connected to the bus cable has to be passive, meaning that they are not allowed to provide energy to the system,
except to a leakage current of 50mA for each connected device. Separately powered equipment needs a galvanic isolation to

assure that the intrinsically safe fieldbus circuit remains passive.

The cable used to interconnect the devices need to have the parameters in the following range:

Loop resistance R’ 15 ... 150 Ohmvkm
Inductance per unit length L": 04.. 1 mHkm
Capacitance per unit length C": 80...200 nF/km

C' =C" linefline + 0,5 C' line/screen, if both lines are floating or, C* = C’ linefline + C’line/screen, if the screen is
connected to one line

Length of spur cable: <30m
Length of trunk cable: < 1km

At each end of the trunk cable an approved infallible line termination with the following parameters is suitable:
R =90... 100 Ohm C=0 .. 22 pyF

One of the allowed terminations might already be integrated in the associated apparatus.

The number of passive devices connected to the bus segment is not limited due to I.S. reasons. If the above rules are respected,
the inductance and capacitance of the cable will not impair the intrinsic safety of the installation.

Notes:
1. Approved associated apparatus must be installed in accordance with manufacturer instructions
2. Approved associated apparatus must meet the following requirements:

Uoor Voc < Ui or Vmax, loor Isc <1i or Imax, Po < Pi or Pmax

3. The maximum non-hazardous area voltage must not exceed 250 V..

4. The installation must be in accordance with the National E lectrical Code ANSI/NFPA 70 and
ANSIASA RP 12.06.01

5. Each set of wires must be provided with grounded shield. The shield must extend as close to the terminal(s) as possible
and it must be grounded shield at . S. Barrier ground.

Caution: Use only supply wires suitable for 5 °C above surrounding.
Warning: Substitution of components may impair intrinsic safety. PE =1. S. Ground

The polarity for connecting 11 and 12 is of no importance due to an internal rectifier.

© © N o

FISCO concept applies to fieldbus / circuit only.
10. Entity parameters apply to circuit 2, 3 and 4 and further required to meet the following conditions:

Co=Ci+Ccable; Lo>Li + Lcable
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Intrinsically safe if installed as specified in manufacturer’s installation manual.
F M- approved for hazardous locations

Class1, Zone0 AExiallC T6:
Class|, 11,111 Div. 1, Groups A, B, C, D, E, F +G. Field enclosure NEMA 4X

FM-approved associated
apparatus suitable

7 for Profibus PA or FOUNDATION FF

FIELDBUS

Serial interface, for connection
to FM approved intrinsically
safe circuit

Q»—

Fieldbus

Isolating amplifier 1 or 2
Channels FM-approved

Positioners

Binary contact 1

M odel 3730-43/3730-53

88- circuit4

Binary contact 2
circuit5

Terminal No.

levaluation barrier

supply barrier

E xternal position sensor
—(optionally) ]} o]
=1 ;i °

ion barrier

-
+  1.5.Ground

FM-approved barrier

FM-approved
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous Safe

< >

L ocation

L ocation

FM-approved
intrinsically safe
apparatus suitable
for FIELDBUS

The installation must be in accordance with the National E lectrica
Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

FM-approved
termination with
R

15-34 EB 8384-4 ES



Table 1: Maximum values

Addendum Page 9

Uo<Uior Vmax, lo<lior Imax, Po <Pior Pmax
Coor Ca=Ci+CcableandLoor La >Li+Lcable

2. The installation must be in accordance with the National Electrical Code
ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

3. Cable entry M 20 x1,5 or metal conduit acc. to dwg. No. 1050-0540

Fieldbus L imit- Forced Binary- input |Serial-Interface
switches venting-
F oundation Profibus inductive | function 1 2 active | passive
Circuit No. 1 ] P 3 4 5 6 6
Te’N“;'”a' 1/12 1712 41/42 81/82 | 87/88 | 85/86 plug
A, B C, D A,B,C,D
Groups e 1B 1C /1B #4 #/4# #/4 #/4 #14# #/4
Ui or V max Voc Voc V max
24 17,5 16 28 30
[v] 5,88 8,61 16
lior I max Isc Isc I max
[mA ] 360 380 380 25 115 100 1 55 25
Pior Pmax 64 250 64
(W1 1,04 2,58 5,32 mw ## ## 7,2 mW mw mw
Ci[nF] 5 60 53 0 2uF | 0,61uF 0
Li[uH] 10 100 0 0 10mH | 9mH 0
Binary- input 1: For connection of an active signal circuit
Binary- input 2: For connection of an passive contact circuit directly on the control valve, e.g.
passive pressure switch for leakage monitoring
Notes:
1. Entity parameters must meet the following requirements:

EB 8384-4 ES
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Table2: FM - approved barrier parameters of circuit 4

Addendum Page 10

Supply barrier E valuation barrier
Barrier
Voc R min loc P max Voc R min
circuit 3 <28V >2450 <115mA ## <28V Diode
circuit 4 <30V >300Q <100mA ## <30V Diode
The correlation between temperature classification and permissible ambient
temperature ranges is shown in the table 3 below:
Table3:
Permissble ambient
Temperature class
temperature range
T6 +60°C
T5 -40°C <T, <+70°C
T4 +80°C
Table 4:
Limit- Forced .
F oundation Fieldbus or Profibus PA SWIitnglheS veor:tcing Binary- g
(Non incendive Field wiring) (inductive) | function | 'MPUt? 2
B
Terminal 11/12 41/42 | 81/82 | 87/88 | &
o
e
Groups A,BandlIC C,DandlIB #/# #i# #4 5
I+
&
Uior Vmax T -
20V | 24V | 30V | 32V | 20V | 24V | 30V | 32V 20V 30V 30V fo T}
[VDC] =]
e
Sy
liorlmax | gos | 261 | 152 | 130 | 1,117 | 650 | 379 | 324 | 25maA 100mA 100mA g
[mA] A 5
L
Pior P g
w(E:N]max 2,32 (156|114 (1,14 | 588 | 3,89 |3,85|277 64mwW ## ## E
£
=1
Ci SnF 60 53 0 E
3
Li 10uH 100 0 0 =

15-36
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FM approved for hazardous locations:
ExnA Il T6; ExnL IIC T6 Zone?2.

Class|, I, Div. 2 Groups A, B, C, D, E+F. Field enclosure NEMA 4X
- FM-approved associated
Serial interface, l apparatus suitable

FM-approved \S < for Profibus PA or FOUNDATION FF

FIELDBUS

Isolating amplifier 1 or 2
channels

M odel 3730-43/3730-53
Positioners

Binary contact 2
circuit §

e.g. transmitter relay

UNSPECIFIED APPARATUS

Terminal No.

E xternal position sensor
(optionally)

FM-approved
apparatus suitable
for FIELDBUS

Hazardous Safe

A
\/

L ocation L ocation

FM-approved
apparatus suitable
for FIELDBUS

Theinstallation must be in accordance with the National E lectrical
Code ANSI/NFPA 70 and ANSI/ISA RP 12.06.01

FM-approved
termination with
R =90...100Q,
C=0..220F

_,__:'_

I
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Installation drawing Control Relay KHA5-OTI/Ex2, KHA6-OTI/Ex1 or
KHAG-OTI/Ex2 with Model SJ-b-N Proximity Sensor

HAZARDOUS

SAFE

< >
LOCATION

ExnA 1l T6; ExnL IICT6Zone2.
Class |, I1, Div. 2Groups A, B, C, D, E+F.

<

LOCATION

intrinsically output

1+
to sensor or contact
87+ tointrinsically 2+
m channel 1
< 88- safe output 3-
S ™
o 2 to one common )
» @ line possible Switch-Isolators
s & Type KHA5 - OTI/Ex2
B 5 41+ Proximity sensor intrinsically output - or KHA6 - OTI/Ex1
=
42- software limit switch to sensor or contact s
— e e e
terminal No. channel 2 p

[
‘E‘ E xter nal position sensor
(optionally)
maximum capacitance of each inductive sensor 30nF
maximum inductance of each inductive sensor 100uH

9+

8+

7-

Model designation code Type K Hab - cE xde

a=Supply Voltage type A or D
a=AC, d=DC

b= Supply L evel
2=24V DC+15%; 5=120V AC +10%-15%;
6=230V AC+10%-15%;

c=Output type RTA/; RW1/; SS1/; 552/, RS1/;

SR/ ST-or SOT
d=Number of channels 1 or 2
e= Power rail designation, P, 25.P or GS.P
(includes Model KHD2-EB-PB Power Feed
Module) or Blank

Each pair of I.S. wires must be protected by a shield that is grounded at the.S. Ground. T he shield must be extend as close
to the terminals as possible installation shall be in accordance with the National
Electrical Code ANSI/NFPA 70 and ANSIASA RP 12.06.01.

The total series inductance and shunt capacitance of shield wiring shall be restricted to the following maximum values

System parameters

Control Relay Groups L C Voc Isc Vmax | Rmin
Terminal No. [mH] | [pF] [vi [mA] [vi] [Q]
95 811
13,23 A+B 192 2,66 ?
46,56
C+E 671 7,9 10,5 13
D,F,G 1000 213 ¢ ¢ ¢ ¢

15-38
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S EBPASHMCKUA JKOHOMAUECKYA CON3) S
BEPTHOUKAT EOOTBETETRNN

Mo EASC. RU C-DEHAG5.B.00310/20 W

Cepus RU Ne 0215083

/| OPTAH ITO CEPTHOHKALIMH npomykwnt  OGucena ¢ orpuimanioli  omeremarmoenio  «(TexBoomeoeny  (OC 000
(TexBEI0NIE 06T ALIPCC MECTR I EIXCHIEHHS IOPHIHECOrD mia: 127486, Poceia, ropos Moexea, yrun [eryHHCKns, ot 1, kopnye 2, 7tk 3, noveteane 1,
_:4‘ KOMHAm 19, Afpeca MecT OCyLLICCTIWICHIN JISTIILHocTH 18 ofrmeTi mapasrrusi 105066, Pocais, ropor Mocias, yrmn Fheiaima [Kpociocemaay, om 35,}‘ 2
| cmpoame 64, vomHam 2 " 301668, Poccisl, Tynscesl ojmcin, topayt Horovockoncr, ysmuz Opipioniaunse, oM 8 ApueIpociinee Hexsyioe v e
[ MpHeTRotia K Liexy Ne 3, 3 Tk 411 10. Homep e LUtH (pervepxaiol i oven) RARUTTHAGS, Thmi tweetis o
1 peeetp coenenmit oG niaqpemroEHHOM sinLe - 10082018, Tenedhon; +74952081646, aupee vieraponiof nomt e be@inbox ing
. | 3AIBUTEAB
OGuuectso © orpaHutenHoll oTsercTBeHHOCTRIO «Cameon Konrposcy. Octioutoft rocynapetucinbifi peructpaitiontinfi nomep!
1037700041026, Mecto HAXOKACHHA  (QAPCC IOPHAMNECKOND  JiHIUL) W QAPCC MECTR  OCYULCCTHACHMA . ACHTCHNLHOCTI
109544, Poccusi, Mocksa, Gynssap duryanacron, nom 2, arwk 5, komuara 11,

Tenedon: +74957774545, anpec InekTPORHON NOTH!: SAMSON@Samson, ru

| HI3rOTOBHUTEAD 1
SAMSON AG Mess- und Regeltechnik |

‘/‘ MecTo HAXONACTIHA (unpcc lelI)lH‘lCCI(DI'O ﬂlﬂlﬂ) Haapec MECTa ﬂ:ylllﬂﬂ"l’ﬂﬂfl-l”ﬂ NEATSALIOCTH MO HAFrOTORACHNIO "pUllyKlllll

.,-<: Weismullerstrusse 3, 60314 Frankfurt am Main, Tepmains,

-, 1| TIPOAYKITHS

o DNEKTPONHEBMATIMECKHE NO3MUMOHEPE! THNOB 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3751-521, 3731-32
3731-524, 4763-1. MapKkupoBKH B3PEIBOIALWMNTE! 1 3ALNTE OT BOCMNAMEHEHHA rOpIoYel NbLIH H HHBIE CBEACHHA O NPOAYKILHN,|
obeeneyunmomme ce waenTHhUKALMO, npueactnt un ctax 1, 2, 3, 4, 5, 6 npunoweinn (Grmncn NeNoe 0725082, 07"5083.{' |
0725084, 0725085, 0725086, 0725087),
CepHiAHBII BLITyCE.

|
| KOATHBIAEADC 494 g

I
d COOTBETCTEYET TPEBOBAFILIM Texnuueckoro pernamenta T o cotoaa «Q Gesona TH .
oGopynosanns ana paGothl po papsiRoONacHLIX epenaxy» (TP TC 012/2011)

- CEPTHOUKAT COOTBETCTBHS BBIAAH HA OCHOBAHHUH !
Ipotokona nensitannii No 0730-H4-01 ot 18.03.2020 roaa Hensiratensnoti anGopatopun napuinosalinmenioro oany.muamm ] E
OGuectsn ¢ orpadivenrofl  otperersentoctoio "TEXBE3OMACHOCTD', uarrcerar akspemraunn RARU.21HBSA ol
26.03.2018. Arra anumay coetosnust nponsnosctoy Ne 0730-ACT o 11.02,2020, Texnutieckoll 4OKYMEHTALMN HITOTORNTENS |

cornacHo nncTy 6 npuioskenus (Gnank Na 0725087). Cxema cepTHhuKaumm lc. 8
|

i
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B |
P\ll
| e
A Aé)ﬂOAI—[IdTEABHAS[ HHOOPMALIMS g
"‘\1 TAHAAPTEl 1 WHLIC HOPMATHBHLIC OOKYMEHTBI, M IC PH NOATREPIKACIINK COOTHCTCTIUA, HPHBCACHLL HA JIHCTC 73,"' 1
b I -

npunosxkenns (Gaank Ne 0725088). Yenosus xpanenin: oT munyc 60 °C 1o naoc 60 °C. Cpok xpanienus — 24 mecaua. Cpok
enyGul (roanoety) = 15 ner.
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IMAUECKHA COI03

IIPHYIAOJKEHHE

K CEPTHO®UKATY COOTBETCTBIS Ne EADC RU C-DE.HA65.B.00510/20
Cepus RU - Ne 0725082
Onuenine KONCTPYRIMH M CPCACTB 06eCICICHIS BIPBIBOIANINT b
Dnekry TIMCCKHE I per THROB 3730-21, 3730-41, 3730-51, 3767-1, 3725-113, 3731-321, 3751-521,

3731-324, 3731-524, 4763-1 npeauasnayenn ans npeoGpatonulius MICKTPHYCEKOro BXOAHOTO CHIHMIA B MPONOpHHo-
HAUTLIB rHenMaTaeeinit BLIXOANO I CHIHAlL 1 Bl 18I TOKOBOTO HIH I_Ul(ppDBDI'D CHrHana I(OHT['IUIH‘I NOJQIKCHIN K-

faHa,

Dneiry no Phl BEINOIHCHEL B KOPITYCAX C KPBILUKAMH MPAMOYTOALHON JOPMI, HIIOTOMICH HBIX

13 WIOMHHUEBOrO CIIIABA € COACPKAHNUEM MATHHA MeHee 7,5 % unn manetmaceh (nomnapGonur u nopuprasamng), -0
BHyTpH KOpPIYCoB p I 2JICKT] Hueckult npeoGpa: €I, DICKTPOHNBIC CXCMbl YNPABAcHNA Ha |
NNATAX, JICMEHTEI NS NOAKNIOMEHHS IACKTPHYCCKHX W NHEDMATHYCCKNX AnHui, Ha onHolt GokoBoli cropone nonepx- "¢

HOCTH KOPIYCa YCTAHOBAEHB! KaGebHbIe BROALL, YINOTHEHNIE PEIHIOBLIMA KOALLAMM, Ha ApYToft — GuUTHHEH NienMa-
Tirieckolt ceremet, Ha Kopriyce HMeIOTes 3mseMasoum i sannm 1 Taliinika ¢ Mapkiposroft,

o B nosuumonepax wenomieinmn Exia/Exic HCKPOIAWNTHEIC IEMEHTE! (PEIHCTOPL, CTAGHNNTPONN, AHOALL) JWIHTLL KOM=
-<: naynaom Thng Wepuran VU-4453/41 HE HV, au6o tuna Wepuran VU-4457/41/61 HE, muGo cunnKOHOBIM repMeTHROM by |
Tuna RTV-E602. Ly

Baphino3atnuleniocTs ANCKTPOIHEBMATHIECKHY TCA DIPLIBOBALUITON BIAQ KB3PBIBOHE-
npotuuaeman oGonouka d» no FOCT 1EC 60079-1-2011, uupl,mm.u.uwrnh nu «e» no FOCT P MK 60079-7-2012,
SWUNTON BHAA «iekpoleaonacHas MEKTPIMEcKAR uenb ypoous «ia» no TOCT 31610.11-2014 (1EC 60079-11:2011),
«3awuroit oGonoukoft th no TOCT P MK 60079-31-2010 # 5uinoNHEHHEM HX KOHETPYKLUHI B COOTBETCTRHY € TpeGo-
panuamu FOCT 31610.0-20 14 (IEC 60079-0:2011).

2. CricuHaBHBIC YCTOBHS N[ (ecn b mupicnp | JAMUTHI YKA3AN N1 «X»)

2,1, Mok, 3KCIyaToWo, Texuiieckoe abeny: DIEKTPOITHEBMATHUCCKHX 10 POB NPOBOANTI B
COOTECTCTEHH C YKA3AHISAMA MPOHIBOANTENA N0 CrO TCX MULCCKOA AOKYMCHTALIM,

2.2. CoenuHeHne no3uimonepon nenonneins Ex in ¢ annaparypoii, pacno. i 10110,
NOMKHO  OCYWECHmeTen  yepes  Gapeepsl  HCKPO3AUINTE, WMEIQUINE  CEPTHRNIAT  COOTRCTCIRNA LIS
NOJUKNIOUCHI YCTPONCTE, HAXONIIMXCA BO BIPHIBOONACHEIX 30HIX MOMEIICHAN M HUPYCIUBIX YCTUHOBOK, ra¢
BOIMOIKHO oGpazoBanie  B3ppiBoonacHol  razonod  emecH  kareropum T1C)  BXOAMBIE M BBIXOAHEIE

ie oy phi T POB ¢ YUCTOM IIPHMCTPOB  COCAHHUTEIBHOrO KAGens JOmiHL
COOTBETCTROBATL IMERTPHHECKHM NUPAMETPAM, YRATAHHLIM Ha Gapbepe Ge3onacHOSTH.

2.3, TMosuumonepw Tunos 3731-321 u 3731-521 wucnojneHus [Ex d/EX de momKHB JKCOAyaTHPOBATLCH €
cepTrdHHponanibMI KAGEALHEIMA. BBOAAMU W 3ar1yLIKaMH, KoTopble oGecrieunpaioT Heobxoanmull nia
YPONEHl, BIPLIBOIAUINTLY M CTENCHL 3ALUHTL OGONOUKH] IANPEUIACTCA  HEMONRIORATH KAGEALIME n1OAL 1
3ArMYLUKH OGENPOMBIILIEHHOTO HCTIONHEHHA,

BHE B3PLIBOOMY i

24. Ilpu nossiweniy Temnepatyphl Gonee 70°C . Ha nxone wkabe/si A0SKILL HCHOLSOBATEC TCPMOCTORKIE
COCMMHUTENbHbIC KnGen.

2.5. Hencnonuayemuie orneperin 104 kaGeiibHeIC BEO/B! HeoGXOAHMO 3aKPLIBATE 3ArNYLIIMH.

2.6. Ilpi MPHCOCIHHEHHK TOBHUMOHCPOB THMOB 3731-321 n 3731-521 « cucTeme TpyGOnponoAOl  AoikHbE

HCMONB30BATLEA YINOTHAIOUIHE JAEMENTRI 1A KOPMYCE CAMHX NOBHIHAIICpO,

2.7. Tlomumonepsl C/elyCT DETPanBaTh B JIOKAALHYIO CHCTCMY YPABHUBAHMI NOTCHUMANOB BO B3pniBoonacHaft |
30HE. et

2.8, Ilpoknanka coeauHnTensHeix - kaGenefi  nozuumonepos thnos 3731-321 w0 3731-521 josmina Guirw
OCYLICCTR/IEHA € YHETOM RUNTHI OT MEXAHHHCCKHX MOBPEARAC I,

2.9. 3anpelaeTen IKCANYATAUMA NOIMIHOHENOB ¢ MEXAHHYECKIMH IOBPEIRIACTHAMK,

2.10.B cayuae HENoAleHis NOIULHOIEPOD € MOCTOANNIO NPHCOCAMICINIM Ka0ENeM NOMGHOUCHNE BHCWHIX || |
INEKTPUYCCKNX  ueriell Kk cnobonomy  Komty - kaGean - JOMKHO  OCYWCCTBINTBEA € - MOMOWbIO | |
cepTHi HHO A HiTeaLHol kopobki B coorsercraun ¢ TpeGosannamn 'OCT [EC 61241-14-2013 - | 1]
nMGO BHE RIPHIROOMACHOH 30HBI. |

2,11, MOKCHMUTLHOE AQBACHHE HO BXOAE HC AOIHKHO npessiwars 0,6 MITa (6 Gap) wis tunos 3731-321, 3731-521, |
3731-324,3731-524, 47631 1 0,7 MIla (7 Gap) = ans Tinos 3730-21, 3730-41, 373051, 37671, 3725-113. e

2.12. He 1onyckaetea HENoALIonaTh i katecTne pabouel cpeibl rasn ¢ coaepsaiiem neitectn, cnacobnmx obpuio-
BLIBATL BIPLIBOONACHYIO ATMOC(EPY, TUKME KAK FOPIOUNE risbl, KHCAOPOL M HACKILCHHLIE KICJIOPOAOM Faskl.

| Pyxonoairren (ynosnomouenfoe pet Mitui Buncpuenie
e AMII0) OPTRIA O CEPTHPHIAIMN ey
Duenepr (oKcnepT-ayaAnTop) |

oxcnepThr (IKCepThI-
P P
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KW 3KDHOMAUECKMH

TIPHAOXKEHHE

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHA Ne EADC ; o
Cepua RU . Ne' 0725083 bre]

Juer 2

|
2.13.TIpu ycTaHonke i TeXHuHecKkom oGeay iy nosutioncpos i 3725113 HeoGXOAMMO NPHHHMATb MEPhI |
ans obecneteHita Ge30MacHOCTH OT CTATHYECKHX JUPAAON, KOTOPWC MOrYT o6pa3oBarThCy HA NOBEpXHOCTH o
KPBILIKH, COrNACHO HHCTPY KUK, TIpnGop nomienr GuiTi ocnaien TaGiuukoli ¢ npeaynpexaaowelt HaanuCLio. 15

3. Cncundenuns o WICHTHOHKADNA TPOAYKUHI il
MuUpKIPOBKA B3PHLIBOINATL 1 SAIUITIN OT BOCTUIAMEHEHHS TOPIONCH MBUTH B 30BHCHMOCTI OT THIIOB NOIMLHOHEPON npine- |
acta s Tadnuue 1,

TaGauua 1l | \

HaiMeHOBAHNE U3PLIBO3ALWILEHHOD JJIGKTPO- Mapkuposxka Mupkiponia st 01 soc= ||
oGopynoBanus BIPLINOIAULHTHI naaMEHCHIY roprovicli b o
DACKTPONUERMATHYECKHE NOSMIHONEPH THIION 1Ex o 11C T6/T5/T4 Gb X Extb [ICT80°C Db X i |
3730-21,3730-41. 3730-51 )
ek HUCCKHE 11O HEPb! THIIOB 1Ex ia [1IC T6/T5/T4 Gb X - I
3767-1,4763-1 el
DACKTPOMHEBMATHH CCKHE NO3HLIOHEPDE THIK IEx iu 11C T4 Gb X - 5 I
3725-113 ey
3:|cxrponucaMnrw1:cKuc MOIMUHOHEP B! THIA 1Ex d 1IC T6/T5/T4 Gb X Ex b 11ICT80°C Db X o
3731-321 1Exd ¢ 1IC T6/T5/T4 Gb X K
DieKTpC THUECKHE | PBITHND 1Ex d ICT6/T5/T4 Gb X Ex tb ITICT80°C Db X E |
3731-521 IEx d ¢ [IC TG/T5/T4 Gb X
1Ex d [ia Ga] NCT6/TS/T4 Gb X W
4 1Ex ia [IC T6/T'5/T4 Gb X B
25 Dnenpc no Pt THION 1Ex d 11C T6/T5/T4 Gb X Ex (b 1ICT80°C Db X [
| 3731324, 3731-524 I
[l TMoapoGHoe pass K [ IM KOAOM MEKTPOMHEBMIATHHECKHX NOTHUHONEPOR NPHNOJNTES I TCXHHUMC - 4

/L ckoft llOKyMEIIT'lLlHlI |'I'3I'0T0l\IrITCJ1ﬂ

l]oauuncﬂcpm Tiia 3730-21

4.1.1. Crenens anmuTst 06onouki no FOCT 14254-2015, He Hinke... R TP 66

4.1.2. onycTimule AMANA3ONE TEMNEPATYP OKpYaKalowielt cpenbl ana Temnepn'ryplmro lcmccn. ¢ =1
T4 ; . Mumyc 45,4807 |
TS Mitiye 45..+70]

T6 o Munye 45,460/
4.1.3. INapamerpui nekpobesonackbix teneit

TaGauua 2 "ILI

Lens [Ui,B [limA [P BT [Cad | TR ot
KonTakrsr 11/12 [28 [115 il [53 | 70 g
Kotmakrnl 31/32 npH nOMKAIOYEHHH! 1;_\\ |
JaTun K QAKTHYECKOrO NOAIKEH IS 28 11§ 1 gt =0 E: )
JETUMKA ABOMUHOTO CHIHAIID 28 115 = 56.3 =0 iy
cencopa BuGpaLMH (lyma) 28 115 - 5.3 =0 igy|
Konmakrel 41/42 (mugystusHsil kow- |16 52 mnn 25 0,169 wmw * {30 100

uenoii aaTs k) 0.064

Konrakrn 41/42 w 51/52 (nporpammHoe (20 60 025§ 53 =0
obecneueie)

Konrakru 81/82 (marimrinti knanian) (28 115 - 53 =

Kownrakre 83/84 (munmranps o nerto- |20 60 0,25 53 =

L)

Py (y
AMIIO) OPLAlIA O CCPTHOHKANT

Axenepr (akenepr-ayaurop)
(axeneprn (oxeneprnt- |y1uuopl-l))
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WHEIKOHOMHWUECKIM CON3 jﬂ“ |

Jluer 3 |
IIPHUAQKEHHE

K CEPTHO®HUKATY COOTBETCTBHS Ne EADC _RU C-DE.HA65.B.00510/20 [

Cepus RU -~ N2 0725084 Kl

15
TMocnenonatensiinit nirepdetic (nporpaMmipanaitie coxeron BL) I
[Bronnae HCKPOOEIONUC! LI NAPUMETPLI o
[U.B [I.MA [p. Br [Cud [ Lomu ol
[20 |60 [0.25 | = j:,a., |
BpixoHbIe HCKPOGE30MacKHble NapaMeTpbl Il 1
[U..B [T, MA [P,. MBT [CoMk® | L.mn (et
[6.51 [STS: [94 |22 | 10 (!
Buewnnil aT4HK nonoens e
Bxoanie HekpoGesonaciie nupameTpll 5
ULB TT.MA [P, BT TC® | L.wkln
- - - |80 370
Buixoantie ucrcpuﬁmnucm IC 1BpaMETpLl
[U..B [lo.MA [P BT  [CuMk® | L.MIH
[6.51 [56 [91 [11.2 | 11,6

4.1.4. Jlonyetumble AHANASON BE TEMHICPETYP OKPYIKUIONLEH CPENBI-NOIHUMONEPOS € MHAYKTHBHBIM I KOHLCBbI-
MU JETHMKIMH UL TEMIIEPATYPHOrO Kiacea, °C

Toxk + 52 MA, MowWHOCTE = 169 MBT e
T4 MHHye 45, +75 | )
D e N R se ey ceeeere MIHYE 45,460 0 ‘
T6 MHHYE 45...445
Tok - 25:MA, monwmocT —64 MBT gl
T4 MitHye 45, +80

TS ] sinye 45.,.+80 |7 ‘

T6 Munye ds., +6D
4.2, Ilozmumoneps! Tunos 3730-41,3730-51 |
4.2.1. Ctenenb 3amnTel 0G0N0UKH M0 IOCT 14254-2015, HE HUIKE hviaviyiimniivmisiomnsisnsiissnisss s osssssisiasss s snsns lPGﬁ“ |
4.2.2. JlonycTiMble AMANAIOHE TEMIEPATYP OKPYKAIoLLeH cpensl s TLMncpm‘ypHOm Kkaacea, °C !
e R R 2 .. munyc §5..480) |
TS i W MHIye 55,4705

TG .. . Mitye 55., +6O

4.2.3, Mupamerpul MEKPOGEIONACHLIX LEMeft

TaGmua3 |-

Llens Ui.B |Ti.mA P, Br C.HD L.ml'H
Kowurakrs! 11/12:
Bnok nutaxus FISCO 17,50 1380 532 5 10
Buiok nutaiins FIELDBUS 24 360 (11C) wi (1,04 (IIC) im

380 (11B) 2,58 (IB)
Konrakter 87/88 (Gunaphbii sxou 1) 30 100 - =0 =0
Konraierir 41/42 (nunykTHBHBEIN KOoHUe- - (16 5210 25 0,169 nn 0,064 |60 100
Bofi fatink)
KonrakTel 81/82 (rnanai npunygure- |28 115 ) 53 =0
Horo cGpoca)

TlocnenosaTensHuii nHrepeiic (npor nuime cokeron BU) e
BXOAHbIC HCKPOGEIONACHRIE apaMETb!

UGB [limA [P, BT [Cand [ Lyl
6 [25 [0.064 R e )

Py

(v per Mitxum B..uu.pl Chiy
Anno) opram no chﬂu}»\ﬂmn

Wy

renepr (sxcnepr-ayanrop) s
(oxcneprnt (axcneprui-ayAnTopn))
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PASHHCKWW 3KOHOMMYECKHH COM3 ;
IIPUAOKEHUE

K CEPTHOHUKATY COOTBETCTBHSI Ne EASC _RU C-DE.HAG5.B.00510/20
Cepna RU Ne 0725085

Buixosnnie HekpoOeIolach bic 1apaMeTphl

U,.B |Ta.MA Po. mBr CoMiD Lo MIH
8,61 |55 250 0,61 (I1C) 9
4 (11B)

BHCWHHA ZaTIIK TON0KEHHA

Bomnie HCKpOOCIOHACHHIE NAPaMETPBL

[U.B Jli.mA [P.Br [CL.i® [ Limln
- [- - ["r730 [ 7370

Butxoslible HoKPOGES0NACHbIE apaMeTpbl

3 U,.BoTo.MA P, MBT CoMKD L, m[H
8,61 55 250 0,61 (lIC) 9
i 4 (1IB)
Kontarrul 85/86-(GHnaphbili-sxon 2) 5.88 1 7.2 2 (110 10 (1IC)
= 16 (1IB) 1000 (11B)

4.2.4. lomycTHMBIE AMINA301II TEMNEPRTYD OKpyKaloLet cpelEl NOIHLHOHEPOR € HHAYITHNHLIMH KOHLCHBbI=
MH IATHHKAM I U35 Temacputypiiora kiacea, 7C

Toic =52 MA, Moutoer = 169 MBr [l

Feai i SO E e U S LA MuHYC 55,475 |

MuHye 55..,+60 1

TG Ao MitHye 55.. MS- S0
Tox =25 MA, MOWHOCTL — 64 MBT bl
T4 MHHYC 55+ l()‘ |
S e N e e e Mutye 55,480/ <
T6 MiHYC 55...+6! ]
4.3, TTosuunoneps THia 3767-1 i
4.3.1, Crenewe 2awnter oGonouky o TOCT 14254-20135, ne nmske PG |
4.3.2. [lonycTMbIc HANA30HL! TEMNEPATYP OKPYIRAIOIICH CPElul Ut TemtiepaTypHoro knacen, °C
T4 oivesivian e woo MHHYC 45,480
R, ST IER N i Lot wi MHHYC 45.. +70

e

T6 MiHye 45,460 <
4,3.3, TlapameTpht ucr:poﬁe:mnncnmx u.:m.ﬂ | ‘
TuGnnun 4 {
Llenu U.B Ij.MA P, BT Cind Li MkIH )
Kowraxret 11/12 28 100 0.7 = =0
85
25 120 0.7 =0 =
KouTairs 4 1/42 1 51/52 (MuayKTHR= 16 52 unn 25 0,169 |30 100
HbIff KoHUeBo! AxTHK) 0.064
IKonrmarul 3 1/32 (arumk dakTueero- |28 115 [ 53 =0
o no.

4.3.4, Jlonyerumuic IMalia3o bl TEMTICPATYP OKPYIKAIOMEN CPEibl MOIUUHOHEPOB ¢ HHAYKTHRHLIMI KOHLUCH-
MH ATYHKOMN 1S TEMIEPATYPHOrO 1enacen, °C
Tox — 52 MA, momocts 169 MBT i |
T4 munyc 45.,.+75 7

TS MuHyc 45,60
T s e e R e MHHYC 45,445
Tok — 25 MA, MOWHOCTL ~ 64 MBT :,\ |
S A e e B I R e e i S e R e e oy ey munyc 45,480 -
TS MuHye 45,,,+80 1
T6 5 v MHHYC 45,460 %,

Ango) oprana no cepridimca]

Ixenepr (axcmepr-ayanrop)
(')chup it (JKCHEpTBI-AYAMT opm))

T

T
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TR R

% EBPRSHACKWA-IKOHOMAUECKWH CO0R3 )&

Jlner 5 .
|
ITPUAOKEHHWE e
e |
K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHS Ne EA9C _RU C-DE.HAG5.B.00510/20 gy
Cepua RU - N0 0725088 i |
4, 3 5, IlapameTpbl NO3MLHOHEpOB THNA 3767-1 2NeKTPOMArHHTHLIMI KNaNaHaMK i
TaGavua 5 |
Pasuembl KoH1aKTL (81/82) R
Ui= 25B 27B 28B 30B | 2B Myl
li< 150 MA 125 MA 115 MA 100 MA 90 MA Bl
Li HPEHEBPEIUMO MEUILL
Ci
JloryeTumble 11ANa3oNsl TEMNEPATYp OKpysiaiomeli Cpeas! Uis TeMNepaTyYpHOro Knacca:
TeMrneparyphbtit kiace Juanason reMneparyp okpyikaontedi cpeant, °C
[T6 - 45 < Ta <+60
[T5 : - 45 <Tas+70
4 - 45 < Tu <+80

HomitraisHoe Houpskehme, Uy, B

[ 12 I 24

[ IpMmesn i nie: MURCHMILINO JIOHYCTHMBE Motitac s paeceint Pin penamienin 6 B cocrnier 250 mBr,

4.4, Tloauunoneps Tuna 3725-113
4.4.1. Crenenn 3wt 06onouin no FOCT 14254-2015, e e ...
4.4.2, NMapamerput nekpoGesonaciuix weneii

Tubauua 6 |
Lt U.B I MA P, Br Cin@ Ly MKTH
Konrakrel 11/12 28 115 1 =0
Konrakrul 41/42 1 51/52 (nporpammioe (20 60 025
ofecneucHue)

4.4.3. Temnepatypa oxpykaowefi cpeasi, °C

4,5, Tloauumoneps tunon 3731-321, 3731-521,3731-324, 3731-524
4.5.1, Crenens 3amutst 0600k no OCT 142542015, e Hiie
4.5.2. HanpaxeHHe MUTAHUA NOCTORHHOrO TOKA HenoiHeHul Exd/Exde, B
453.M oS p b H Exd/Exde, Br
4,5.4, Mupumerpit ncipoGesonacisix uenedt ucnonnennt Exia

Tabnyun 7
Llens Ui.B [li.MmA P, BT Cind Ly MK[H
Bnox nutanns FIELDBUS 24 380 1,04 (11C) uan 5 10
2.58 (11B)
Kotrmuirn A, B (kranan npuryantens- (28 i |15 - 7.26 ={)
Horo cOpoca) 32 uan 87,6
Kontakrst A, B, € (Girupiniii uxoa) 25 150 - 110 =0

4.5.5. JlonycTUMBIC MaNazon sl TCMIICPATYD OKPYIAIONIEH cpeinl s TeMiepatypHoro kiacea, °C
npt 3731-321,3731-521

T4 Munye 40,480 L
TS minyc 40,4701 |
TG s MItHYE 40, +601 |
TR 3731-324,3731-524 1
T4 Mutye 60...480
TS <o MHHYG 60,70 {
T6 MHHYC 60...*!*60\:E-v |
4.6. TlozuunoHeps! tuna 4763-1 et
4.6.1. Crenens 3awntel oGonoukn o FOCT 14254-2015, HEJURHE .y .. 1P66 \

y
il
|

Py (
AMI0) oprana o cupm\}u&:huuL___‘__‘*

Auenepr (akenepr-ayanrop) TSR ot
(oxeneprn (')mm.m'l.rny/ulmpl.x)) A
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EBPASHICKHALIKOHOMMUECKMIA TGOS )

INPUAOXKEHHE

K CEPTHOHKATY COOTBETCTBHSI Ne EA3C |
Cepnst RU .~ N2 0725087

4.6.2, TTapamerput nerkpaGesonacHnrx teneh
TaGnuun 8

Liens Ui.B I.MA P, BT C.HD L, Ml H
KonTakrs! 11/12 28 100 uam 0,7 =0 =0
5 85
25 120 0,7 =0 =0

MOYNSMH THO 6109-1 AN COOTHCTCTAYIOWNX AHUNEIOHON TCMICPTYD OKPYIKAIOWER CPEaLI 1t TeMnepaTyp- | |

sw]

4.6.3. Makcumanshnie rmpnMGrpM TOKQ I(OP(‘TI(OFU BAMBIKAHKSA I1U““U40llcp“|l € NICKTPOITHCBMATHMCCKUME - | -,‘
|

HBIX KN4CCoB )

Tadanua 9

Temnepuryprintii Knuce - Temneputypa nMEvnmwmcn MakeHMuILHLI TOK KOPOTOKOI'O
cpeusl, 3aMblcaHus [ .M A
T6 =45 10 60
TS5 =45 no +70 85
T4 -45 no +80
T35 7 45 no +70
T4 =35 10 +80 100

4.6.4. MokcuManbHble napaMeTpel TOKD kopo'rlcoro JAMBIKQHHA I"IOJMLlHOHCPOl'\ C JNCKTPONHEBMATHUCCKUMH ;
MOAYASMH THHR G 12-2 s COOTRETCTRYIOLMY AHANAIOHOL TCMICPRTYD OKpYsKalowel cpeabl i Temmepatyp- ||
HBIX KJ1accoB {

Tabniua 10
Temneparyphsit knace Temnepatypa OKEymnmmen MakenMansHLiit TOK KOpoTOKOrO
cpewl, aambicanma I, M A
Te6 =45 110 +60 85
T3 =45 10 +70 100
T4 -45 no +80 120

5. TexXHHUECKNN [OKYMCHT AL H3TOTOBHTC/ “‘: |

5.1, PykoponcTni o dKEMAYATALNH HA /IEKTPONHEBMATHYECKHE 110! pui THNA 3730-21 Ne EB 8384-2 (mapT i)
2018), tuna 3725113 Ne 8394 (oxmGpn 2018), tunon 3730-41 Ne EB 8384-4 (anrycr 2019) n 3730-51 M EB Q)
8384-5 (nekabpi 2018), Tiros 3731-321 1 3731-324 Ne EB 8387-3 (mionn 2018), tunon 3731-521 1 3731-524 Ne
EB 8387-5 (HonGpe 2018), Tina 3767-1 No 1B 8355-2 (okrnlps 2018), Tuia 4763-1 No EB 8359-2 (Hos6pr 2018)

5.2. Ilacnopta NeNe 4218-373021-003-2019,11C, 4218-3725-001-2019.11C, 4218-3725-002-2019.1C, 4218-373051-
001-2019.I1C, 4218-373051-002-2019.11C, 4218-3731321-003-2019.11C, 4218-3731321-004-2019.11C, 4218-
3731324-001-2019.T1C, 4218-3731324-002-2019.I'1C, 4218-3767-001-2019.1C, 4218-3767-002-2019.11C, 4218-
4763-001-2019.1TC, 4218-4763-002-2019.T1C. |

5,3, Yeprewu NeNe 1050-0737 8, 1050-0738,°1050-0739 S, 1050-0807 S, 1050-0808 S, 1050-0815 S, 1050-0903 S, gy
1050-0961 S, 1050-0904 S, 1050-0962 §, 1000103085, 1000104673, 1000104674, 1050-0728 T, 1000103347, [
1000104601, 1050-1077, 1050-1123-S WD, 1000104509, 1000104510, 1000103086, 1000103087, 1000104152, =< |
1000104380, 1050-1610-SWD, 1050-0728 T, 1050-0738, 1050-0739 S, 1050-0740 &, 1050-0741 S, 1050-0858-
SWD, 1050-0859 S, 10500860 S, 1050-0903 S, 1050-0904 S, 1050-0961 S, 1050-0962 S, 1050-1611-SWD, 1050- |
1443-5WD, 1050-1444-SWD, 1050-1617-8WD, 1000103421, 1000103424, 1000103423, 1000103426,
1000104396, 1050-0832-5WD, 1050-0833-5WD, 1050-0834-SWD, 1050-0835-5WD, 1050-1728-5WD, 1050~
1729-SWD, 1050-1752-SWD, 1000104658, 1000103429, 1000103431, 1000104772, 1050-0698 T, 1050-0699 T,
1050-0700 S, 1050-0701 §,

Tlpy y HILE OPHIHHIY AKENAYITALHIO 0GOPYAOBNII, D KOUCTPYKIHIO H (H7IH) TEXIHUECKYIO AOKY-
MENTILNG, nie obof 0 (1) E: G TP TC 0122011, wamenenii, mimsions - |
10} MOKUIATE BapL W oGopy) HIOTORITTENh. M OPLMS, IPOROHINW SKEnayirTno ofopyaonalma, nn,mmu‘ Q)
i e b OPEAH 110 CepT i i olecneueiiiin n:wm.mmumu-\ o
Til) € 1 opascy AONOIITEANHIX HEHBTaI L CEI OPITHI 110 CpTidinica N nOGHTIET 1ea0eTi= T
TO'MMUIM TPODCACIHE TO/NMKO IKCHTHTHIN TERINIECKON AOKYMEIFTALBIL C DICTCHIIMA HIMCIICIMAMH UL TIPHIKTIN PELICHitl © CooTuercTuim | |

06o 1 () Ex et TP TC 0122011 ¢ nucceminiam H'.\Mtllc"ll}l’i(;\l—

Pyxonoanrean (ynoanomouenn

\J‘: o) oprami no cepTHIKA Tlan 0)

B AHTOH Aullpu.ulm

e Axenepr (axcnepr-ayaurop) Mol P NE i -

5 ‘.‘ (3ucm.yr|-x ( OKCICPTDI- ayu(rnpbl))
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T/

BN

=

BPASHACKH

NPHAOKEHME

K CEPTHOHUKATY COOTBETCTBHA Ne EA3C _R
Cepua RU - No 0725088

C'I‘Dﬂﬂﬂp'l'bl W HHbIE HOPMATHBHEIE JOKYMEHTLI, MPHMENACMLIC TIPH NOATBEPIKICHHH COOTBETETBHA

OGo3HaYEH e CTAHADPTA, HOP= HJuMcuonAnlm craniapTa, HOPMATHBHOMO JOKY- | Paasen (myniT, noanyiner) craii= || ‘l
|

MATHBHOTO I0KYMCEHT MEHTR JLPTR, 1HOPMETHIHOIO NOKYMEHT]
I'OCT 31610.0-2014 BapeinoonacHsie epeant, Yuer. 0, OGopynoua- i : ;"(’_
(IEC 60079-0:2011) wite. OGulue ‘TpeGona. STl uenon e o | i

Baprinoonacinie cpeant. Hacrs 1. O6opyrovaiine 1
TFOCT IEC 60079-1-201] € BUAAM D3P AThI KB3P L BOHET Cranzapt b ueaom

mute oGonoser *d™y.

I'OCT P MIK 60079-7-2012 Bapsigoconacroie epeinl. Haer 7. OGopyosa-

: CrauaapT n uenom
tine. TopLune i SUILHTa BHAY «en, R
SHEN

rOCT 31610.11-2014 BapeisoonacHsie cpeast. Hacti 11. OGopynona-
(IEC 60079-11:2011) : HHE € BHAOM BIPLIBOIALINTH! ¢HekpoGesonachus CTaHIapT B UENOM
ity g INEKTPHYECKAA LML «iv,

; : - | Bupmooonaenuie cpeant, Hacrs 31, OGopyaosa- g

roctT P M32K 60079-31-2010 HHE € BHAOM WIPLINOBALI T OT BOCTIAMCHEHHA Cranapt b ueaom 1F 3
/ MBI (D) il

=54

Py

¥ ean (y
AMI(O) QPrana rno cepri

ob AHTOH Aanctnutl

Akcnepr (sxcnepr-ayanrop) i G

(oxerteprin (nxcncp'mlvnyuﬂopbl))
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Anexo A (Manual de configuracién)

16 Anexo A (Manual de configuracién)

16.1 Parametros y funciones

Code Pardmetro - Indicacién,
Nom. valores [ajuste de fébrica]

Descripcion

Nota: Los cédigos marcados con * se deben desbloquear primero con Code 3 para ser modificados.

0 Modo de operacién

4*

[MAN] Modo manual
AUIO  Modo automdtico

SAFE  Posicién de
seguridad

ESC  Cancelar

Sefial de consigna
w-manual
[0] a 100 % del margen

nominal

Direccién de lectura
1234,7€C1 , ESC

Desbloqueo configuracién
[No], Si, ESC

Posicién del pin
[No], 17, 25, 35, 50, 70,
100, 200 mm

90° en accionam. rotativos
ESC

Nota: si se selecciona una
posicién en Code 4 dema-
siado corta, el equipo
cambia a modo de opera-
cién SAFE.

El paso de modo automético a manual se realiza de forma continua.
En el modo posicién de seguridad aparece el simbolo S.

En los modos MAN y AUtO se muestra la desviacién en gréfico de
barras.

En posicionadores inicializados el nomero de la pantalla correspon-
de a la posicién/éngulo de apertura de la vélvula en %.

Ajuste manual del punto de consigna con el selector. En la pantalla
se indica la posicién/éangulo en % si el posicionador estd inicializa-
do, sino muestra la posicién relativa de la palanca en®

Nota: solo se puede seleccionar cuando Code 0 = MAN.

La direccién de lectura de la pantalla se gira 180°.

Se desbloquea la posibilidad de modificar los datos (se desactiva
automdticamente después de 120 con el selector en reposo). Si la
operacién local a sido bloqueada por comunicacién PROFIBUS-PA,
aparecerd PA intermitente. Los cédigos marcados con * solo se pue-
den leer, no sobreescribir. A través del interfaz SSP también se pue-
de solo leer.

El pin se debe colocar en la posicién correcta en funcién de la co-
rrera/éngulo de la vélvula.

Para las inicializaciones en modo NOM o SUb es necesario introdu-
cir la posicién del pin.

Posicién del pin Estandar Margen de ajuste
Code 4 Code 5 Code 5

17 75 36 a 177
25 7,5 50 a 250
85 15,0 70 a 354
50 30,0 100 a 50,0
70 40,0 140 a 70,7
100 60,0 200 o 100,0
200 120,0 40,0 a 200,0
90° 90,0 240 a 100,0

EB 8384-4 ES

16-1



Anexo A (Manual de configuracién)

Code Pardmetro - Indicacion,
Nom. valores [ajuste de fabrica]

Descripcién

5* Margen nominal Para las inicializaciones en modos NOM o SUb se debe introducir
mm o éngulo® la carrera/dngulo nominal de la vélvula.

ESC El margen de ajuste queda determinado por la posicién del pin se-
g0n la tabla del Code 4.
En general, el Code 5 estd bloqueado mientras Code 4 esté en No.
Por ello, solo después de introducir una posicién del pin se puede
modificar Code 5.
Una vez completada con éxito la inicializacién aparece aqui la ca-
rrero/éngu|o méximos alcanzados durante la inicializacién.

6* Modo de inicializacion  Seleccién del modo de inicializacién:

[MAX] Margen méximo MAX:  Carrera/dngulo desde la posicién CERRADA hasta el tope
NG etz memivel mecdnico contrario
MAN Aiuste manual NOM: Carrera/angulo medido desde la posicion CERRADA hasta
v nvd el valor establecido para la posicién ABIERTA
SUb  Modo sustitucién MAN: M leccionad |
o . Margen seleccionado manualmente
P Calibracién del SUb:  Sustitucion. si S
: Sustitucién, sin proceso de inicializacién
punto cero
ESC  Cancelar
7 w/x Sentido de actuacién del punto de consigna w respecto a la posi-
cién/éngulo x
[77] aumentando/au- /éng )
entonee Ajuste automdtico:
AN qumentando/dismi- AR TO después de la inicializacién el sentido de actuacién es au-
nuyendo OPEN: mentando/aumentando (771), con valor creciente del punto
ESC de consigna la vélvula de paso recto abre.
AIRTO después de la inicializacién el sentido de actuacién cambia
CLOSE: a aumentando/disminuyendo (7N ), con valor creciente
del punto de consigna la vélvula de paso recto cierra.

8*  Inicio margen x (inicio Valor inicial de la carrera/dngulo en el margen nominal o de trabajo
margen carrera/éngulo)  g| margen de trabajo es la carrera/éngulo real de la vélvula y se i-
[0.0] a 80.0 % del margen mita mediante el inicio del margen x (Code 8) y el fin del margen x
nominal, ESC (Code 9).

Nota: indicacién en mm o Normalmente el margen de trabajo y el margen nominal son idénti-
dngulo °, si Code 4 estd <05 El margen nominal se puede limitar al margen de trabajo me-
el diante el inicio y el final del margen x. El valor se muestra y debe
ser introducido.
La caracteristica se adapta. Ver también el ejemplo en Code 9!
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Code Pardmetro — Indicacién,

Nom. valores [ajuste de fébrica] bsarjpeer

9*  Fin margen x (final Valor final de la carrera/éngulo en el margen nominal o de trabaijo.

margen carrera/angulo) El valor se muestra y debe ser introducido.
20.0 a [100.0 %] del La caracteristica se adapta.

margen nominal, ESC Ejemplo: una aplicacién de margen de trabajo modificado es por

Nota: indicacién en mm o ejemplo, el caso de una vélvula sobredimensionada. La resolucién
dngulo °, si Code 4 esté  total del margen del punto de consigna se reparte dentro de los nue-
definido. vos limites establecidos.

0 % corresponde al limite inferior y 100 % al limite superior.

10* Limite inferior x Limitacién inferior de la carrera/dngulo al valor introducido, la ca-
(limitacién inferior racteristica no se adapta.
carrera/éngulo) La caracteristica no se adapta al margen reducido. Ver también el
0.0 a 49.9 % del margen  ejemplo en Code 11.
de trabajo
[No], ESC

11* Limite superior x Limitacién superior de la carrera/éngulo al valor introducido, la ca-
(limitacién superior racteristica no se adapta.
carrera/éngulo) Ejemplo: en algunas aplicaciones es recomendable limitar la carrera
50.0 a 120.0 %, [100 %]  de la vélvula p.ej. cuando hay que garantizar un flujo minimo o
del margen de trabajo bien no se puede sobrepasar un flujo méximo.
No, ESC

El limite inferior se ajusta con Code 10 y el limite superior con Co-
de 11.

Si la funcién de cierre hermético estd activada, ésta tiene prioridad
respecto al limite x.

Con No se puede llevar la vélvula fuera de la carrera nominal con
un punto de consigna fuera del margen 0 a 100 %.

14* Posicion final para Si el punto de consigna w alcanza el valor porcentual ajustado en
w menor direccién a cerrar la vélvula, el accionamiento se desairea comple-
(posicién final w <) tamente (con AIR TO OPEN) o se llena completamente (con AIR TO

0.0 0 49.9%, [1.0 %] del CLOSE). La accién siempre conduce al cierre méximo de la vélvula.
margen a]usfado mediante Los Codes 14/15 tienen prioridod frente los Codes 8/9/10/11

Code 12/13 Los Codes 21/22 tienen prioridad frente los Codes 14/15
No, ESC
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Code Pardmetro - Indicacion,
Nom. valores [ajuste de fabrica]

15*

16*

17*

18*

19*

Posicion final para

w mayor

(posicién final w >)

50.0 a 100.0 % del
margen ajustado mediante
Code 12/13, [No], ESC

Limite de presion
1.4, 2.4, 3.7 bar, [No],
ESC

Escalén K,
(factor proporcional)

0a17,[7], ESC

Escalén Ty, (tiempo de
anticipacion)

]I [2]/ 3/ 4

No, ESC

Banda de tolerancia

0.1a10.0%, [5.0 %] del
margen de trabajo
ESC

Descripcién

Si el punto de consigna w alcanza el valor porcentual ajustado en
direccién a abrir la vélvula, el accionamiento se llena completamen-
te (con AIR TO OPEN) o se desairea completamente (con AIR TO
CLOSE). La accién siempre conduce a la apertura méxima de la vél-
vula. Se puede limitar la presién de mando a través del Code 16.

Los Codes 14/15 tienen prioridad frente los Codes 8/9/10/11
Los Codes 21/22 tienen prioridad frente los Codes 14/15

Ejemplo: para vélvulas de 3 vias, ajustar la posicién final en w >

99 %.

La presién de mando al accionamiento se puede limitar escalonada-
mente.

Después de modificar la limitacién de presién se debe desairear por
completo una vez el accionamiento (p.ej. seleccionando la posicién

de seguridad, Code 0).
© NoTA

En accionamientos de doble efecto (posicién de seguridad AIR TO
OPEN) no se puede activar la limitacién de presién.

Indicacién o modificacién de K,

Nota para la modificacién de los escalones K y Ty: los valores ép-
timos de K; y Ty se determinan durante la inicializacién.

Si el posicionador tiende a oscilar demasiado, tal vez por interfe-
rencias adicionales, los valores de escalén de K, y Ty, se pueden
ajustar después de la inicializacién. Para ello, se puede aumentar
escalonadamente Ty, hasta alcanzar el comportamiento deseado, o
una vez alcanzado el valor méximo de 4, disminuir escalonada-
mente K.

Una modificacién del escalén K; afecta a la desviacién.

Indicacién o modificacién de Ty. jVer nota en escalén Kp!

Una modificacién del escalén Ty, no afecta la desviacién.

Sirve para el monitoreo de errores.

Determina la banda de tolerancia referida al margen de trabajo.

El tiempo de retardo correspondiente (30 s) es criterio de restableci-
miento.

Si durante la inicializacién se determina un tiempo de recorrido que
multiplicado por 6 es >30 s, se toma el tiempo de recorrido multipli-
cado por 6 como tiempo de retardo.

16-4
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Code Pardmetro — Indicacién,
Nom. valores [ajuste de fébrica]
20* Caracteristica

[0]a @
ESC

21* w-Rampa a abrir

[0] @ 240 s
ESC

22* w-Rampa a cerrar
[0] @ 240 s, ESC

23* Carrera total
[0] @ 99 - 107, RES, ESC

Indicacién exponencial a
partir de un valor >9999

Anexo A (Manual de configuracién)

Descripcién

Seleccién de la caracteristica

Lineal

Isoporcentual

Isoporcentual inversa

Mariposa lineal SAMSON

Mariposa isoporcentual SAMSON
Obturador rotativo lineal VETEC
Obturador rotativo isoporcentual VETEC
Sector de bola lineal

Sector de bola isoporcentual

O O N O A W N — O

Definida por el usuario (definicién mediante software)

i Informacién
En el anexo (cap. 11.5) se representan las diferentes caracteristicas.

Tiempo para recorrer la carrera de la vélvula a abrir.

Limitacién del tiempo de recorrido (Code 21 y 22):

En algunas aplicaciones es aconsejable limitar el tiempo de recorrido
del accionamiento para evitar intervenciones rdpidas en el proceso.
El Code 21 tiene prioridad frente al Code 15.

O NOTA

La funcién no se ejecuta si se activa la funcién de seguridad o la
electrovélvula, o bien en caso de fallo de la energia auxiliar.

Tiempo para recorrer la carrera de la vélvula a cerrar.
El Code 22 tiene prioridad frente al Code 14.

0 NorA La funcién no se ejecuta si se
activa la funcién de seguridad o la electrovélvula, o bien en caso de
fallo de la energia auxiliar.

Sumatorio de carreras dobles de la vélvula.
Se puede restablecer a O a través de RES.

i Informacién
El valor se guarda contra fallo de corriente cada 1000 carreras do-

bles.

EB 8384-4 ES
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Code
Noum.

24*

34*

35*

36*

38*

39

40

41

42

Parédmetro - Indicacién,
valores [ajuste de fébrical]
Limite carreras totales

1000 a 99 - 107
[1.000000], ESC

Indicacién exponencial a

partir de un valor 9999

Direccién de cierre
CL, [CCL], ESC

Posicion de bloqueo
[0.0] mm/° /%, ESC

Restablecer
[----], Std, diAG, ESC

Alarma inductiva
[No], Si, ESC
Info desviacién e
—-999a999%

Info tiempo de apertura
[0] @ 240 s
Info tiempo de cierre

[0] @ 240 s

Info w-auto/w-manual

0,0 a 100.0 % del mar-
gen

Descripcién

Limite para la carrera total. Si se sobrepasa este valor aparecen el
simbolo de anomalia y el simbolo /* correspondiente al estado en
el estado condensado.

CL:  "clockwise", en sentido horario
CCL: "counterclockwise", en sentido antihorario

Sentido de giro de la vélvula moviéndose en direccién a cerrar la
vdlvula (mirando el botén giratorio con posicionador abierto).

Solo es necesario introducirlo en el modo de inicializacién SUb (Co-
de 4).

Introduccién de la posicién de bloqueo (distancia hasta la posicién
vélvula CERRADA)

Solo es necesario introducirlo en el modo de inicializacién SUb.

Std:  Se restablecen todos los parémetros y los datos de diagnésti-

co a sus valores de fdbrica. Después del restablecimiento se
debe inicializar el posicionador de nuevo.

diAG: Se restablecen solo los datos de diagnéstico. Las curvas de
referencia y la protocolizacién permanecen.
No se requiere una nueva inicializacién.

Muestra si la opcién contacto inductivo estd instalada en el equipo o
no.

Solo indicacién

Muestra la desviacién respecto a la posicién de consigna.

Solo indicacién

Tiempo de apertura minimo, se determina durante la inicializacién.

Solo indicacién

Tiempo de cierre minimo, se determina durante la inicializacién.

Solo indicacién
Modo auto:  Muestra el punto de consigna automético.

Modo ma-  Muestra el punto de consigna manual.
nual:
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Code Pardmetro — Indicacién,
Nom. valores [ajuste de fébrica]

43

44

45

46*

47*

48*
49*

Info Firmware

Infoy

[0]a 100 %
OP, MAX, - - —

Info electrovalvula
YES, HIGH/LOW, No

Direccién de bus
ESC

Proteccion contra
escritura PA
YES, [No], ESC

Anexo A (Manual de configuracién)

Descripcién

Solo indicacién

Muestra alternativamente el tipo de equipo y la versién de Firmware
actual.

Solo indicacién

Se muestra la sefial de control y en %, referida al margen de carrera

determinado durante la inicializacién.

MAX:  El posicionador da su sefial de salida méxima, ver descrip-
cién de Code 14, 15.

OP: El posicionador desairea completamente, ver descripcién
Code 14, 15.

——— El posicionador no estd inicializado.

Solo indicacién

Muestra si hay una electrovélvula instalada o no.

Si se aplica tensién en los bornes de la electrovélvula integrada se
muestra alternativamente YES y HIGH. Si no se aplica tensién (el ac-
cionamiento desairea), posicién de seguridad indicada en la panta-
lla con el simbolo S, se muestra alternativamente YES y LOW.

Indicacién de la direccién de bus.

Cuando se activa la proteccién contra escritura, via comunicacién
PA, solo se pueden leer datos del equipo pero no modificarlos.

Parametros de diagnéstico, ver. > EB 8389

EB 8384-4 ES
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16.1.1 Cédigos de error

Errores de inicializacién

Cédigos de error -
Solucién

50 x> margen

51

52

permitido

Clasificacién de

estado

Solucién

Ax < margen

permitido

Clasificacién de

estado

Montaje

Solucién

Clasificacién de

estado

Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

El valor de medicién es demasiado grande o demasiado pequefio, la palanca
estd cerca de su limite mecdnico.
® Pin en posicién incorrecta

* En montaje NAMUR, el acoplamiento se ha movido o bien el posicionador
no estd centrado.

* Placa de arrastre mal montada.

[Mantenimiento requerido]

Revisar el montaje y la posicién del pin, cambiar de modo SAFE a MAN e
inicializar el equipo de nuevo.

El margen de medicién de la palanca es demasiado pequefio.

® Pin en posicién incorrecta

* Palanca incorrecta

Un éngulo de giro en el eje del posicionador de menos de 16° genera solo

un aviso, si es menor de 9° se cancela la inicializacién.

[Mantenimiento requerido]

Revisar el montaje, inicializar de nuevo el equipo.

® Montaje incorrecto

® La carrera/éangulo nominal (Code 5) no se ha podido alcanzar durante la
inicializacién en modo NOM (tolerancia hacia abajo no permitida).

® Error mecdnico o neumdtico, p.ej. seleccién de palanca incorrecta o sumi-
nistro de aire insuficiente para alcanzar la posicién deseada.

[Mantenimiento requerido]

Revisar el montaje y el suministro de aire, inicializar el equipo de nuevo.

Es posible comprobar la carrera/dngulo méximo, introducir la posicién del
pin actual y finalmente inicializar en modo MAX.

Después de completarse la inicializacién, en Code 5 se muestra la carrera/
éngulo méximo alcanzado.

16-8
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Cédigos de error -
Solucién

53 Tiempo de
Inicializacion >

Clasificacién de
estado

Solucién

54 Inicializacién -
Electrovalvula

Clasificacién de
estado

Solucién

55 Tiempo de
recorrido <

Clasificacién de
estado

Solucién
56 Posicién del pin
Clasificaciéon de

estado

Solucién

Anexo A (Manual de configuracién)

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

La inicializacién dura demasiado tiempo, el posicionador vuelve al modo de
operacion anterior.

® No hay suministro de aire o presencia de fuga

e Fallo en el suministro neumdtico durante la inicializacién.

[Mantenimiento requerido]

Revisar el montaje y suministro neumdtico, inicializar de nuevo el equipo.

1) Electrovélvula instalada (Code 45 = YES) y no ha sido conectada o estd
mal conectada, de forma que no se puede suministrar presién al acciona-
miento. El aviso aparece al intentar hacer una inicializacién.

2 Se intenta inicializar desde el modo de operacién posicién de seguridad
(SAFE).

[Mantenimiento requerido]

1) Revisar la conexién y la tensién a la electrovélvula (Code 45 High/Low).
2 Ajustar el modo de operacién MAN a través del Code O. Volver a iniciali-
zar el equipo.

El tiempo de recorrido determinado durante la inicializacién es tan pequefio
que el posicionador no se puede ajustar de forma éptima.

[Mantenimiento requerido]

Revisar el ajuste de la restriccién de caudal segn cap. 7.2. Volver a iniciali-
zar el equipo.

Se cancel$ la inicializacién porque para el modo de inicializacién seleccio-
nado NOM o SUb es necesario introducir la posicién del pin.

[Mantenimiento requerido]

Introducir la posicién del pin en Code 4 y la carrera/éngulo nominal en Co-
de 5. Volver a inicializar el equipo.

EB 8384-4 ES
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Errores de operacién

Cédigos de error -

Solucién
57 Llazode
regulacién

58

59

60

Clasificacién de
estado

Solucién

Punto cero

Clasificacién de
estado

Solucién

Autocorrecciéon

Clasificacién de
estado

Solucién

Error fatal

Clasificacién de
estado

Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

Error de lazo de regulacién, la vélvula no sigue la variable regulada en los
tiempos tolerables (alarma banda de tolerancia Code 19).

® Accionamiento bloqueado mecdnicamente

* Montaje del posicionador desajustado posteriormente

® Presién de suministro insuficiente

[Mantenimiento requerido]

Revisar el montaje.

Error en la posicién del punto cero

Se puede producir un error si el montaje/palanca del posicionador se mueve
o en caso de desgaste de los internos de la vélvula, sobretodo en caso de ob-
turador con junta blanda.

[Mantenimiento requerido]

Revisar vélvula y montaje del posicionador, si todo es correcto realizar un
ajuste del cero con Code 6 (ver cap. 7.7).

Cuando la desviacién del punto cero es mayor al 5 % se recomienda volver a
inicializar el posicionador.

Si aparece un error en el sector de datos del posicionador, se detecta me-
diante el monitoreo y se corrige de forma automdtica.

[Ningdn aviso]

Automdtica

Se ha encontrado un error en los datos relevantes de seguridad; una autoco-
rreccién no es posible. La causa pueden ser posibles interferencias de compa-
tibilidad electromagnética.

La vélvula va a su posicién de seguridad.

Error (no se puede clasificar)

Ejecutar un reset con Code 36. Volver a inicializar el equipo.

16-10
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Errores de Hardware

Cédigos de error -
Solucién

62 Seial x

Clasificacién de
estado

Solucién
64  Convertidor i/p (y)

Clasificacién de
estado

Solucién

Anexo A (Manual de configuracién)

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

La toma de medicién para el accionamiento ha desaparecido.

El pléstico conductor es defectuoso.

El equipo sigue trabajando en modo de emergencia, pero deberia ser susti-
tuido lo antes posible.

El modo de emergencia se sefializa mediante un simbolo de regulacién inter-
mitente y en lugar de la posicién se muestran 4 guiones.

Nota sobre el control: si el sistema de medicién ha dejado de funcionar, el
posicionador sigue en estado de operacién seguro. El posicionador trabaja
en un modo de emergencia en el cual no se alcanza la posicién de salida de
una forma precisa. El posicionador, sin embargo, sigue la sefial de consigna
de forma que el proceso se encuentra en estado seguro.

[Mantenimiento imprescindible]

Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.
El lazo del convertidor i/p se ha interrumpido.

Error (no se puede clasificar)

Solucién imposible. Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.

EB 8384-4 ES
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Apéndice de errores

Cédigos de error - Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

65 Hardware Atasco del pulsador de inicializacién
Se ha producido un error de Hardware, el posicionador va a su
posicién de seguridad SAFE.

Clasificacién de estado Error (no se puede clasificar)

Solucién Probar de confirmar el error y volver al modo automético, sino ejecutar
un reset e inicializar de nuevo el equipo. Si no funciona, enviar el
equipo a SAMSON AG para su reparacién.

66  Memoriade datos  La escritura de datos de memoria no funciona, p. ej. cuando hay dis-
crepancias entre los valores escritos y leidos. La vélvula va a su posi-
cién de seguridad.

Clasificacién de estado Error (no se puede clasificar)

Solucién Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.

67  Operacion de control El regulador de hardware se monitoriza mediante una operacién de
control.

Clasificacién de estado Error (no se puede clasificar)

Solucién Confirmar el error. Si no es posible, enviar el equipo a SAMSON AG
para su reparacion.
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Errores de datos

Cédigos de error - Solucién

68

69

70

71

73

74

Parémetros de control
Clasificacién de estado
Solucién
Parametros Poti
Clasificacién de estado
Solucién

Calibracién

Clasificacién de estado
Solucién

Parametros
generales

Clasificacién de estado

Solucién

Error interno de
equipo 1

Clasificacién de estado
Solucién

Parédmetros PA

Clasificacién de estado

Solucién

Anexo A (Manual de configuracién)

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

Error en los pardmetros de regulacién

[Mantenimiento requerido]

Confirmar el error, ejecutar un reset y volver a inicializar el equipo.
Error en los parémetros del potenciémetro digital

[Mantenimiento requerido]

Confirmar el error, ejecutar un reset y volver a inicializar el equipo.

Error en los datos de calibracién de fébrica, el equipo sigue trabajan-
do con los valores por defecto.

[Mantenimiento requerido]
Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.

Error en los parémetros no criticos para la regulacién.

[Mantenimiento requerido]

Confirmar el error. Controlar y reajustar en su caso los parémetros de-
seados.

Error interno del equipo

[Mantenimiento requerido]
Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.
Error en los parémetros no criticos para la regulacién.
[Mantenimiento requerido]

Confirmar el error y ejecutar un reset.

EB 8384-4 ES
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Cédigos de error — Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

76 Sin modo de El sensor de recorrido dispone de un automonitoreo (ver Code 62).
emergencia Con algunos accionamientos, como p.ej. los de doble efecto, no es po-
sible el modo de emergencia. En caso de fallo en el sensor de recorri-
do, el posicionador desairea la salida (Output 38) o bien A1 en caso
de doble efecto. Durante la inicializacién se reconoce si el acciona-
miento es uno de este tipo.
Clasificacién de estado [Ningin aviso]
Solucién Solo informativo, en su caso confirmar.
No es necesaria ninguna accién adicional.
77  Errordelecturade  Cuando el equipo inicia por primera vez después de conectarse la se-
programa fial PA, ejecuta un autotest (aparece tEStinG en la pantalla).
Si se carga un programa que no corresponde con el del posicionador,
la vélvula va a su posicién de seguridad y no se puede mover de esa
posicién.
Clasificacién de estado Error (no se puede clasificar)
.. Interrumpir la sefial de bus y volver a iniciar el equipo.
Solucién ) - . o
En caso contrario, enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.
78 Parametros de Error en los pardmetros de opcién
opciones
Clasificacién de estado [Mantenimiento requerido]
Solucién Enviar el equipo a SAMSON AG para su reparacién.
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Errores de diagnéstico

Cédigos de error — Solucién  Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.

79

80

81

En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.
Avisos de diagnéstico Avisos en el diagnéstico ampliado EXPERTplus
Clasificacién de estado Mantenimiento requerido (no se puede clasificar)

Parametros de diag-  Error que no es critico para la regulacién
néstico
Clasificacién de estado Mantenimiento requerido (no se puede clasificar)

Solucién Confirmar el error. Controlar y si es necesario registrar de nuevo las
curvas de referencia

Curvas de referencia  Error durante el registro de las curvas de referencia sefial de consigna
y-estacionaria y sefial de consigna y-histéresis.
e El registro se ha interrumpido
* La linea de referencia y-estacionaria o la y-histéresis no ha sido
adoptada.

Clasificacién de estado [ningtn aviso]

Solucién Controlar y si es necesario registrar de nuevo las curvas de referencia
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16.2 Seleccién de la caracteristica

A continuacién se representan gréficamente las caracteristicas que se pueden seleccionar en

Code 20.

i Informacién
La definicién de una caracteristica (caracteristica definida por el usuario) solo se puede ha-
cer desde una estacién de trabajo/software (por ej. TROVIS-VIEW).

Lineal (seleccién caracteristica: 0)
Carrera/déngulo [%]
100 +—
50
Punto de consigna [%]
0 T |
0 50 100
Isoporcentual (seleccién caracteristica: 1) Isoporcentual inversa (seleccién caracteristica: 2)
Carrera/éngulo [%] Carrera/éngulo [%]
100 +— 100 +—
50 A 50 4
Punto de consigna [%] Punto de consigna [%]
0 T { 0 T {
0 50 100 0 50 100
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Vélvula mariposa lineal SAMSON

(seleccién caracteristica: 3)
Carrera/éngulo [%]

Valvula mariposa isoporcentual SAMSON
(seleccién caracteristica: 4)
Carrera/éngulo [%]

100 — 100 —
50 - 50 ~
0 Punto de C0n5i9f|1° [%] Punto de consigna [%]
T 1 0 !
0 50 100 0 5IO ](I)O

Valvula rotativa VETEC lineal
(seleccién caracteristica: 5)
Carrera/éngulo [%]

Vadlvula rotativa VETEC isoporcentual
(seleccién caracteristica: 6)
Carrera/éngulo [%]

100 — 100 —
50 N 50 .
0 Punto de consiglnu (%] Punto de consigna [%]
T 1 O |
0 50 100 0 50 100

Sector de bola lineal
(seleccién caracteristica: 7)
Carrera/éngulo [%]

100 +—

Sector de bola isoporcentual
(seleccién caracteristica: 8)

Carrera/éngulo [%]

100 +—
50 50 4
Punto de consigna [%] Punto de consigna [%]
0 T ! 0 T !
0 50 100 0 50 100
16-18
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17 Anexo

17.1 Accesorios

Tabla 17-1: Accesorios generales

Anexo B

Denominacién I d.e
referencia
Amplificador inversor para accionamiento de doble efecto Tipo 3710
Pléstico negro (bornes 6 a 12 mm) 8808-1011
Plastico azul (bornes 6 a 12 mm) 8808-1012
Racor para cables M20 x 1,5, Latén, niquelado (bornes 6 a 12 mm) 1890-4875
Latén, niquelado (bornes 10 a 14 mm) 1992-8395
Acero inoxidable 1.4305 (bornes 8 a 14,5 mm) 8808-0160
Aluminio, con recubrimiento epoxy 0310-2149
Adaptador M20 x 1,5 a V2 NPT ——
Acero inoxidable 1400-7114
S 0510-0522
M 0510-0510
Palanca L 0510-0511
XL 0510-0512
XXL 0510-0525
Kit para montaije posterior de un final de carrera inductivo 1 x $J2-SN 1402-1770
Adaptador USB aislado (SSP — USB (PC)) incl. CDRom TROVIS-VIEW 1400-9740

TROVIS-VIEW 6661 (ver B www.samsongroup.com > SERVICE & SUPPORT > Downloads > TROVIS-VIEW)

Tabla 17-2: Montaje integrado al Tipo 3277-5

posicionador

Denominacién Nom. de
referencia
Piezas de Ejecucién esténdar para accionamiento hasta 120 cm?2 1400-7452
montaje Ejecucién compatible con pintura para accionamiento hasta 120 cm? 1402-0940
Placa distribuidora anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) 1400-6819
Accesorios Placa distribuidora nueva para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) ") 1400-6822
para el Placa de conexiones nueva para Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) V, G V8 y V8 NPT 1400-6823
accionamiento | plgcq de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anferior): G ¥ | 1400-6820
Placa de conexiones anterior para accionam. Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior): /8 NPT | 1400-6821

Accesorios G Vs 1400-7461

para el Placa de conexiones (6)

Va NPT 1400-7462

EB 8384-4 ES
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Denominacién Nom. de
referencia
| GVa 1400-7458
Accesorios Conector para manémetro (7) Ve NPT 14007459
para e inox/lats 1402-1637

o atén -
posicionador | it de montaje para mandémetros (8) hasta méx. 6 bar Enox -

inox/inox 1402-1638

) En los accionamientos nuevos (con indice .01) sélo se pueden utilizar las placas distribuidoras y de conexiones
nuevas, las placas anteriores y nuevas no son intercambiables.

Tabla 17-3: Montaje integrado al Tipo 3277

Piezas de montaje/accesorios Nom. de
referencia
Ejecucién estéindar para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
Ejecucién compatible con pintura para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1402-0941
) . . GVs 1400-8819
Bloque de unién con juntas y tornillo
Vs NPT 1402-0901
) ) Acero inoxidable/latén 1402-1637
Kit de montaje para manémetros hasta max. 6 bar — —
Acero inoxidable/acero inoxidable | 1402-1638
Tubeado externo con racores ') Nom. de
referencia
. . G '%/G ¥s 1402-0970
Accionamiento de 175 cm?, acero
Va NPT/¥s NPT 1402-0976
. . . G V4/G ¥s 1402-0971
Accionamiento de 175 cm?, acero inoxidable
4 NPT/% NPT 1402-0978
- G Va/G % 1400-6444
Accionamiento de 240 cm?, acero
Va NPT/% NPT 1402-0911
- o G /G % 1400-6445
Accionamiento de 240 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0912
S G Va/G % 1400-6446
Accionamiento de 350 cm?, acero
Va NPT/¥s NPT 1402-0913
. . o G /G ¥s 1400-6447
Accionamiento de 350 cm?, acero inoxidable
4 NPT/% NPT 1402-0914
- G Va/G % 1402-0972
Accionamiento de 355 cm?, acero
Va NPT/% NPT 1402-0979
. . . G /G ¥s 1402-0973
Accionamiento de 355 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0980
. . G'%/G ¥s 1400-6448
Accionamiento de 700 cm?, acero
Va NPT/%s NPT 1402-0915
) ) o G V4/G ¥s 1400-6449
Accionamiento de 700 cm?, acero inoxidable
Va NPT/% NPT 1402-0916
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Piezas de montaje/accesorios NUm. de
referencia
. . G /G ¥ 1402-0974
Accionamiento de 750 cm?, acero
Vs NPT/%s NPT 1402-0981
o T G /G % 14020975
Accionamiento de 750 cm?, acero inoxidable
Va NPT/¥8 NPT 1402-0982
) para posicién de seguridad "véstago entrando al accionamiento”;
con aireacién de la cémara superior de la membrana
Tabla 17-4: Montaje en puente NAMUR/columnas ' segun IEC 60534-6
Carrera Palanca | Para accionamiento HI d?
en mm referencia
7.5 S |Tipo 3271-5 con 60/120 cm? en vdlvula para microcaudales Tipo 3510 1402-0478
5a50 M2 | Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271 de 120 a 750 cm? 1400-7454
14 a 100 L | Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1000 y 1400-60 cm? | 1400-7455
Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 2800 cm? con carrera ¥ de 30/60 mm 1400-7466
Angulo de montaije para accionamientos lineales de Emerson y Masoneilan;
300 60 L | ademds, en funcién de la carrera, se requieren unas piezas de montaje segin 1400-6771
IEC 60534-6, ver arriba.
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
4040200 XL Accionamiento de ofro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 1400-7456
2800 cm? con carrera de 120 mm
A . Nom. de
ccesorios .
referencia
. G 1400-7461
Placa de conexiones
Va NPT 1400-7462
| GV 1400-7458
Conector para manémetro
a NPT 1400-7459
. . Acero inoxidable/latén 1402-1637
Kit de montaje para mandémetros hasta méx. 6 bar — —
Acero inoxidable/acero inoxidable | 1402-1638

1 Columnas @: 20 a 35 mm

2 La palanca M va montada de fébrica en el equipo (incluida en el suministro del posicionador).

3 Junto con el volante manual lateral Tipo 3273 con carrera nominal 120 mm, se requiere 1 soporte angular 0300-
1162y 2 tornillos avellanados 8330-0919 adicionales.

EB 8384-4 ES
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Tabla 17-5: Montaje segun VDI/VDE 3847-1

Piezas de montaje Nom. de
referencia
Adaptador de interfaz VDI/VDE 3847 1402-0257
B IS0 228/1-G Vs | 1402-0268
Aluminio
Placa de conexiones, completa con conexién para aireacién Va—18 NPT 1402-0269
de la cédmara de resortes 1SO 228/1-G Va 1402-0270
Acero inoxidable
4~18 NPT 1402-0271
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3277 de 175 a 750 cm? 1402-0868
Kit de montaje para montaje en SAMSON Tipo 3271 o accionamiento de otro fabricante 1402-0869
Toma de la carrera para vélvulas con carrera hasta 100 mm 1402-0177
Toma de carrera para vélvulas con carrera de 100 a 200 mm (solo SAMSON Tipo 3271) 1402-0178
Tabla 17-6: Montaje segin VDI/VDE 3847-2
Denominacién Nom. de
referencia
Bloque de montaje para accionamiento rotativo PFEIFFER BR 31a (edicién 2020+)
. . . 1402-1645
con placa ciega para interfaz de electrovalvula
Piezas de montaje | Placa ciega para interfaz de electrovélvula (individual) 1402-1290
Adaptador en dngulo para Tipo 3730 (VDI/VDE 3847) 1402-0257
Adaptador en dngulo para Tipo 3730 y Tipo 3710 (DAP/PST) 1402-1590
) Adaptador eje AAT 1402-1617
Accesorios para el Adaptador eje AA2 1402-1616
accionamiento
Adaptador eje AA4 1402-1888
Tabla 17-7: Montaje en accionamiento rotativo
Piezas de montaje/accesorios b d?
referencia
Montaje segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010), superficie del accionamiento correspondiente al
nivel de fijacién 1.
Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién con dngulo de acero CrNiMo 1400-7448
Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién robusta 1400-9244
Tamafio AAS5, ejecucién robusta (p.ej. Air Torque 10 000) 1400-9542
Superficie acoplamiento correspondiente al nivel de fijacién 2, ejecucién robusta. 1400-9526
1400-8815
Montaije a accionamiento rotfativo hasta dngulo de giro de 180°, nivel de fijacién 2 y
1400-9837
Montaje a SAMSON Tipo 3278 de 160/320 cm?, ejecucién con éngulo de acero CrNiMo 1400-7614
Montaje a SAMSON Tipo 3278 160 cm?y VETEC Tipos S160, Ry M, ejecucién robusta 1400-9245
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Piezas de montaje/accesorios LT d.e
referencia
1400-5891
Montaje a SAMSON Tipo 3278 de 320 cm? y VETEC Tipo $320, ejecucién robusta y
1400-9526
Montaje a Camflex II 1400-9120
G 1400-7461
Placa de conexiones
a NPT 1400-7462
G 1400-7458
Accesorios  Conector para mandmetro
a NPT 1400-7459
. . Acero inoxidable/latén 1402-1637
Kit de montaje para manémetros hasta max. 6 bar — —
Acero inoxidable/acero inoxidable | 1402-1638
Tabla 17-8: Montaje de un sensor de posicién externo
Piezas de montaje/accesorios i d?
referencia
Plantilla para montar un sensor de posicién en piezas de montaje anteriores 1060-0784
Piezas de montaje para accionamiento de 120 cm? 1400-7472
Placa de conexiones (9, anterior) para G '8 1400-6820
Montaie integrado | accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 /8 NPT 1400-6821
Placa de conexiones (nueva) para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) ! | 1400-6823
Piezas de montaje para accionamientos de 175, 240, 350, 355y 750 cm? 1400-7471
Montaje NAMUR | Piezas de montaje para puente NAMUR con palancas Ly XL 1400-7468
Montaije en vélvu-
la de microcaudal | Piezas de montaje para Tipo 3271 de 60 cm? 1400-7469
Tipo 3510
VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010), més detalles ver cap. "Construccién y princi-
pio de funcionamiento”
Superficie del accionamiento correspondiente al nivel de fijacién 1.
Tamafio AAT a AA4 con dispositivo de arrastre y rueda de
acoplamiento, ejecucién con éngulo de acero CrNiMo 1400-7473
Montaie en Tamafio AA1 hasta AA4, ejecucién robusta 1400-9384
accionamiento Tamafio AAS5, ejecucién robusta (p.ej. Air Torque 10 000) 1400-9992
rotafivo Superficie acoplamiento correspondiente al nivel de fijacién 2
Per ! ' 1400-9974
ejecucion robusta
SAMSON Tipo 3278 160 cm?2/VETEC Tipo S160 y Tipo R, ejecucién robusta 1400-9385
1400-5891
SAMSON Tipo 3278 de 320 cm?y VETEC Tipo $320, ejecucién robusta y
1400-9974
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de instalaciones posibles es necesario afiadir los elementos de fijacién.)

Piezas de montaje/accesorios r':fl;:n?:::
. GVa 1400-7461
Placa de conexiones (6)
Va NPT 1400-7462
GVa 1400-7458
Conector para manémetro (7)
. Va NPT 1400-7459
Accesorios para el —
posicionador Kit de montaje para manémetros hasta _Acero inoxidable/latén 1402-1637
méx. 6 bar Acero inoxidable/acero inoxidable 1402-1638
Soporte para fijar el posicionador en la pared (Nota: debido a la gran variedad 0309-0184

1

En los accionamientos nuevos (indice .01) solo se

pueden utilizar las placas de conexiones nuevas, las
placas anteriores y nuevas no son intercambiables.
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17.2 Servicio posventa

Contactar con el servicio posventa para el
mantenimiento y la reparacién de equipos,
asi como en caso de presentarse defectos o
anomalias de funcionamiento.

E-Mail

El departamento posventa se puede contac-
tar a través de la direccién de mail:
aftersalesservice@samsongroup.com.
Direcciones de SAMSON AG y sus filiales

Las direcciones de SAMSON AG v sus filia-
les, asi como delegaciones y oficinas, se
pueden consultar en Internet: www.samson-
group.com o en los catélogos de productos
SAMSON.

Datos necesarios

En caso de consulta y para el diagnéstico de
fallos facilitar los siguientes datos:

- Nomero de pedido y de posicién

— Informacién en la placa de caracteristi-
cas:

- Presién de alimentacién

— Identificacién proteccién contra
explosién

- Fecha de fabricacién

- Versién de firmware

- ID de configuracién

- N°de serie

- Tipo

Anexo B
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