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Nota sobre estas instrucciones de montaje y servicio

Estas instrucciones de montaije y servicio sirven de ayuda para el montaje y uso del equipo
de forma segura. Las instrucciones son vinculantes para el uso de equipos SAMSON.

= Para el uso seguro y adecuado de estas instrucciones, léalas atentamente y guérdelas

por si las puede necestiar en un futuro.

= Si tiene alguna pregunta acerca de estas instrucciones, péngase en contacto con el De-
partamento de Servicio Post-venta de SAMSON (aftersalesservice@samson.de).

Documentation.

Las instrucciones de montaije y servicio de los equipos se incluyen en el
suministro. La documentacién mds actualizada se encuentra en nuestro
sitio web www.samson.de > Service & Support > Downloads >

Anotaciones y su significado

Aviso sobre peligros que provocan heridas
graves o incluso la muerte

O NoTA

Aviso sobre riesgo de dafio material y de fa-
llo de funcionamiento

A\ ADVERTENCIA

Aviso sobre peligros que pueden provocar
heridas graves o incluso la muerte

i Informacién
Ampliacién de informacién

4\ Consejo
Recomendaciones prdcticas
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Cambios en el Firmware respecto a la versién anterior

anterior | nueva
1.41 1.42
Con un arranque en frio la asignacién de la posicién de seguridad AIR TO OPEN (AtO)/
AIR TO CLOSE (AC) no se restablece a su valor estandar. El ajuste permanece invariable.
1.42 1.51
En el posicionador estén disponibles todas las funciones de diagnéstico del EXPERTplus,
sin ser necesario activarlas (ver » EB 8389 "Diagnéstico de vélvulas EXPERTplus").
Entrada binaria opcional con las siguientes funciones:
— Transmisién de estado de conmutacién
— Establecimiento de proteccién local contra escritura
— Cambio entre modo de operacién automdtico y manual
— Diversas funciones de diagnéstico, ver B EB 8389 "Diagnéstico de vélvulas EXPERT-
plus"
Durante la inicializacién ya no se establece autométicamente la limitacién de presién
(Code 16).
1.51 1.52
Modificacién interna
1.52 1.53
Modificacién interna
1.53 1.60
Modificacién interna
1.60 1.61

— Los valores por defecto de la prueba de respuesta gradual se han adaptado a la Serie
del posicionador.

— Optimizacién en la ejecucién de la prueba de respuesta gradual.

— Un equipo no inicializado toma el estado NAMUR "Fuera de especificacién" (anterior-
mente fallo).

— Code 4: la posicién del pin se ha ampliado con el ajuste 300 mm.
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Instrucciones y medidas de seguridad

1 Instrucciones y medidas de seguridad

Uso previsto

El posicionador SAMSON Tipo 3731-3 se monta en vdlvulas de control neumdticas y sirve
para posicionar la vélvula segin la sefial de mando. El equipo esté dimensionado para
unas deferminadas condiciones (p. ej. presién de servicio, temperaturay). Por lo tanto, el
usuario se debe asegurar de que el posicionador solo se utiliza en aplicaciones cuyas condi-
ciones cumplan con los datos técnicos. En caso de que el usuario tenga intencién de utilizar
el posicionador en otras aplicaciones o condiciones que las especificadas deberé consultar a
SAMSON.

SAMSON no se hace responsable de los dafios causados por el uso de la vélvula en condi-
ciones diferentes a las de su uso previsto, ni de los dafios debidos a fuerzas externas y otras
influencias externas.

= Consultar los datos técnicos para conocer los limites, campos de aplicacién y usos pre-
vistos.

Mal uso previsible

El posicionador Tipo 3731-3 no es adecuado para las siguientes aplicaciones:

— Uso fuera de los limites definidos durante el dimensionado y por los datos técnicos

Por otro lado, las siguientes actividades no cumplen con el uso previsto:

— Uso de piezas de repuesto no originales del fabricante

— Realizacién de actividades de mantenimiento no descritas

Cudlificacién del usuario

El montaje, la puesta en marcha y el mantenimiento del posicionador lo debe realizar perso-
nal especializado y cualificado, teniendo en cuenta las regulaciones de la técnica. En estas
instrucciones de montaje y servicio se considera personal especializado a aquellas personas
que debido a su formacién técnica, conocimientos y experiencia, asi como al conocimiento
de las normas vigentes, pueden calificar los trabajos encomendados y reconocer los posibles
peligros.

El posicionador Tipo 3731-3 con proteccién contra explosién solo puede ser manipulado
por personal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos anti-
deflagrantes en zonas con peligro de explosién.

6 EB 8387-3 ES



Instrucciones y medidas de seguridad

Equipo de proteccién personal
No se requiere equipo de proteccién para trabajar directamente con el posicionador. Durante
el montaje y desmontaje puede ser necesario realizar algin trabajo en la vélvula conectada.

= Tener en cuenta el equipo de proteccién personal indicado en la documentacién de la
vélvula correspondiente.

= Consultar con el responsable de la planta para obtener mayores detalles sobre equipos
de proteccién adicionales.

Cambios y otras modificaciones

Los cambios, conversiones y ofras modificaciones en los equipos no estén autorizados por
SAMSON. El usuario los lleva a cabo bajo su propio riesgo y pueden dar lugar a peligros
para la seguridad entre ofros. Por otra parte, el equipo deja de cumplir con los requerimien-
tos para su uso previsto.

Dispositivos de seguridad

En caso de fallo de la energia auxiliar neumdtica, el posicionador desairea completamente el
accionamiento y la vélvula va a la posicién de seguridad predefinida por el accionamiento.

Advertencia sobre riesgos residuales

El posicionador tiene una influencia directa sobre la vélvula de control. Para evitar lesiones
personales o dafios materiales, los responsables y usuarios de la planta deberdn evitar los
peligros que pueden producirse en la vélvula por el fluido, la presién de servicio asi como la
presién de mando y por piezas méviles, tomando las precauciones adecuadas. Se deben
observar todas las indicaciones de peligro, advertencia y notas de estas instrucciones de
montaje y servicio, especialmente durante el montaje, la puesta en marcha y el manteni-
miento del equipo.

En caso de producirse en el accionamiento neumdtico movimientos o fuerzas inadmisibles
debido a la elevada presién del aire de alimentacién, deberd limitarse esta presién median-
te una estacién reductora adecuada.

Responsabilidades del responsable de la planta

El responsable de la planta es responsable del uso correcto y del cumplimiento de las nor-
mas de seguridad. El responsable de la planta estd obligado a proporcionar estas instruc-
ciones de montaije y servicio a los usuarios de la planta y de instruirlos en el funcionamiento
adecuado. Ademés, el responsable de la planta debe asegurarse de que ni usuarios ni ter-
ceros no estdn expuestos a ningin peligro.
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Instrucciones y medidas de seguridad

Responsabilidades del usuario

El usuario debe leer y comprender estas instrucciones de montaje y servicio, asi como respe-
tar las indicaciones de peligro, advertencias y notas. Ademés, los usuarios deben estar fami-
liarizados con la normativa de seguridad y prevencién de accidentes aplicable y cumplirla.

Reparacién de equipos Ex

En caso de reparar una parte del equipo con certificado Ex, antes de volverlo a instalar, es
necesario que sea inspeccionado por un experto de acuerdo a los requerimientos de la pro-
teccién Ex, y que esto sea certificado, o bien que el equipo sea sellado en conformidad. La
inspeccién por un experto no es necesaria si el fabricante realiza una inspeccién de rutina
en el equipo antes de instalarlo y se documenta el éxito de la prueba de rutina sellando el
equipo con una marca de conformidad.

Normativa y reglamentos

Los equipos marcados con el simbolo CE cumplen con los requerimientos de las directivas
europeas 2014/30/CE y 2011/65/CE, y dependiendo de la ejecucién (Tipo 3731-321)
también con los requerimientos de la directiva 2014/34/CE. Al final de este EB se encuen-
tran los correspondientes Certificados de Conformidad.

Documentacién de referencia

Estas instrucciones de montaje y servicio se complementan con los siguientes documentos:
— Instrucciones de servicio para el diagnéstico de vélvulas EXPERTplus: > EB 8389

— Instrucciones de montaje y servicio de los equipos donde se encuentra montado el posi-
cionador (vélvula, accionamiento, accesorio de vdlvula...)
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Instrucciones y medidas de seguridad

1.1 Notas acerca de posibles lesiones personales graves

iPeligro de muerte por formacién de una atmésfera explosival
La instalacién, operacién o mantenimiento impropios del posicionador en zonas con
riesgo de explosién podrian encender la atmésfera y causar la muerte.

= Para el montaje y la instalacién en zonas con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

= Lo instalacién, operacién o mantenimiento del posicionador solo pueden realizarlo
personal especialmente instruido y que esté autorizado para trabajar con equipos
con proteccién contra explosién en zonas con peligro de explosién.

1.2 Notas acerca de posibles lesiones personales

A\ ADVERTENCIA

iPeligro de lesion debido a partes méviles en la valvula!

Durante la inicializacién del posicionador y la operacién la vélvula recorre toda su mar-
gen de carrera. Si se toca existe el peligro de aplastamiento.

= Durante la inicializacién no tocar el puente ni las partes méviles de la vélvula.
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Instrucciones y medidas de seguridad

1.3 Notas acerca de posibles dafios materiales

O NoTA

iDafios en el posicionador debido a un montaje incorrecto!
= No montar el posicionador con la parte posterior hacia arriba.

= No cerrar o reducir la apertura de desaireacién.

iError de funcionamiento por no seguir el orden en la puesta en marcha!

El funcionamiento correcto del posicionador sélo se garantiza si se ha llevado a cabo el
montaije y la puesta en marcha en el orden predeterminado.

= Llevar a cabo el montaje y la puesta en marcha segin el capitulo 5.

iDaiios en el posicionador debido a una alimentacién eléctrica inadmisible!

Una fuente de alimentacién debe proporcionar la energia auxiliar eléctrica para el posi-
cionador.

= Utilizar sélo fuentes de corriente, nunca una fuente de tensién.
iDafios en el posicionador y fallo de funcionamiento debido a una asignacién de bor-
nes incorrecta!

El funcionamiento correcto del posicionador requiere que se mantenga la asignacién de
bornes predeterminada.

= Llevar a cabo las conexiones eléctricas segin la asignacién de bornes.

iFallo de funcionamiento debido a la falta de inicializacién!

Mediante la inicializacién el posicionador se adapta a la situacién de montaije. El posi-
cionador estd operativo solo después de completarse una inicializacién con éxito.

= Inicializar el posicionador en la primera puesta en marcha.
= Volver a inicializar el posicionador después de cualquier cambio en la situacién de

montaje.

iDafios en el posicionador debido a la conexién a tierra incorrecta de equipos
eléctricos de soldadura!

= No conectar a tierra equipos eléctricos de soldadura cerca del posicionador.
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Identificacion de la vélvula de control

2 Identificacién de la valvula de control

2.1 Placa de caracteristicas

SAMSON 3731-3

HART® capable Positioner 2
Supply 1
3
Input Signal 4
Shutdown 5
6
7

é * See technical Data and explosion-protection cerfificate for
permissible ambient temperature and maximum values.

Firmware 8
Model 9
Var.-ID 10
Serial no. 11

SAMSON AG D-60314 Frankfurt

Made in Germany

— =0V ONO>OLMNWN—

— O

Presién de alimentacién
Conformidad

Proteccién Ex

Sefial de entrada

Limite de desconexién
Limites de temperatura del Certificado de prueba
Lista de opciones

Versién del firmware

Tipo

Numero ID de configuracién
N° de serie

i Informacién

En funcién de la aprobacién el formato de la placa de caracteristicas puede variar.
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Instrucciones y medidas de seguridad

2.2 Cédigo de producto

Posicionador Tipo 3731- 3 x x x x x x00x1x000
Con pantalla LCD, Autotune (autoajuste),
comunicaciéon HART®
Proteccién Ex
ATEX 11 2G Ex d IIC T6,T5,T4 Gb; 1

Il 2G Ex de IC T6,75,T4 Gb;

I 2D Ex tb IC T80°C DB IP66
FM Clase I, Zona 1, Grupo lIB+H2 T4..T6; 3

Clase I, Div. 1+2, Grupos B, C, D T4..T6;

Clase II, Div. 1, Grupos E, F, G
CSA  Clasel, Zona 1, Grupo lIB+H2 T4..T6;

Clase I, Div. 1+2, Grupos B, C, D T4..T6;

Clase II, Div. 1, Grupos E, F, G
EACEx 1ExdICT6/T5/T4 Gb XV, 4

Ex tb IC T 80°C Db X"
JIS Exd IICT6 7
Opcional
Sin 00
Transmisor de posicién 01
Entrada binaria 0 3
Desaireacién forzosa 05
Salida binaria (NAMUR/SPS) 0 6

Diagnéstico

EXPERTplus para vélvula de regulacién

Rosca de conexién elécirica
2xM20x 1,5
2x 2 NPT

Comportamiento en caso de fallo

Desconexién segura con sefial de consigna O mA
(fuera de produccién)

Desconexién segura con sefial de consigna
menor a 3,85 mA

12
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Instrucciones y medidas de seguridad

Posicionador Tipo3731-3 x x x x x x x 0 0 x 1 x 0 0 O

Certificado Ex
Como se indica en la tabla 11, pégina 25

NEPSI Exd IIC T6~T4;
Ex de IIC T6~T4 (sobre demanda)

IECEx ExdIICTé, T5, T4 Gb;
Ex delICT6, T5, T4 Gb;
Ex tb IIC T8O°C Db IP66

EACEx 1ExdIICT6/T5/T4 Gb X;
1Exd e IC T6/T5/T4 Gb X;
Ex th IIC T 80°C Db X

Aplicaciones especiales
Sin
Equipo compatible con pintura (IP 41/NEMA 1)

Ejecucién especial
Sin

0

00

11 Ejecucién especial proteccién Ex (hasta —60 °C): jSe deberd respetar la temperatura ambiente

admisible durante la operacién (-40 °C)!

Ejecucién Ex estandar EAC mediante el cédigo de articulo 3731-321xxxxx003

EB 8387-3 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

3 Construccién y principio de
funcionamiento

> Ver fig. 1

El posicionador electroneumdtico Ex-d se
monta en vélvulas de control neumdticas y
sirve para garantizar una relacién preesta-
blecida entre la posicién de la vélvula (mag-
nitud regulada x) y la sefial de mando (pun-
to de consigna w). Compara la sefial eléctri-
ca de mando procedente de un aparato de
regulacién o de mando con la posicién o
dngulo de abertura, y envia como sefial de
salida una presién de mando neumdtica
(magnitud de salida y) al accionamiento.

El posicionador se compone principalmente
de un sistema sensor de carrera eléctrico (2),
un médulo i/p con funcionamiento analégi-
co (6) un amplificador de sefial (7) y electré-
nica con un microprocesador (5).

Cuando se produce una desviacién se con-
duce o desaloja aire al accionamiento. Me-
diante software o localmente se puede limi-
tar la presién de mando al accionamiento
en 1,4 bar, 2,4 bar o 3,7 bar. Mediante el
regulador de caudal con ajuste fijo (9) se tie-
ne un pequefio caudal constante que se en-
via a la atmésfera que mantiene limpio el in-
terior del posicionador y optimiza la amplifi-
cacién de la sefial neumdtica (7). El conver-
tidor i/p (6) se alimenta a través del mano-
rreductor (8) con una presién de aire cons-
tante, que lo protege de posibles cambios de
la presién de alimentacién.

Todas las piezas estén encapsuladas en una
carcasa Ex-d y las conexiones eléctricas se

14

realizan a través de un compartimento sepa-
rado, que también es Ex d.

El diagnéstico de vélvulas ampliado EXPERT-
plus estd integrado en el posicionador. Ofre-
ce informacién acerca del posicionador y
genera avisos de diagnéstico y de estado
que en caso de fallo facilitan una répida lo-
calizacién del fallo.

Con los correspondientes accesorios de
montaije, el posicionador es apropiado para
los siguientes tipos de montaije:

— Montaje integrado a accionamiento
SAMSON Tipo 3277-5:
= Ver capitulo 5.3

— Montaje integrado a accionamiento
SAMSON Tipo 3277:
= Ver capitulo 5.4

— Montaje a accionamiento segin
IEC 60534-6 (montaje NAMUR):
= Ver capitulo 5.5

— Montaje en vélvula de microcaudal
Tipo 3510:
= Ver capitulo 5.6

— Montaje en accionamiento rotativo
segun VDI/VDE 3845:
> Ver capitulo 5.7
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Construccion y principio de funcionamiento
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1 Vélvula de control 13 Transmisor de posicién analégico (opcional)

2 Sensor de carrera 16 Pantalla

3 Regulador PD 17 Mando desaireacién forzosa (opcional)

4 Convertidor A/D 19  Convertidor D/A

5 Microprocesador 20 Interfaz de serie (SSP)

6 Convertidor i/p 21 Conexién HART®

7 Amplificador neumdtico 22 Selector

8  Regulador de presién 23 Salida binaria (opcional)

9 Regulador de caudal

Fig. 1: Esquema funcional del posicionador Ex-d Tipo 3731-3
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Construccion y principio de funcionamiento

3.1

Desaireacion forzosa

Equipamiento adicional

En caso de fallo de la tensién en los bornes
correspondientes, el convertidor i/p se que-
da sin energia auxiliar. El posicionador no
puede trabajar y la vélvula se mueve, inde-
pendientemente del punto de consigna, a la
posicién de seguridad (SAFE) determinada
por el accionamiento.

Contacto binario

El posicionador tiene tres sefiales binarias
internas, que se pueden leer en los termina-
les A/B/C, dos sefales para posiciones fi-
nales de vélvula y una para la sefalizacién
de anomalias. A través de Code 25 se asig-
na el tipo de sefial a cada borne A/B/C.

Transmisor de posicién

El transmisor de posicién (13) trabaja como
transmisor técnica 2-hilos y emite una sefial
de carrera como una sefal 4 a 20 mA pro-
cesada por el microprocesador. Como esta
sefial se emite independientemente de la se-
fial de entrada (corriente minima 3,8 mA)
del posicionodor, se trata de un control real
de la carrera/éngulo momenténeo. Ade-
mds, el transmisor de posicién permite sefia-
lizar fallos de funcionamiento del posiciona-
dor a través de una sefial de 2,4 mA o

21,6 mA.

Entrada binaria

El posicionador dispone de una entrada bi-
naria opcional. Por la entrada binaria se
pueden activar las siguientes acciones:

16

— Transmisién del estado de conmutacién
[estandar]
Se registra el estado de conmutacién de
la entrada binaria.

— Establecimiento local de la proteccién
contra escritura
Mientras que la entrada binaria perma-
nece activa, no se pueden modificar
ajustes en el posicionador. El desbloqueo
para configuracién a través del Code 3
no estd activo.

— Cambio entre AUTO/MAN
El posicionador cambia de modo de
operacién automdtico (AUTO) a modo
manual (MAN) y al revés. Si el posicio-
nador se encuentra en su posicién de se-
guridad (SAFE) no se realiza ninguna
accién.

- Diversas funciones de diagnéstico, ver
» EB 8389 "Diagnéstico de vélvulas EX-
PERTplus"

i Informacién
La entrada binaria opcional sélo se puede
configurar a través del programa TROVIS-
VIEW y de los parémetros del DD (ver » EB
8389 "Diagnéstico de vdlvulas EXPERT-
plus"). El estado de conmutacién esténdar es
con el conmutador abierto.

Conexién en bornes A-B:
Entrada binaria para sefial de corriente con-
tinua

Conexién en bornes B-C:
Bornes para conectar un contacto externo

EB 8387-3 ES



3.2 Comunicacion

El posicionador va equipado con una inter-
faz para la comunicacién con protocolo
HART® (Highway Addressable Remote Trans-
ducer). Los datos se transmiten como una
frecuencia (FSK = Frequency Shift Keying)
superpuesta a la sefial eléctrica de la sefial
de consigna 4 bis 20 mA. La comunicacién
y operacién del posicionador se hace a tra-
vés de una terminal portétil conforme HART®
o de un PC con médem FSK.

3.2.1 Configuracién con
TROVIS-VIEW

El posicionador se puede configurar con el
programa de configuracién y servicio de
SAMSON TROVIS-VIEW. El posicionador se
conecta por su interfaz digital SAMSON SE-
RIAL INTERFACE (SSP) a través de un cable
adaptador con la interfaz USB del PC. El
programa TROVIS-VIEW permite una confi-
guracién fécil del posicionador y la visuali-
zacién de los datos de proceso en modo on-
line.

i Informacion
El programa TROVIS-VIEW es un software
gratuito, que se puede descargar en la pdgi-
na de internet de SAMSON P www.sam-
son.de > SERVICE & SUPPORT > Downloads
> TROVIS-VIEW .

EB 8387-3 ES
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Construccion y principio de funcionamiento

3.3 Accesorios

Tabla 1: Montaje integrado al Tipo 3277-5 (ver capitulo 5.3)

Piezas de montaje Nom. referencia
Ejecucién esténdar para accionamiento hasta 120 cm?2 1400-7452
Ejecucién compatible con pintura para accionamiento hasta 120 cm? 1402-0940
Accesorios para el accionamiento Nom. referencia
Placa distribuidora anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) 1400-6819
Placa distribuidora nueva para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) 1400-6822
Placa de conexiones nueva para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.01 (nuevo) ! G Y&y & NPT 1400-6823
Placa de conexiones anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) G 1400-6820
Placa de conexiones anterior para accionamiento Tipo 3277-5xxxxxx.00 (anterior) 8 NPT 1400-6821
Accesorios para el posicionador Nom. eferencia
Placa de conexiones (6) GV 1400-7461
G Vs 1400-7458
Conector para manémetro (7)
V4 NPT 1400-7459
Kit de montaje para mandémetros (8), méx. 6 bar (Output/ Acero inoxidable/latén 1402-0938
Supply) Ac. inoxidable/ac. inoxidable 1402-0939

) En los accionamientos nuevos (con indice .01) sélo se pueden utilizar las placas distribuidoras y de conexiones

nuevas, las placas anteriores y nuevas no son intercambiables.

Tabla 2: Montaje integrado al Tipo 3277 (ver capitulo 5.4)

Piezas de montaje Nom. referencia
Ejecucién esténdar para accionamientos de 175, 240, 350, 355, 700, 750 cm? 1400-7453
) ) ) GVa 1400-8819
Blogue de unién con juntas y tornillo
Va NPT 1402-0901
Kit d o et 4. 6 bar (Output/Supply] Acero inoxidable/latén 1402-0938
1 e MONiae para mAnomelres, max. © bar TUIpul PPy Ac. inoxidable/ac. inoxidable 1402-0939
Tubeado externo con racores ' NOm. referencia
. . G'%/G ¥s 1402-0970
Accionamiento de 175 cm?, acero
Va NPT/¥s NPT 1402-0976
. . o G /G ¥s 1402-0971
Accionamiento de 175 cm?, acero inoxidable
Va NPT/¥s NPT 1402-0978
. ) G /G % 1400-6444
Accionamiento de 240 cm?, acero
Va NPT/%s NPT 1402-0911
. . o G Vs/G ¥ 1400-6445
Accionamiento de 240 cm?, acero inoxidable
4 NPT/% NPT 1402-0912
18 EB 8387-3 ES
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. . G V4/G ¥ 1400-6446
Accionamiento de 350 cm?, acero
/4 NPT/¥s NPT 1402-0913
. . o GV4/G ¥ 1400-6447
Accionamiento 350 cm?, acero inoxidable
/4 NPT/¥s NPT 1402-0914
. . GV4/G ¥ 1402-0972
Accionamiento de 355 cm?, acero
/4 NPT/%s NPT 1402-0979
. . o GV4/G ¥ 1402-0973
Accionamiento de 355 cm?, acero inoxidable
/4 NPT/%s NPT 1402-0980
. . G /G ¥ 1400-6448
Accionamiento de 700 cm?, acero
Va NPT/¥8 NPT 1402-0915
. . o G /G ¥ 1400-6449
Accionamiento de 700 cm?, acero inoxidable
Va NPT/¥8 NPT 1402-0916
. . G /G ¥ 1402-0974
Accionamiento de 750 cm?, acero
Va NPT/¥8 NPT 1402-0981
. . o G4/G ¥ 1402-0975
Accionamiento de 750 cm?, acero inoxidable
Vs NPT/¥s NPT 1402-0982

11 Para sentido de actuacién "véstago entrando en el accionamiento”;
para aireacién de la cémara superior de la membrana;
aireacién de la cémara de los resortes para sentido de actuacién "véstago saliendo del accionamiento”

Tabla 3: Montaje segin IEC 60534-6 ") (ver capitulo 5.5)

2800 cm? con carrera de 120 mm

Carrera Pa-
en mm lanca | Para accionamiento Num. referencia
75 S |Tipo 3271-5 con 60/120 cm? a vélvula de microcaudal Tipo 3510 1402-0478
5a50 | MY |Accionamiento de ofro fabricante y Tipo 3271 de 120 a 700 cm? 1400-7454
144100 L Qgc;:qr;amlento de ofro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1000 y 1400- 1400-7455
Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 2800 cm? con carrera de 30/60 mm 1400-7466
Angulo de montaije para accionam. lineales Emerson y Masoneilan; ademds, .
30060 L segUn carrera, se requieren piezas de montaje segin IEC 60534-6, ver arriba. 1400-6771
Valtek Tipo 25/50 1400-9554
4040200 | xt Accionamiento de otro fabricante y Tipo 3271, ejecuciones 1400-120 y 1400-7456

Accesorios NOm. referencia
Placa de conexiones G Va 1400-7461
GVa 1400-7458
Conector para manémetro
a NPT 1400-7459
kit d o et 4. 6 bar (Outout/Supply] Ac. inox./latén 1402-0938
it de montaje para manémetros, méx. é bar (Output/Supply . inox./ac. inox 1402-0939

1 La palanca M va montada de fébrica en el equipo (incluida en el suministro del posicionador)

EB 8387-3 ES
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Tabla 4: Montaje en accionamiento rotativo (ver capitulo 5.7)

Piezas de montaje/accesorios Nom. referencia
Montaje segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010), més detalles en cap. 3.7
Tamafio AAT hasta AA4, ejecucién robusta 1400-9244
Tamafio AAS5, ejecucién robusta (p.ej. Air Torque 10 000) 1400-9542
Superficie acoplamiento correspondiente al nivel de fijacién 2, ejecucién robusta. 1400-9526
Montaje a SAMSON Tipo 3278 160 cm? y VETEC Tipos S160, R y M, ejecucién robusta 1400-9245
Montaje a SAMSON Tipo 3278 de 320 cm?y VETEC Tipo $320, ejecucién robusta 1400-5891
Y
1400-9526
Montaje a Camflex Il 1400-9120
Placa de conexiones GVa 1400-7461
i GV 1400-7458
. Conector para manémetro
Accesorios 4 NPT 1400-7459
) ) Ac. inoxidable/latén | 1402-0938
Kit de montaje para manémetros, max. 6 bar (Output/Supply) - -
Ac. inox./ac. inox. 1402-0939

Tabla 5: Accesorios generales

Denominacién

NOm. referencia

incl. CD Rom TROVIS-VIEW

Amplificador inversor para accionamiento de doble efecto Tipo 3710
Restriccién presion de mando (restriccion roscada (nom. de referencia 0390-1424) y 1400-6964
restriccién de latén (ndm. de referencia 0390-1423))

Adaptador de interfaz de serie (SAMSON SSP — RS-232 (PC)) 1400-7700
Adaptador USB aislado (SAMSON-SSP — USB (PC)) 1400-9740

Tabla 6: Accesorios para las conexiones eléctricas

Piezas de montaje

NOm. referencia

Racor para cables M20 x 1,5; Ex e; de pléstico negro 8808-0178
Tapén de cierre; Ex de; acero inoxidable M20 x 1,5 8323-1203
(Aprobaciones CENELEC, CSA, GOST, IECEx) V> NPT 8323-1204
Entrada para cables para cable no armado; Ex e, Ex d, Ex tD A21 M20x 1,5 8808-0200
(Aprobaciones CENELEC, IECEx) % NPT 8808-2010
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3.4 Tablas de carrera

i Informacién
La palanca M viene incluida en el suministro del posicionador.
Palancas S, L, XL para el montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR) estén disponibles como

accesorio (ver tabla 3, en pdg. 19).

Tabla 7: Montaje integrado al accionamiento Tipo 3277 (ver capitulo 5.4)

'.I'amun.o qur.era Margen de ajuste posicionador ! quicién del
accionamiento nominal Palanca pin corres-
[em?] [mm] Carrera [mm] necesaria pondiente
120 75 500250 M 25
120/175/240/350 15 70a350 M 35
355/700/750 30 10,0 a 50,0 M 50
Tabla 8: Montaje segin IEC 60534-6 (ver capitulo 5.5)
Vélvula SAMSON Margen ajuste posicionador '
con accionamiento Tipo 3271 en ofras valvulas 0.02
Posicion del
Tamaiio accionamiento | Carrera nom. | Carrera min. | Carrera max. Palanca pin corres-
[em?] [mm] [mm] [mm] necesaria pondiente
120 75 50 25,0 M 25
120/175/240/350 15
7,0 35,0 M 35
355/700/750 7,5
355/700/750 15y 30 10,0 50,0 M 50
30 14,0 70,0 L 70
1000/1400/2800
60 20,0 100,0 L 100
1400/2800 120 40,0 200,0 XL 200
Segun fabricante 200 Ver especificaciones del fabricante 300

Tabla 9: Montaje en accionamiento rotativo (ver capitulo 5.7)

Angulo de giro Palanca necesaria KL de] pin
correspondiente
24 a 100° M 90°

1 Valores referidos a la inicializacién NOM
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3.5 Datos técnicos

Tabla 10: Posicionador Tipo 3731-3

Tipo 3731-3 - Ademés se cumplen los datos técnicos del Certificado de prueba.

Carrera Ajustable

nominal

Montaije infegrado a accionamiento Tipo 3277: 3,6 a 30 mm
Montaije segin IEC 60534-6-1: 3,6 a 300 mm
Accionamiento rotativo: Angulo apertura de 24 a 100°

Margen de  Ajustable

Dentro de la carrera/éngulo inicializada;

carrera se puede limitar a 1/5 de la méxima.
Puntode  Margen de la sefial | 4 a 20 mA - Técnica 2-hilos, protegido contra inversién de polaridad - Margen
consigna minimo 4 mA

Limite de
destruccién estdtica

40V - Limite de corriente interna 60 mA

Comportamiento en caso de fallo

Tipo 3731-3xxx00xx000x1x00: desconexidn segura a O mA
Tipo 3731-3xxx00xx100x1x00: desconexién segura a 3,85 mA + 0,5 mA

Corriente minima

3,6 mA para indicacién
Tensién de carga <9 V corresponde a 450 Q para 20 mA

Energia Presién alimentacién

auxiliar

Tipo 3731-321, Tipo 3731-327: 1,4 a 7 bar (20 a 105 psi),
Tipo 3731-323: 1,4 a 6 bar (20 a 90 psi)

Calidad del aire
segun ISO 8573-1
edicién 2004

Tamafio y densidad méx. de particula: clase 4 - Contenido de aceite: clase 3
Humedad y agua: clase 3 - Presién de rocio como minimo 10 K por debajo de
la menor temperatura ambiente posible

Presién de mando (salida)

De O bar hasta presién aire de alimentacién - Limitable por software a
1,4 bar/2,4 bar/3,7 bar + 0,2 bar

Caracteristica

Lineal/isoporcentual/isoporcentual inversa
Vélvula mariposa, obturador excéntrico o sector de bola: lineal/isoporcentual
Definida por el usuario: ajustable via software y comunicacién

Desviacién <1%
Histéresis <0,3%
Sensibilidad de reaccién <0,1%

Tiempo de recorrido

Aireacién y desaireacion ajustables separadamente por software hasta 240 s.

Sentido de actuacién

Reversible

Consumo estacionario

de aire

independiente de la alimentacién <110 |,/h

Suministro  aireacién accionam.

Con Ap =6 bar:8,5m3/h - Con Ap = 1,4 bar: 3,0 m3/h - Ky 20 = 0,09

de aire

desaireacién accion.

Con Ap =6 bar: 14,0 m3/h - Con Ap = 1,4 bar: 4,5 m 3/h - Ky, 20° = 0,15

Temperatura ambiente admisible

-40 a +80 °C; limitaciones adicionales segtn el Certificado de prueba.

Temperatura de almacenaje admis.

-60 a +80 °C

22
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Influencias  Temperatura

<0,2%/10K

Energia auxiliar

Ninguna

Vibraciones

<0,25 % a 2000 Hz y 4 g segin I[EC 770

Compadtibilidad electromagnética

Cumple las normas EN 61000-6-2, EN 61000-6-3, EN 61326-1 y NE 21.

Conexiones eléctricas

2 orificios roscados V2 NPT u opcionalmente M20 x 1,5 - Bornes roscados para
didmetro de alambre 2,5 mm?

Tipo de proteccién

IP 66/NEMA 4X

Uso en sistemas instrumentados

de seguridad (SIL)

La vélvula de control cumple la idoneidad sistemdtica como componente en lazos
de seguridad para la desaireacién segura en consideracién de la IEC 61508.

Se puede usar en aplicaciones hasta SIL 2 (aparato Gnico/HFT = 0) y SIL 3 (co-
nexién redundante/HFT = 1) en consideracién de la IEC 61511 y de la toleran-

Conformidad

cia de fallos de Hardware.
C€ [l

Proteccién Ex

Ver tabla 11

Comunicacién

Comunicacién local

interfaz SAMSON SSP y adaptador interfaz serie

Requisito previo de software (SSP)

TROVIS-VIEW con médulo base de datos 3731-3

Comunicacién HART®

Protocolo de comunicacién de campo HART®
Impedancia en el margen de frecuencia HART®: recepcién aprox. 455 Q,
envio aprox. 185 Q

Requisito Para terminal Device Description para Tipo 3731-3

previode  manual

software - : v - - -

Para PC Archivo DTM segin especificacién 1.2 certificado, apropiado para integrar el

(HART®) . g .
equipo en aplicaciones marco que soportan el uso de FDT/DTM (p. ej.
PACTware); disponible la integracién en AMS™ Suite.

Materiales

Cuerpo Fundicién a presién de aluminio EN AC-AlSi10Mg (Fe) (EN AC-43400) segin

DIN 1706, cromada y revestida de material sintético

Piezas exteriores

Acero inoxidable 1.4301/1.4305/1.4310

Peso

Aprox. 2,5 kg

Opcién salida binaria

Contactos final de carrera software con separacién galvénica,
a elegir NAMUR EN 60947-5-6 o SPS

Estado de la sefial

Bornes B-C; salida de conmutacién AC/DC (SPS) | Bornes A-B
Conduce/tensién residual<1,7 V >2,2 mA
No conduce/de alta impedancia, | <100 pA <1,0mA

Tensién de alimentacién

Potencia de conmutacién: Solo para conectar a un

40V DC/28 V AC/0,3 A amplificador inversor NA-
Limite de destruccién estdtica: MUR seg0n EN 60947-5-6
45V DC/32V AC/0,4 A

EB 8387-3 ES
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Opcién entrada binaria

Separacién galvénica, con posibilidad de reconocer una tensién aplicada ex-
ternamente o para alimentar un contacto libre de potencial con accién configu-
rable, ajuste de fébrica ver abajo

Funcién entrada de tensién
Independiente de la polaridad, tens

ién aplicable 0 a 24 V DC, resistencia 6,5 kQ

Limite de destruccién estdtica

40V

Voltaje

>6 V: estado de conmutacién "ON"
<4 V: estado de conmutacién "OFF"

Funcién entrada binaria
Para conmutador externo (contacto

libre de potencial)

Datos eléctricos

Tensién en vacio con contacto abierto hasta méx. 10 V - Corriente continua
pulsada, con valor pico 100 mA

cerrado

Estado de conmutacién "ON"

Contacto -
abierto

Estado de conmutacién "OFF"

Opcién desaireacion forzosa

Separacién galvanica

Entrada 0a 40V DC/0 a 28V AC, limite destruccién 45V DC/32 V AC,
resistencia entrada 27 kQ
Sefial Posicién de seguridad para tensién de enfrada <3 V

Operacién normal para tensién de entrada >5,5 V

Opcién transmisor de posicién
analégico

Transmisor técnica 2-hilos

Energia auxiliar

11 a 35V DC, protegido contra inversién de polaridad, limite de destruccion
45V DC

Sefial de salida

4020 mA

Sentido de actuacién

Reversible

Margen de trabajo

-1,25 a 103 % del margen de carrera, corresponde a 3,8 hasta 20,5 mA
Opcional también como aviso de anomalia a través de 2,4 mA o 21,6 mA

segin NAMUR NE 43

Caracteristica

Lineal

Histéresis e influencia
altas frecuencias

Como posicionador

Ofras influencias

Como posicionador

Alarma

A elegir para corriente de aviso de 2,4 mA o 21,6 mA

24
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Tabla 11: Resumen de las aprobaciones Ex concedidas

Tipo | Aprobacién Proteccién Ex/anotaciones
Nomero PTB 11 ATEX 1014 X
11 2G Ex d IC T4,T5,T4 Gb;

— Fecha 26/07/2012 Il 2G Ex de IIC T6,75,T4 Gb;
Certificado CE de Il 2D Ex th lliC T80°C DB IP66
prueba de tipo

Nomero RU C-DE-GB08.B.00697 1Ex d IIC T6/T5/T4 Gb X;
[H[ [X Fecha 15/12/2014 1Ex d e IC T6/T5/T4 Gb X;
Vélido hasta  14/12/2019 Extb IICT 80°C Db X
c Némero IECEx PTB 11.0084X Ex j IIC T6, T5, T4 Gb;b
IECEx Exd e lIC T4, T5, T4 Gb;
Fecha 14/09/2011 Ex tb lIC T80°C Db P66
— Nomero IEx 13.0193X
N * .
< | INMETRO Fecha 14/10/2016 Eﬁ jeIII(I:CTT*G(lB)E
Vélido hasta  28/08/2019
Nomero 13-KB4BO-0036
KCS Fecha 31/01/2013 Ex d IC T6/T5/T4
Vélido hasta  31/01/2018
o Nomero  GYJ16.1083X
™ Ex d IIC T6~T4;
NEPSI Fecha 24/01/2016 Ex de IIC Té~T4
Vélido hasta  23/01/2023
STCC Nomero 973 1Ex d IC T4..T6;
Vélido hasta  01/10/2017 1Ex de ICT4..T6
Nomero 1709815 Clase I, Zona 1, Grupo IIB+H2 T4..T6;
CSA Fecha 04/10/2005 Clase I, Div. 1+2, Grupos B, C, D T4..T6;
Q Clase II, Div. 1, Grupos E, F, G
@ Nomero 3024956 Clase I, Div. 1+2, Grupos B, C, D;
FM Fecha 30/01/2006 Clase I, Zona 1, Grupos IIB+H2;
Clase I, Div. 1+2 Grupos E, F, G; Clase Il
Nomero RU C-DE-GB08.B.00697
< 1Exd IC T6/T5/T4 Gb X;
o~ -’
? [H[ E Fecha 15/12/2014 Ex th llIC T 80°C Db X
Vélido hasta  14/12/2019
Nomero TC17747
N
‘(:". JIS Fecha 12/09/2015 Exd IICT6
Vélido hasta  11/09/2018
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3.6 Dimensiones en mm

©) ® i
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53 58| 128
236 Output Suppl
P NPT pply
% \ 2x rosca inferna
° / %2NPToM20 x 1,5

Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR)

) o placa de conexiones
Conector para manémetro

(solo para G 4 ;
VaNPTo G V4
15
R 46 | 58

&
L
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Montaje en accionamiento rotativo segin VDI/VDE 3845
Nivel de fijacién 1, tamafio AA1 hasta AA4, ver cap. 3.7

Output Y,

Output Y, Supply (9)

Output Y, Amplificador Output Y,
inversor

Tipo 3710

=
w I
[ B
I:Jf !
[
.
S

3.7 Niveles de fijacion segin VDI/VDE 3845 (Septiembre 2010)

M

min

f

M6 —=—| «* 2
C

Nivel de fijacién 2 (superficie soporte)

(&3}

%‘E.,T 7= Nivel de fijacién 1 (superficie accionamiento)

]
Accionamiento
= )
Dlam.etro A B C ad M. D
nominal

AAO 50 | 25 | 15| 5,5para M5 66 50
AA1 80 | 30 | 20 | 5,5para M5 926 50
AA2 80 | 30 | 30 | 5,5para M5 96 50
AA3 130 30 | 30| 55paraM5 | 146 | 50
D AA4 130 30| 50| 55paraM5 | 146 | 50

AAS 200| 50 | 80 | 6,5paraMé | 220 | 50
1 Tipo de brida FO5 segin DIN EN ISO 5211
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4 Preparacion

Cuando se recibe la mercancia proceder
como se indica a continuacién:

1. Controlar el alcance del suministro.
Comparar los equipos suministrados con
el albardn de entrega.

2. Comprobar que la mercancia no presen-
ta desperfectos. Notificar cualquier dafio
de transporte.

4.1 Desembalaje

O NoTA

jRiesgo de dafios en el posicionador por la
entrada de cuerpos extrafios!

No retirar el embalaje ni folio/tapas de pro-
teccién hasta el momento del montaje y la
puesta en marcha.

1. Desempagquetar el posicionador.

2. Eliminar el embalaje en conformidad.

4.2 Transporte
—  Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes.

—  Proteger el posicionador contra hume-

dad y suciedad.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el transporte (ver los
datos técnicos, capitulo 3.5).

EB 8387-3 ES

Preparacién

4.3 Almacenamiento

O NoTA

iRiesgo de dafios en el posicionador debido

a un almacenamiento incorrecto!

— Observar las instrucciones de almacena-
miento.

— Evitar periodos de almacenamiento largos.

— Consultar a SAMSON en caso de condi-
ciones de almacenamiento diferentes o pe-
riodos de almacenamiento prolongados.

Instrucciones de almacenamiento

—  Proteger el posicionador contra las in-
fluencias externas, como p. ej. golpes,
choques y vibraciones.

— No dafiar la proteccién anticorrosién
(revestimiento).

—  Proteger el posicionador contra hume-
dad y suciedad. En espacios htmedos,
evitar la formacién de condensados. Si
es necesario utilizar un agente de seca-
do o una calefaccién.

— Tener en cuenta la temperatura ambiente
admisible durante el almacenaie (ver los
datos técnicos, capitulo 3.5).

—  Almacenar el posicionador con la tapa
cerrada.

—  Cerrar las conexiones neumdticas y eléc-
tricas.
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5 Montaje y puesta en marcha

5.1 Posicién de montaje

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener el
orden de montaje, instalacién y puesta en
marchal!

jPrestar atencién a la secuencia especificadal

= Secuencia de pasos:
1. Quitar las tapas de proteccién de las co-
nexiones neumdticas.

2. Montar el posicionador en la valvula.
= A partir del cap. 5.3

3. Redlizar las conexiones neumadticas.
= A partir del cap. 5.9

4. Realizar las conexiones eléctricas.
= A partir del cap. 5.11

5. Redlizar los ajustes.
= A partir del cap. 7

O NoTA

iDafios en el posicionador debido a una re-
lacién de presiones demasiado alta!

En accionamientos con superficie de mem-
brana menor a 240 cm? es necesario mon-
tar una restriccién para la presién de mando
(ver accesorios, tabla 5).

30

O NoTA

iDafios en el posicionador debido a un

montaje incorrecto!

— No montar el posicionador con la parte
posterior hacia arriba.

— No cerrar o reducir la apertura de desai-
reacion.

= Tener en cuenta la posicién de montaje
(ver fig. 3).

= No cerrar o reducir la apertura de desai-
reacién lateral (ver fig. 2).

5.2 Palanca y posicién del pin

El posicionador se adapta al accionamiento
utilizado y a la carrera nominal a través de
la palanca de la cara posterior del posicio-
nador y del pin.

Las tablas de carrera de la pég. 21 indi-
can el margen méximo de ajuste en el posi-
cionador. La carrera méxima de la vélvula
se limita adicionalmente por la posicién de
seguridad elegida y la pretensién de los re-
sortes del accionamiento.

Como estdndar el posicionador va equipado

con la palanca M (posicién del pin 35) (ver
fig. 4).

Cuando se cambia la palanca:

= Mover la palanca nueva montada una
vez entre los dos topes mecdnicos para
adaptarla a la palanca de medicién in-
terna.
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Fig. 2: Apertura para desaireacién
(parte posterior posicionador)

Fig. 3: Posiciones de montaje admisibles

Fig. 4: Palanca M con posicién del pin 35
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5.3 Accionamiento Tipo 3277-5 3. Si es el caso, montar el conector para
mandmetro (7) con mandmetros o si es

= Piezas de montaje y accesorios, ver ta- necesaria una conexién roscada G V4, la
bla 1, pagina 18. placa de conexiones (6), teniendo en
Accionamiento de 120 cm? cuenta que ambas juntas (6.1) queden
en su lugar.

Si ademds del posicionador se monta una
electrovdlvula o similar al accionamiento se
tienen que tener en cuenta los siguientes
puntos:

4. Desatornillar el tornillo-tapén (4) de la
cara posterior del posicionador y cerrar
con el tapén (5) de los accesorios, la sa-
lida de presién de mando "Output 38"

de la placa de conexiones (6) o bien del
= La presién de mando se tiene que con- conector para manémetro (7).

ducir desde la salida de la presién de
mando "Output" al accionamiento a tra-

= No se necesita la placa distribuidora (9).

5. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en

) . el véstago del accionamiento, alinearlo y
vés de la placa de conexiones (acceso- - : N
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién

rio, referencia 1400-6820). L . . .
esté bien alojado en el encaje del vésta-
= No se debe quitar el tornillo-tapén (4) go del accionamiento.

dela parte posterior. 6. Fijar la placa intermedia (10) con la par-

Dependiendo del lado de montaie del posi- te saliente mds estrecha (fig. 5 izquierda)
cionador, a la izquierda o derecha del puen- hacia la conexién de la presion de man-
te, la presién de mando se conduce a la do, la junta plana (14) fiene que quedar
membrana del accionamiento por el corres- del lado del puente del accionamiento.

pondiente conducto. 7. Carrera 15 mm: El pin (2) de la palanca

1. Determinar el simbolo que corresponde M (1) en la parte posterior del posiciona-
segun la posicion de seguridad requeri- dor se deja en la posicién 35 (esténdar).
day la posicion de montaje del posicio- Carrera 7,5 mm: Desatornillar el pin (2)
nador fig. 5 "Simbolos": colocado en la posicién 35 y atornillarlo
Posicién de seguridad: "véstago salien- en la posicién 25.

do del accionamiento" = vélvula cerrada
en caso de fallo de aire; "véstago en-
trando al accionamiento" = vélvula
abierta en caso de fallo de aire

Posicion de montaije: izquierda o dere-
cha, mirando hacia la placa distribuidora

8. Colocar la junta de cierre (15) en la ra-
nura del posicionador, de forma que las
cuatro boquillas de fijacién se inserten
sobre los tornillos de la caja y ambas
boquillas de sujecién se inserten en los

orificios de la caja.
2. Alinear el simbolo correspondiente de la

placa distribuidora (9) con la marca y
montarla en el puente del accionamiento.

9. Colocar el resorte de pretensién (17) por
debajo de la palanca (1) a través de la
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Simbolos
Véstago del
accionamiento

saliendo

v

Montaije a la izquierda

E_ Véstago del
accionamiento
y entrando

=

v

Montaije a la derecha

A

Entrada presién de mando
con montaje izquierda

Placa distribuidora (9)

N —

VONOOGAWN = — —

Marca

(4

Entrada presién de man-
do con montaje derecha

A-A

2

Parte saliente
placa intermedia

—

Palanca

Tuerca

Arandela de presién

Pin transmisor

Dispositivo de arrastre
Tornillo-tapén

Tapén

Placa de conexiones G s
Juntas

Conector para mandmetro
Kit montaje manémetros
Placa distribuidora

Placa intermedia

Junta

Tapa

Tapén de desaireacién
Junta plana

Junta de cierre

Resorte de pretension
(solo en montaje integrado)

[ N

EﬁI_H.]
il

-

3

—_—
N —

Output 38

P
\ P
N4

Fig. 5: Montaje integrado a accionamiento Tipo 3277-5 de 120 cm?

=
=)
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guia e introducirlo en el orificio de la ca-
ja, mover la palanca (1) hasta alcanzar
el tope. Colocar el posicionador en la
placa intermedia (10) y fijarlo con sus
tres tornillos de fijacién. Comprobar que
el pin (2) se apoye encima del dispositi-
vo de arrastre (3). La palanca (1) tiene
que apoyar en el dispositivo de arrastre
por accién del resorte.

En el montaje prestar atencién a que la
junta (10.1) se coloque en la ranura de
la placa intermedia.

10. Montar la tapa (11) posterior. Al hacerlo
prestar afencién para que una vez insta-
lada la vélvula, el tapén de desaireacién
(11.1) apunte hacia abajo, para asegu-
rar la evacuacién de posibles condensa-
dos.

5.4 Accionamiento Tipo 3277

= Piezas de montaje y accesorios, ver ta-
bla 2, pag. 18.

Accionamiento de 175 a 750 cm?

Montar el posicionador en el puente como
se muestra en la fig. 6. En accionamientos
con "véstago saliendo del accionamiento” la
presién de mando se conduce al acciona-
miento por una conduccién interna en el
puente a través del bloque de unién (12), y
con "véstago entrando al accionamiento” a
través de un tubo externo.

1. Colocar el dispositivo de arrastre (3) en
el vastago del accionamiento, alinearlo y
fijarlo de forma que el tornillo de fijacién
esté bien alojado en el encaje del vasta-
go del accionamiento.
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Fijar la placa intermedia (10) con la par-
te saliente mds estrecha (fig. 6 izq.) ha-
cia la conexién de la presién de mando,
la junta plana (14) enganchada tiene
que quedar del lado del puente del ac-
cionamiento.

. Accionamiento de 355, 700 y 750 cm2

Desatornillar el pin (2) colocado en la
posicién 35 de la palanca M (1) y ator-
nillarlo en la posicién 50.
Accionamientos de 175 a 350 cm? con
carrera de 15 mm: El pin (2) se deja en
la posicién 35 (esténdar).

Colocar la junta de cierre (15) en la ra-
nura del posicionador, de forma que las
cuatro boquillas de fijacién se inserten
sobre los tornillos de la caja y ambas
boquillas de sujecién se inserten en los
orificios de la caja.

Colocar el resorte de pretensién (17) por
debajo de la palanca (1) a través de la
guia e introducirlo en el orificio de la ca-
ja, mover la palanca (1) hasta alcanzar
el tope. Colocar el posicionador en la
placa intermedia (10) y fijarlo con sus
tres tornillos de fijacién. Comprobar que
el pin (2) se apoye encima del dispositi-
vo de arrastre (3). La palanca (1) tiene
que apoyar en el dispositivo de arrastre
por accién del resorte.

Comprobar que la lengieta de la junta
(16) lateral al bloque de unién se en-
cuentra encima del simbolo del acciona-
miento que corresponde con la ejecucién
del accionamiento "véstago saliendo/
entrando”. Si es necesario, destornillar
los tres tornillos, levantar la tapa, girar
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1 Palanca 12.1 Tornillo

1.1 Tuerca 12.2 Tapédn o conexién

1.2 Arandela de presién para tubo externo 15 10 14

2 Pin transmisor 13 Placa distribuidora

3 Dispositivo de arrastre 14 Junta plana N

10 Placa intermedia (G V4) 15 Junta de cierre § 12 3 10
11 Tapa 16 Junta

11.1 Tapén de desgireucién 17 Resorte de pretensién

12 Bloque de unién (solo en montaje integrado)

Parte saliente
placa intermedia

16 Vista A 16

@
i
i

AlddNS
|

Véstago del accionamiento
| entrando  saliendo

B

Bloque de unién (anterior)
con placa distribuidora (13) ___ y——
13 I :

1
B/€
®

Véstago entrando al accionamiento (FE)

Vaéstago saliendo del
accionamiento (FA)

Fig. 6: Montaje integrado — conexién presién de mando accionamiento Tipo 3277 de 175 a 750 cm?
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la junta (16) 180° y volver a fijarlo. Con
la ejecucién anterior de bloques de
unién (fig. 6 abajo) es necesario girar la
placa distribuidora (13) hasta que la
marca indique el simbolo que correspon-
de a la ejecucién del accionamiento.

. Accionamiento de 175 cm2 Desenroscar
el filtro de la entrada de la presién de
mando y primero roscar la restriccién
roscada (ndm. de pedido 1400-6964,
nGm. de referencia 0390-1424) y des-
pués el filtro en la entrada de la presién
de mando.

. Colocar el bloque de unién (12) con sus
juntas en el posicionador y puente del
accionamiento, y fijarlo con los tornillos
(12.1). En accionamientos "vdstago en-
trando" se tiene que quitar el tapén
(12.2) y montar el tubo para la presién
de mando.

. Montar la tapa (11) posterior. Al hacerlo
prestar atencién para que una vez insta-
lada la vélvula, el tapén de desaireacién
(11.1) apunte hacia abajo, para asegu-
rar una evacuacién de posibles conden-
sados.

5.5 Montaje segin IEC
60534-6 (NAMUR)

= Piezas de montaje y accesorios, ver ta-
bla 3, pag. 19.

2.

(ndm. de pedido 1400-6964, nim. de re-
ferencia 0390-1424) y después el filtro
en la entrada de la presién de mando.

Accionamiento de 120 a 750 cm?: Ator-
nillar las dos uniones pasador (14) al
dangulo (9.1) del acoplamiento (9), colo-
car la placa (3) y fijarla con los tornillos
(14.1).

Para accionamientos de 2800 cm? y

1400 cm? (carrera 120 mm):

- con carrera de hasta 60 mm se debe
atornillar la placa més larga (3.1)
directamente al acoplamiento (9).

—  con carrera superior a 60 mm se fija
la placa (3) a través del acoplamien-
to (16) con las uniones pasador (14)
y los tornillos (14.1).

Montar soporte angular NAMUR (10) a

la valvula:

- el montaje a puente NAMUR se hace
directamente en el taladro del puente
con el tornillo M8 (11), la arandela y
la arandela dentada.

— el montaje en columnas se hace me-
diante dos abrazaderas (15), que se
fijan en la barra; colocar el acopla-
miento NAMUR (10) a una altura tal
que la placa (3/3.1) se alinee cen-
tralmente con la escala del c:cop|c1-
miento en la mitad de la carrera de
la vélvula.

Si es el caso, montar el conector para

mandmetro (7) con mandmetros o si es
necesaria una conexién roscada G 4, la
placa de conexiones (6), teniendo en
cuenta que ambas juntas (6.1) queden
en su lugar.

El posicionador se monta a la vélvula me-
diante un soporte angular NAMUR (10).

1. Accionamiento de 175 cm2 Desenroscar
el filiro de la entrada de presién de man-
do y primero roscar la restriccién roscada
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Montaje a

"\, puente NAMUR

Palanca
Tuerca

Montaje a columnas:
columnas &: 20 a 35 mm

N —

Arandela de presién
Pin transmisor

Acoplamiento adicional !

para accionamiento ‘
2800 cm?, carrera =60 mm

Placa de arrastre
Placa de conexiones
(solo para G V)
Juntas

Placa de arrastre “ i
Lo

o CWWN———

7 Conector para
mandmetro

8 Kit montaje manémetros

9 Acoplamiento

9

1

[‘éq\;_i%

.1 Soporte angular
0  Soporte angular
NAMUR
11 Tornillo
14 Uniones pasador
14.1 Tornillos
15 Abrazaderas
16  Soporte angular

Fig. 7: Montaje segin IEC 60534-6 (NAMUR)

14.1

I

i En accionamientos menores de
11 ‘ 240 cm?: roscar una restriccion

i a la salida Output (38)

I
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5. En los accionamientos con superficie me-
nor a 240 cm? es necesario roscar una
restriccién roscada (ndm. de pedido
1400-6964, nm. de referencia 0390-
1424) en la salida de la presion de
mando.

. Elegir segin la tabla de carreras y tama-
fios de accionamiento de la pégi-
na 21 la palanca (1) M, Lo XL, asi
como la posicién del pin necesarios.
Palanca M con posicién de pin 25 o 50:
—  Soltar el pin (2) de la posicién 35y

roscarlo en la posicién requerida.

Palanca L o XL:

—  Desatornillar la palanca M montada
de estandar del eje del posicionador.

—  Atornillar el pin transmisor largo (2)
del kit de montaje en el orificio de la
palanca (1) segin corresponda (ver
tabla).

—  Colocar la palanca (1) en el eje del
posicionador y atornillarla con la
arandela de presién (1.2) y la tuerca
(1.1).

. Mover la palanca una vez de un tope
mecdnico al otro.Colocar el posiciona-
dor en el acoplamiento NAMUR de for-
ma que el pin transmisor (2) se aloje en
la ranura de la placa (3/3.1). Mover la
palanca (1) segtn corresponda. Fijar el
posicionador con sus tres tornillos de fi-
jacién en el acoplamiento NAMUR.
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5.6 Montaje en valvula de
microcaudal Tipo 3510

= Piezas de montaje y accesorios, ver ta-
bla 3, pag. 19.

El posicionador se monta a la vélvula me-
diante un acoplamiento.

1. Montar la placa indicadora de carrera
de los accesorios por la parte externa
del puente con los tornillos hexagonales
(12.1), la escala debe quedar alineada
con el acoplamiento.

2. Montar el soporte angular (9.1) en el
acoplamiento de los véstagos.

3. Atornillar las dos uniones pasador (9.2)
en el soporte angular (9.1) del acopla-
miento (9), encajar la placa (3) y fijarla
con los tornillos (9.3).

4. Roscar la barra hexagonal (11) con tor-
nillos M8 (11.1) directamente por la par-
te externa de los orificios presentes en el
puente.

5. Fijar el éngulo (10) en la barra hexago-
nal con el tornillo hexagonal (10.1),
arandela y arandela dentada.

6. Si es el caso, montar el conector para
mandmetro (7) con mandmetros o si es
necesaria una conexién roscada G 4, la
placa de conexiones (6), teniendo en
cuenta que ambas juntas (6.1) queden
en su lugar.

7. Roscar una restriccién roscada (ndm. de
pedido 1400-6964, ném. de referencia
0390-1424) en la salida de la presion de
mando (o si es el caso al conector para
mandémetro o a la placa de conexiones).
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Palanca

Tuerca

Arandela de presion
Pin transmisor

Placa de arrastre
Placa de conexiones
Juntas

Conector para manémetro
Kit montaje manémetros
Acoplamiento
Soporte angular
Uniones pasador
Tornillos

Soporte angular
Tornillo

Barra hexagonal
11.1  Tornillos

12.1  Tornillos

— N —

0V 0VOVOVONOOWN — — —

— OO0 wi=

Roscar una restriccion
roscada en la salida de
la presién de mando
Output (38).
6

Fig. 8: Montaje en vélvula de microcaudal Tipo 3510
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8. Desmontar la palanca M (1) con el pin
transmisor (2) esténdar del eje del posi-
cionador.

9. Montar el pin transmisor (2) en la palan-
ca S (1) en la posicién del pin 17.

10. Colocar la palanca S en el eje del posi-
cionador y atornillarla con la arandela
de presién (1.2) y la tuerca (1.1). Mover
la palanca una vez entre los dos topes
mecdnicos.

11. Colocar el posicionador en el soporte
angular (10) de forma que el pin trans-
misor se coloque en el encaje de la pla-
ca de arrastre (3). Mover la palanca (1)
segun corresponda. Fijar el posicionador
en el dngulo (10) con ambos tornillos
hexagonales.

5.7 Montaje en accionamiento
rotativo

= Piezas de montaje y accesorios, ver ta-
bla 4, pag. 20.

Ambos kits de montaje contienen todas las
piezas de montaje. Se deben escoger las
piezas necesarias dependiendo del tamafio
del accionamiento. Preparar el accionamien-
to, si es necesario montar un adaptador del
fabricante del accionamiento.

1. Montar la caja adaptadora (10) en el
accionamiento rofativo. Con montaje se-
gun VDI/VDE, si es necesario, colocar
primero la pieza distanciadora (11).

2. En los accionamientos rotativos SAM-
SON Tipo 3278 y VETEC S$160 atornillar
el adaptador (5) dl eje libre del acciona-
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miento rotativo. En el VETEC R encaijar el
adaptador (5.1).

En los Tipo 3278, VETEC 5160 y VE-
TEC R encaijar el adaptador (3). En eje-
cucién VDI/VDE solo cuando el tamaiio
del accionamiento lo requiera.

. Pegar el adhesivo (4.3) en la rueda de

dcop|c|miento de forma que la parte
amarilla sea visible por la ventana de la
caja cuando la vélvula esté "abierta". Si
se desea, se pueden pegar en la carcasa
las etiquetas adhesivas con simbolos ex-
plicativos que se adjuntan.

. Colocar el acoplamiento (4) en el extre-

mo del eje o en el adaptador (3) y fijar
con el tornillo (4.1) y la arandela de pre-
sién (4.2).

. Destornillar el pin (2) esténdar de la pa-

lanca M (1) del posicionador. Roscar el
pin (B5) del kit de montaje a la posicién
90°.

. Donde sea necesario, montar el conector

para mandmetro (7) con manémetro o si
se requieren roscas de conexién G 4, la
placa de conexiones (6), asegurando
que las juntas (6.1) se alojen en su lugar.
En accionamientos de doble efecto sin
resortes, se necesita montar un amplifi-
cador-inversor, ver cap. 5.8.

. En accionamientos con un volumen infe-

rior a 300 ¢cm? roscar una restriccién
roscada (ndm. de pedido 1400-6964,
nom. de referencia 0390-1424) en la
salida de la presién de mando (o si es el
caso al conector para manémetro o pla-
ca de conexiones).
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Salida presién de mando para accionamiento con

volumen <300 cm3 prever restriccién roscada
1 Palanca 6.1 Juntas S —— S~
1.1 Tuerca 7 Conector para manémetro N
1.2 Arandelade 8  Kit montaje manémetros g = |
presién 10 Caja adaptador =5 AR 6
2 Pintransmisor  10.1Tornillos / ' 7, 61
3 Adaptador 11 Pieza / 5 el 7
4 Acoplamiento distanciadora_ $=22 ‘ 8
4.1 Tornillo
4.2 Arandela de presién
4.3 Etiqueta adhesiva
5  Véstago accionamiento 1
o adaptador 11
6 Placa de conexiones L 12
(seloparaGVa) LT
T —
2 4.1 4.1
4.2 4.2
4 4
4.3 4.3
—3 E o 3

Tg 7 18— [ m
il

1

10

SAMSON Tipo 3278, Montaje segun VDI/VDE 3845 (Sept. 2010)
VETEC $160, VETEC R Nivel de fijacién 1, tamaiio AA1 hasta
AA4, ver cap. 3.7

Fig. 9: Montaje en accionamiento rotativo
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8. Colocar el posicionador en la caja
adaptadora (10) y fijarlo. Teniendo en
cuenta el sentido de giro del acciona-
miento, alinear la palanca (1) para que
quede en la ranura de la rueda de aco-
plamiento con su pin (fig. 10).

Accionamiento gira en sentido antihorario

N\ e ] Y
Accionamiento gira en sentido horario

Fig. 10: Sentido de giro
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5.8 Amplificador inversor para
accionamientos de doble
efecto

Para utilizar el posicionador en acciona-

mientos de doble efecto se debe montar un
amplificador inversor.

% Consejo

SAMSON recomienda el amplificador inver-
sor Tipo 3710, ver las instrucciones de mon-
taje y servicio P EB 8392.

También se puede utilizar un amplificador
inversor ref. 1079-1118 0 1079-1119, cu-
yas instrucciones se encuentran en el cap.

5.8.1.

Vdlido para todos los amplificadores inver-
sores:

La sefial de mando del posicionador se con-
duce por la salida A, del amplificador inver-
sor al accionamiento, y la diferencia entre la
presién de alimentacién y la presién de
mando A, del posicionador se conduce por
la salida A,. De forma que se cumple la re-
lacién A, + A, = Z.

A;: la salida A, se conduce a la conexién de
la presién de mando del accionamiento que
abre la vélvula ol aumentar la presién.

A,: la salida A, se conduce a la conexién de
la presién de mando del accionamiento que
cierra la vélvula al aumentar la presién.
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desde el posicionador

— Output 38 sUppIyp B
— o — §
| | ‘ ‘

A1 v |
— L__ Py T

> =E==7

J R T
2
-t —

sefiales de mando al accionamiento |

1.3 1112 14 1.5 1.6

Al A2

Amplificador inversor
Tornillos especiales
Junta plana

Tuercas especiales
Junta de goma

Tapdn

Filtro

o w o

T
Supply 9

Output 38

/ 1.3

Fig. 11: Montaje de un amplificador inversor 1079-1118 0 1079-1119
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5.8.1 Amplificador inversor

1079-1118 o 1079-
1119

= iNo se debe sacar el tapén de cierre
(1.5) del amplificador inversor!

1. Roscar las tuercas especiales (1.3) de los
accesorios del amplificador inversor en
los orificios del posicionador. Sacar la
junta de goma (1.4).

2. Colocar la junta plana (1.2) en la ranura
del amplificador inversor e introducir los
tornillos especiales (1.1) en los taladros
de conexién A, y Z.

3. Colocar el amplificador inversor (1) y fi-
jarlo con los tornillos especiales (1.1).

4. Roscar el filtro (1.6) adjunto con un des-
tornillador (ancho 8 mm) en los orificios
de conexién A, y Z.

i Informacién
La puesta en marcha de accionamientos de
doble efecto segin capitulo 7 requiere de los
siguientes ajustes:
— Limite de presién (Code 16) = "No"
— Posicién de seguridad (Code 0) = "AtO"
(AIR TO OPEN)
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Montaje de manémetros

Seguir las instrucciones de montaje de la
fig. 11. Enroscar un conector para manéme-
tro en los taladros de conexién A, y Z.

GV 1400-7106
V4NPT  1400-7107

Manémetros para la alimentacién Z y la sa-
lida A, en accesorios, capitulo 3.3.

Conector para
manémetro
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5.9 Conexiones neumaticas

iPeligro de muerte por formacién de una
atmésfera explosiva!

El usuario del equipo debe asegurarse que
el medio de trabajo no pueda formar una
atmésfera explosiva. Es decir, se deben usar
sélo gases exentos de componentes cuya
presencia podria generar una atmésfera ex-
plosiva (no usar gases inflamables, oxigeno
o gases enriquecidos con oxigeno).

Montaje y puesta en marcha

iDeben observarse necesariamente las nor-
mas de mantenimiento de las estaciones re-
ductoras previas!

jAntes de conectar las tuberias de aire de-
ben purgarse a fondo!

5.10 Conectar la alimentacién
de aire

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de dafios debido al posible movi-
miento de partes del posicionador, acciona-
miento y vélvula cuando se conecta la ener-
gia auxiliar neumdtical

iNo tocar ni bloquear las partes méviles!

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener el
orden de montaje, instalacién y puesta en
marchal!
jProceder con el orden siguiente!

1. Quitar las tapas que protegen las co-
nexiones neumdticas.
Montar el posicionador en la vélvula.
Conectar la alimentacién de aire.
Conectar la energia auxiliar eléctrica.
Realizar los ajustes.

OALON

O NoTA

iDafios en el posicionador y error de funcio-
namiento por una conexién neumdtica inco-
rrectal

jlos racores se encuentran entre los acceso-
rios y se tienen que roscar solo en la placa
de conexiones, en el bloque de manémetros
o en el bloque de unién!

O NoTA

jError de funcionamiento por la mala cali-
dad del aire!

El aire de alimentacién tiene que ser seco,
limpio y libre de aceite!

EB 8387-3 ES

Si las roscas de conexién son 4 NPT se pue-
den conectar directamente al posicionador.
Si son G 4, es necesario el previo montaje
de una placa de conexiones o bien de un
bloque de manémetros o bloque de unién
de los accesorios.

Se pueden utilizar los racores usuales para
tubo metdlico y de cobre o para tubo de
pléstico.

= jTener en cuenta las notas del capitu-

lo 5.9!
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5.10.1 Conexion para presion
de mando

La conexién de la presién de mando depen-

de del tipo montaije:

Accionamiento Tipo 3277

= La conexién de la presién de mando estd
preestablecida.

Montaje segun IEC 60534-6

= Con posicién de seguridad "véstago en-
trando al accionamiento": conectar la
presién de mando en la parte inferior
del accionamiento.

= Con posicién de seguridad "véstago sa-
liendo del accionamiento": conectar la
presién de mando en la parte superior
del accionamiento.

Montaje en accionamiento rotativo

=>» En accionamientos rotativos se tienen
que observar las instrucciones de cada
fabricante.

5.10.2 Manémetros

1% Consejo

Para controlar el aire de alimentacién y la
presién de mando, SAMSON recomienda
montar mandémetros, ver accesorios, capitu-

lo 3.3.

Montaje del manémetro:
= Ver capitulos 5.5y fig. 7
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5.10.3 Presion de alimentacion

Para la presién de entrada del aire de ali-
mentacién se cumple:

— como méximo 7 bar para Tipo 3731-
321/-327

como méximo 6 bar para Tipo 3731-323

La presién de alimentacién necesaria depen-
de del margen nominal de sefial y del senti-

do de actuacién (posicién de seguridad) del

accionamiento.

El margen nominal de sefial se encuentra en
la placa de caracteristicas como margen de
resortes o margen de la presién de mando. El
sentido de actuacién se indica con FA o FE, o
bien por un simbolo.

Vaéstago saliendo del accionamiento por la
fuerza de los resortes FA (AIR TO OPEN)

Posicién de seguridad "vdlvula cerrada" (en
vélvulas de paso recto y de dngulo):
= Presién de alimentacién necesaria = va-

lor superior del margen nominal +
0,2 bar, y como minimo 1,4 bar

Véstago entrando al accionamiento por la
fuerza de los resortes FE (AIR TO CLOSE)

Posicién de seguridad "vélvula abierta" (en
vélvulas de paso recto y de éngulo):

La presién de alimentacién necesaria para
vélvulas con cierre hermético se aproxima a

la presién de mando méxima pst, que se
calcula:
2.1 -
g = F i+~ BP f
4.A
d = didmetro del asiento [cm]
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Ap = diferencia de presién en la vélvula [bar]
A = superficie del accionamiento [cm’]
F = valor superior del margen nominal del

accionamiento [bar]

Si no se especifican datos, calcularlo como:

= Presién de alimentacién necesaria = va-
lor superior del margen nominal + 1 bar

5.10.4 Presion de mando
(Output)

La presién de mando (Output 38) a la salida
del posicionador se puede limitar a través
del Code 16 a presiones de 1,4 bar, 2,4 bar
0 3,7 bar.

En los ajustes de fabrica esta limitacién no
estd activada [No].

5.11 Conexiones eléctricas

iPeligro de muerte por formacién de una at-
mésfera explosiva!

Para la instalacién eléctrica en zonas con
riesgo de explosién se deberdn observar las
normas de instalacién vdlidas de cada pais!
La norma vélida en Alemania es la

EN 60079-14, VDE 0165-1: "Atmésfera con
riesgo de explosién - planeacidn, seleccién y
construccién de instalaciones eléctricas”

Conexiones conforme a la clase de protec-
cién Ex d segon EN 60079-1:

Los posicionadores Tipo 3731-321 se deben
conectar mediante cables y entradas para ca-
bles o sistemas de cableado que sean confor-
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mes con la norma EN 60079-1 "Aparatos
eléctricos para atmésferas de gas explosivo —
parte 1": encapsulado antideflagrante "d"
parrafos 13.1y 13.2, y para los que existe
un certificado de comprobacién especial. No
estd permitido utilizar cables, racores, ni ta-
pones de cierre de construccién sencilla.

= Las aperturas que no se utilizan se debe-
rén cerrar con tapones que estén homo-
logados para la proteccién Ex db.

Los cables de conexién se deben fijar y dis-
poner de forma que queden protegidos con-
tra dafios mecdnicos. Cuando la temperatu-
ra en las entradas supere los 70 °C se debe-
rén utilizar los correspondientes cables de
conexién resistentes a la temperatura.

El posicionador se debe integrar en el siste-
ma local de igualacién de potencial.

Conexiones conforme a la clase de protec-
cion Ex e segun EN 60079-7:

Los racores, cables y tapones de cierre de-
ben corresponder al tipo de proteccién Ex e
segun ATEX y deben poseer un certificado
de comprobacién especial.

Con temperaturas ambientes menores que
—20 °C es obligatorio el uso de racores me-
télicos.

Cuando se conecta més de un cable en el
borne de conexién se debe asegurar que ca-
da cable esté bien fijado.

Si no estd claramente especificado en la do-
cumentacién del aparato, solo se pueden co-
nectar dos cables con secciones diferentes
en un borne si previamente han sido provis-
tos de un casquillo a presién.
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Conexiones conforme a la clase de protec-
cion Ex i segun EN 60079-11:

Para la conexién a un lazo de regulacién
externo certificado intrinsecamente seguro,
se puede abrir el compartimento de conexio-
nes del posicionador dentro de la zona con
peligro de explosién.

Dentro de la zona con peligro de explosién
solo se puede abrir el compartimento de co-
nexiones para conectar el posicionador a un
lazo de regulacién que esté certificado como
intrinsecamente seguro.

= jLos equipos conectados a lazos de re-
gulacién sin seguridad intrinseca ya no
se pueden utilizar como equipos intrin-
secamente seguros!

= El tipo de proteccién IP de los cables,
racores y tapones debe corresponder
con el tipo de proteccién IP del posicio-
nador!

Entrada para cables

Las conexiones para el compartimento de los
bornes son rosca 2 NPT o M20 x 1,5.

Las conexiones eléctricas se realizan a través
de bornes de conexién del tipo atornillado
para secciones de cable 0,2 a 2,5 mm?, con
par de apriete minimo de 0,5 Nm.

Los cables para el punto de consigna se pue-
den conectar a los bornes sefializados como
"sefial", independientemente de la polaridad.

- En caso de que el punto de consigna su-
pere los 22 mA, aparece en la pantalla
el aviso OVERLOAD.

— Cuando el punto de consigna es menor
a 3,8 mA el posicionador va a su posi-
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cién de seguridad. Si el punto de consig-
na es menor a 3,7 mA, aparece en la
pantalla el aviso LOW.

Segun la ejecucién del posicionador puede
incluir una salida binaria adicional, una
desaireacién forzosa, un transmisor de posi-
cién o una entrada binaria.

El transmisor de posicién trabaja por técnica
2-hilos. La tensién de alimentacién usual es
24V DC. Teniendo en cuenta la resistencia
de la fuente, la tensién directa en los bornes
del transmisor de posicién puede estar entre
como minimo 11V y como mdximo

35V DC (proteccién contra inversién de po-
laridad, limite de destruccién, ver capitu-

lo 3.5).

A\ ADVERTENCIA

jlncumplimiento del tipo de proteccién re-
querido debido a fugas en el comparti-
miento de conexiones!

iOperar el posicionador solo cuando las en-
tradas para cables estén cerradas y la tapa
bloqueada!

A\ ADVERTENCIA

jla proteccién Ex se pierde cuando la rosca

de la tapa y/o la rosca de conexién estdn

dafadas!

— No abrir los equipos encapsulados (carca-
sa antideflagrante) mientras estén bajo
tension.

— jObservar las regulaciones Ex!
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5.11.1 Conectar la energia
auxiliar

1. Abrir la tapa roscada.

2. Introducir los cables mediante un racor,
una entrada para cables o sistema de
cableado (Conduit System) a través de la
entrada lateral en el compartimento de
conexién.

3. Conducir los cables segin el esquema de
conexiones (ver fig. 15, pagina 51) a
los bornes.

4. Comprobar el buen estado de la junta
térica y si es necesario cambiarla.

5. Roscar la tapa hasta el tope, a continua-
cién desenroscarla hasta alcanzar la pri-
mera posicién de seguridad (muesca).

6. Destornillar el tornillo cilindrico para
bloquear la tapa.

Fig. 12: Posicién de los bornes de conexidn
(tapa abierta)
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5.11.2 Establecimiento de la
comunicacion

El establecimiento de la comunicacién entre
el PC y el posicionador utilizando un médem
FSK o terminal portétil se realiza segin el
protocolo HART®.

Médem FSK Tipo Viator
RS-232 NoEx  Referencia 8812-0130
USB No Ex  Referencia 8812-0132

Cuando la resistencia de carga del regula-
dor o estacién de control no es suficiente se
debe intercalar un amplificador separador
como convertidor de carga.

Mediante el protocolo HART® los equipos de
campo y de control son accesibles indivi-
dualmente con su direccién por una co-
nexién punto-a-punto o con Bus esténdar
(multidrop).

Punto a punto:

La direccién de bus/direccién de llamada
tiene que estar ajustada siempre a cero (0).

Bus estandar (multidrop)

En Bus estandar (multidrop) el posicionador,
igual que en la conexién punto-a-punto, si-
gue la sefial de corriente analégica del pun-
to consigna. Este modo de operacién es
adecuado por ejemplo, para posicionadores
con operacién en rango partido (conexién
en serie). La direccién de bus/direccién de
llamada debe estar entre 1y 15.
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i Informacién
Pueden aparecer problemas de comunica-
cién si la salida del regulador/estacién de
control no es conforme HART®.
Para la adaptacién se puede conectar la
caja "Z-Box" nim. de referencia 1170-
2374) entre la salida y la conexién de co-
municacién. En la Z-Box cae una tensién de
aprox. 330 mV (corresponde a 16,5 Q con
20 mA).
Como dlternativa se pueden conectar a la
salida analdgica una resistencia de 250 Q
en serie y un condensador de 22 pF en pa-

ralelo. Tener en cuenta que la resistencia pa-

ra la salida del regulador aumentard.

Regulador/estacién de control

Fig. 13: Adaptacién de la sefial de salida

Accesorios para las conexiones eléctricas
= Ver tabla 6, pégina 20.

Conexién en zona segura, no Ex

Terminal portdtil 0 2°-— 1
médem FSK

£

r——-"
| |
| |
| |
L J

T
it

4020 mA

3731-30

t
|
:

Regulador/estacion
de control

Conexién en zona con peligro de explosién, Ex

Zona Ex

£

3731-31

[ T
\¥/

Regulador/estacién
de control

Fig. 14: Conexién con médem FSK

Amplificador
separador Ex

>

| I —
Terminal portdtil o T
2° médem FSK en ejecucién Ex
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Sefial:
(independiente
de la polaridad)

4..20 mA
HART®
Opciones:
Transmisor con alimentacién técnica Salida binaria
2-hilos para el fransmisor de posicién SPS DC/AC
AlB[C] AlB[C]
+ -
11..35VDC
Desaireacién forzosa Entrada binaria
Entrada de tensién, independiente de la
laridad
A[B|C] porande® [alB[c]
L/+ N/- 0...24V DC
0...40 vV DC
0...28 VAC
Salida binaria Entrada binaria
Amplificador separador EN 60947-5-6 Entrada para contacto externo
(AlB[C] AlB[C]
+ -

Fig. 15: Conexiones eléctricas
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Elementos de mando e indicacién

6 Elementos de mando e indicacién

Selector (girar/pulsar)

Tapa de profeccién

Pantalla Interfaz serie

Tornillo de
seguridad

Fig. 16: Elementos de mando del posicionador Tipo 3731-3

6.1

El selector (©) se encuentra debaijo de la ta-
pa de proteccién frontal.

Selector (girar/pulsar)

Con el selector se realiza la operacién in situ
del posicionador:
girando ©: seleccién de cédigos y valores

pulsando ©: confirmacién de la seleccion

Interfaz serie

6.2

El puerto de comunicacién Serial-Interface
se encuentra debajo de la tapa de la panta-
lla: desatornillar completamente el tornillo
de seguridad y desenroscar la tapa de la
panta"d.
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A\ ADVERTENCIA

jCon la tapa de la pantalla abierta no es
efectiva la proteccién contra explosién!
jSolo estd permitido abrir la tapa de la pan-
talla en zonas sin peligro de explosién!

El posicionador requiere una alimentacién
minima de 4 mA.

Para utilizar el programa de configuracién y
operacién TROVIS-VIEW de SAMSON, es
necesario conectar el posicionador a través
de un adaptador (ver tabla 5, pdgina 20)
con el puerto RS-232- o USB del PC.
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6.3 Indicacién

Los simbolos correspondientes a cédigos,
parémetros y funciones se representan en la
pantalla (ver fig. 17).

Modos de operacién:

- 2 Operacién manual (ver cap. 8.2.1)
El posicionador sigue el punto de consig-
na manual (Code 1), no la sefial de mA
2 intermitente: el posicionador no estd
inicializado. Solo es posible la operacién
con punto de consigna manual (Code 1).

- G Operacién automadtica (ver
cap. 8.2.1)

El posicionador se encuentra en modo
de regulacién y sigue la sefial de mA.

- 'S Posicion de seguridad (ver
cap. 8.2.2)
Desaireacién del posicionador. La vélvula
va a su posicién de seguridad mecdnica.

- Grdfico de barras
Indica la desviacién en los modos de
operacién manual y automdtico, depen-
diendo del signo y del valor. Por cada
desviacién del 1 % aparece un elemento
en el grdfico. En posicionadores no ini-
cializados (indicacién de 2 intermiten-
te), en lugar de la desviacién, se muestra
la posicién de la palanca en grados re-
lativos al eje longitudinal. Un elemento
del gréfico de barras representa unos 5°
de éngulo de giro. Cuando se sobrepasa
el dngulo de giro admisible, el quinto
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elemento del gréfico es intermitente (va-
lor indicado >30°). En tal caso, se debe-
rén comprobar la palanca y la posicién
del pin.

Avisos de estado

"y : Fallo

Z# : Solicitud de mantenimiento
2 infermitente: Fuera de especificacion

Estos simbolos avisan de la aparicién de
un fallo. A cada fallo le corresponde un

estado clasificable: "ningn aviso", "se

requiere mantenimiento", "mantenimien-
to imprescindible", "fuera de especifica-
cién" y "fallo" (ver capitulo 8.3 "Diag-
néstico de vélvulas EXPERTplus").

2> Desbloqueo para configuracién
Con este simbolo se indican los cédigos
de la lista de cédigos marcados con un
*, ver capitulo 12.2, que estdn desblo-
queados para poder configurar sus pa-
rémetros (ver capitulo 8.1).
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Modo manual Modo regulacién

Fallo/anomalia ———

s
>, S

Final de carrera ——I (
Alarma 1

G 8881

NI

Code

Gréfico de barras para
la desviacién/posicién de
la palanca

Unidades

Final de carrera
Alarma 2

Configuracién desbloqueada

Recopilacién de estado:
requiere mantenimiento,

Posicién de seguridad activa

mantenimiento imprescindible

Indicaciones y su significado:

AUO Automdtico —

CL Sentido horario

CcClL Sentido antihorario 2N

Err Error/fallo

ESC Cancelar C: intermitente
HI ix superior a 21,6 mA . .

Lo ix inferior a 2,4 mA £ intermitente
Low w inferior a 3,7 mA . .
MAN Ajuste manual S intermitente
MAX Margen méximo

No No instalado/no activo

NOM Carrera nominal

OVERLOAD w > 22 mA

RES Restablecer

RUN Inicio

SAFE Posicién de seguridad

SuUB Sustitucién

TunE Inicializando

Si Instalado/activo

zP Ajuste del punto cero

tEStinG Auto test

tESt Funcién de prueba activa

Fig. 17: Indicaciones del posicionador Tipo 3731-3

aumentando/aumentando
aumentando/disminuyendo
Modo de emergencia, ver Code 62

Posicionador no inicializado

Vélvula en su posicién de
seguridad mecénica.
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6.4 Comunicacion HART®

El posicionador requiere una alimentacién
minima de 3,8 mA.

Para la comunicacién esté disponible un ar-
chivo DTM (Device Type Manager) segin es-
pecificacién 1.2. Esto permite operar el
equipo con por ejemplo el software de ope-
racién PACTware. Todas los pardmetros del
posicionador son accesibles a través del
DTM y la interfaz del usuario.

i Informacion
En el caso que en el posicionador se inicien
funciones complejas que requieren largos
tiempos de cdlculo o conduzcan a grandes
cantidades de datos para almacenar en la
memoria voldtil del posicionador, se emifird

el aviso "equipo ocupado/busy" a través del

archivo DTM. Este aviso no es un aviso de
fallo y se puede eliminar confirméndolo.

Proteccién contra escritura

- Através del Code 47 se puede bloquear

la escritura de parémetros por comuni-

cacién HART®, En tal caso el desbloqueo

solo se puede realizar localmente en el
equipo. De fébrica la escritura estd des-
bloqueada.

- Através de la comunicacién HART® se

puede bloquear la operacién local. En
tal caso el Code 3 indica en la pantalla

HART infermitente. El desbloqueo se pue-

de realizar solo a través de comunica-
cién HART®, De fdbrica estd ajustado
acceso libre a la operacién local.
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Variables HART®
dindmicas

6.4.1

La especificacién HART® define cuatro varia-
bles dinémicas formadas por un valor y una
unidad. Estas variables se pueden asignar
individualmente a pardmetros del equipo se-
gun se requiera. El comando 3 universal
HART® (Universal Command #3) lee las va-
riables dinémicas del equipo. Esto permite
transferir también pardmetros especificos del
fabricante utilizando un comando universal.
En el posicionador Tipo 3731-3 las varia-
bles dindmicas se pueden asignar a través
del DD o a través del TROVIS-VIEW en [Set-
tings > Operation unit] segdn tabla 12, pé-
gina 56.
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Tabla 12: Asignacién variables HART® dindmicas

Variable | Significado Unidad
Punto de consigna %
Consigna del sentido de actuacién %
Valor consigna después del tiempo de recorrido especificado %
Valor medido %
Desviacién valor consigna e %

Carrera total vélvula -

Estado entrada binaria 0 = No activa
1 = Activa -
255 =-/-

Estado electrovélvula interna/des- | O = Sin energia

aireacién forzosa 1 = Con energia -

2 = No instalada

Estado condensado 0 = Ningin aviso

1 = Mantenimiento requerido

2 = Mantenimiento imprescindible
3 = Fallo

4 = Fuera de especificacion

7 = Control de funcién

Temperatura °C
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7 Puesta en marcha del posicionador

O NoTA

jError de funcionamiento por no mantener el orden de montaje, instalacién y puesta en mar-

cha!

jProceder con el orden siguiente!

Quitar las tapas que protegen las conexiones neumdticas.
Montar el posicionador en la vélvula.

Conectar la alimentacién de aire.

Conectar la energia auxiliar eléctrica.

Realizar los ajustes.

ONON =

Indicacién después de conectar la energia auxiliar:

2 longitudinal.

4 0 | En un posicionador no inicializado apaece el mensaje tEStinG y a
(om | continuacion los simbolos de llave #° y de mano 2 intermitentes. El
o =|..i L—.' ndmero indica la posicién de la palanca en grados en relacién al eje

Un posicionador inicializado indica Code 0. El posicionador se en-

cuentra en su Ultimo modo de operacién activo.

7.1 Adaptacién de la indicacién

La indicacién del posicionador se puede girar 180° para adaptarla a la posicién de monta-
ie. Si la indicacién estd invertida, proceder como se indica a continuacién:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 2. -4

Pulsar @, nimero de cédigo 2 intermitente.

¢

137
3. Girar © y ajustar la direccién de lectura ll_J _I LJI
deseada. Pz
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién. —
[ o Y
T b
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Direccién de lectura
para montaje con
conexiones neumdticas
a la derecha

Direccién de lectura
para montaje con
conexiones neumdticas
a la izquierda
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7.2 Limitacién de la presién de mando
Cuando la fuerza méxima del accionamiento pueda dafiar la vélvula, se debe limitar la pre-

sién de mando.

= En accionamientos de doble efecto (posicién de seguridad AIR TO OPEN (AtO)) no se
puede activar la limitacién de presién (Ajuste No = valor de fébrica).

Antes de poder limitar la presién de mando, es necesario desbloquear la configuracién en el
posicionador.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracion.

1. Girar @, Code 3

(indica: No). 4 ]
, 1 . . ’\ Desbloqueo para
2. Pulsar ©), nomero de cédigo 3 intermitente. : .,
. \/ ': - con IgUI’CICIon
3. Girar ©), YES. ) ] Estandar: No
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién A

(indica: £).
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Limitacién de la presién de mando:

1. Girar ©, Code 16.

2. Pulsar ©), nomero de cédigo 16 intermi-
tente.

3. Girar ©), hasta que aparezca el limite de
presién deseado (1,4/2,4/3,7 bar).

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Puesta en marcha del posicionador

Limite de presién
Estandar: No

7.3 Comprobacién del margen de trabajo del posicionador

Para comprobar el montaje mecdnico se tiene que recorrer el margen de trabajo del posicio-
nador en el modo de operacién manual 2 (MAN) con el punto de consigna manual w.

Seleccionar el modo manual (MAN):

1. Girar ©), hasta que aparece Code 0.

2. Pulsar ©), el nomero de cédigo 0 intermi-
tente.

3. Girar ©), hasta que aparece MAN.

Pulsar ©), el posicionador cambia a modo
de operacién manual.

Comprobacién del margen de trabajo:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 1.

2. Pulsar ©), nomero de cédigo 1y simbolo
£ intermitentes.

3. Girar ©), hasta conseguir una presién sufi-
ciente para mover la vélvula a sus posicio-
nes finales y poder comprobar el margen
de carrera/éngulo.

Se indica el adngulo de giro de la palanca
posterior del posicionador.

Modo de operacién
Esténdar: MAN

Punto de consigna
manual w (se indica el
éngulo de giro actual)

A la palanca en posicién horizontal (posicién intermedia) le corresponden 0°.

EB 8387-3 ES
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Para un funcionamiento correcto del posicionador, al recorrer el margen de trabajo, los ele-
mentos extremos del grdfico de barras no deben estar infermitentes. El modo manual se pue-
de terminar pulsando el selector.

Se ha superado el margen permitido, cuando el éngulo indicado sobrepasa los 30° y el
elemento extremo del grdfico de barras (izquierda o derecha) es intermitente. El posiciona-
dor va a su posicién de seguridad (SAFE).

= Al abandonar la posicién de seguridad (SAFE, ver capitulo 8.2.2) se deberd comprobar
si la palanca y la posicién del pin son las correctas segin el capitulo 5.

A\ ADVERTENCIA

iPeligro de lesién debido a partes méviles en la vélvula! jSi se meten los dedos existe peligro

de aplastamiento!

— Durante la operacién no tocar el puente ni las partes méviles de la vélvula.

— Antes de cambiar la palanca o la posicién del pin, dejar la vélvula sin presién de aire y
desconectar la energia auxiliar eléctrica.

7.4 Definicién de la posicién de seguridad
Teniendo en cuenta el tipo de vélvula y el sentido de actuacién del accionamiento se define
la posicién de seguridad (0 % carrera):

— AIRTO OPEN (AtO):
presién de mando abre, p. ej. para vélvula con posicién de seguridad vélvula cerrada.

- AIRTO CLOSE (AtC):
presién de mando cierra, p.ej. para vélvula con posicién de seguridad vélvula abierta

i Informacién

En accionamientos de doble efecto, situar el interruptor siempre en posicién AIR TO OPEN
(AtO).

1. Girar ©, hasta que aparece Code 0.

fé: :8/
2. Pulsar ©), se indica MAN, nomero de c6- - -
digo 0 intermitente. T !. Meng de inicializacién
A0 o
3. Girar ©), hasta que aparece Init, después S

pulsar ©.
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4. Girar ©, hasta que indica la posicién de :/%1 n
seguridad deseada.
C ' AIR TO OPEN
5. Pulsar ©, para confirmar la seleccién. -“ l_ I
6. Girar @, hasta que aparece ESC. :éi n
7. Girar ©), para abandonar la introduccisn, =] AIR TO CLOSE
o: iniciar la inicializacién segin el capitu- !"{l’_
lo7.5. P

Comprobacién: después de completar la inicializacién, con la vélvula cerrada debe apare-
cer 0 % en la pantalla, mientras que para vélvula abierta debe indicar 100 %. En caso con-
trario, se deberd adaptar la direccién de cierre y volver a inicializar el posicionador.

7.5 Inicializar el posicionador

A\ ADVERTENCIA

jRiesgo de dafios debido a las partes méviles del posicionador, accionamiento y vélvula!
iNo tocar ni bloquear las partes méviles!

O NoTA

jAnomalia debido al movimiento inadmisible del accionamiento/vdlvula!
iNo realizar la inicializacién con el proceso en marcha y sélo cuando las vélvulas de inte-
rrupcién estén cerradas!

= Antes de empezar la inicializacién se debe comprobar la presién de mando méxima ad-
misible de la vélvula. Durante la inicializacién el posicionador utilizaré la presién de ali-
mentacién maxima disponible. Si es necesario, limitar la presién de mando mediante un
manorreductor en la entrada.

i Informacién

Si el posicionador se monta en otro accionamiento o se modifica la posicién de montaje, se-
ré necesario restablecer los ajustes del posicionador a los valores de fébrica antes de volver
a inicializarlo, ver capl’fu/o 7.7.
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Durante la inicializacién el posicionador se adapta éptimamente a los rozamientos y sefial
de presién requerida por la vélvula. El modo y alcance de este autoajuste se determina se-
gUn el modo de inicializacién:

— Margen méximo MAX (margen esténdar)
Es el modo de inicializacién més sencillo para la puesta en servicio de vélvulas con dos
topes mecdnicos, como las vélvulas de tres vias (ver cap. 7.5.1)

- Margen nominal NOM
Modo de inicializacién para todas las vélvulas de paso recto (ver cap. 7.5.2)

— Seleccién manual del margen MAN

Modo de inicializacién para vélvulas de paso recto con margen nominal desconocido
(ver cap. 7.5.3)

- Sustitucion SUB
Para cambiar un posicionador con el proceso en marcha con los minimos efectos sobre
el proceso (ver cap. 7.5.4)

i Informacién
Un proceso de inicializacién en marcha se puede cancelar pulsando el selector. Entonces el
posicionador se mueve a su posicién de seguridad (SAFE) y aparece StOP durante 3 segun-
dos. A través del Code 0 se puede mover de la posicién de seguridad (ver capitulo 8.2.2).

La duracién del proceso de inicializacién de- 0
pende del tiempo de recorrido del acciona- S Indicacién alternada:
miento y puede ser de algunos minutos. L _ F proceso de inicializa-
2 ool . on .. _n cién en marcha
Al completarse una inicializacién, el posicio-
nador empieza a regular, lo cual se reconoce
por el simbolo de regulacién G. n | Grdfico de barras, en
fonci . i d U | funcién del avance (se-
Un funcionamiento erréneo conduce a una LL gon el modo de iniciali-
cancelacién. El error de inicializacién aparece =V= F{ W | zacién seleccionado se
en la pantalla clasificado segin el estado con- indicard MAX, NOM,
densado (ver cap. 8.3). MAN o SUB)
G 0l
YU | Inicializacién completa-
L I B I | I L I B I | d . . d
L a, posicionador en
l._J -4 L_.' o modo de operacién
- ° | automdtico Ct

62 EB 8387-3 ES



Puesta en marcha del posicionador

i Informacién
Ajustando Code 48 - h0 = "YES" después de la inicializacién se empieza el registro de las
curvas de referencia necesarias para el diagnéstico de vélvulas (sefial de consigna y-esta-
cionaria (d1) y sefial de consigna y-histéresis (d2)). En la pantalla se indica alternativamente
tESt y d1 o d2. A través de los cédigos Codes 48 - h1 y Code 81 se indica el fallo en el re-
gistro de curvas de referencia. Las curvas de referencia no tienen ninguna influencia en la
regulacién.

7.5.1 |Inicializacién a margen maximo MAX

El posicionador determina la carrera/éngulo del obturador desde la posiciéon CERRADA

hasta el tope mecdnico contrario y toma esta carrera/dngulo como margen de trabajo de 0
a 100 %.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracion.

1. Girar ©), hasta que aparece Code 3

(indica: No). -4 ]

2. Pulsar ©, nomero de cédigo 3 intermitente. cc c:;:;zcl:«:%r}::oro
. \VA I N

3. Girar ©, YES. | |_ | Estdndar: No
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién R

(indica: £).

Seleccion del modo de inicializacién:
1. Girar ©), hasta que aparece Code 6. ~ ¢
2. Pulsar ©), némero de cédigo 6 intermitente. < o
_ Modo de inicializacién

3. Girar ©), hasta que aparece MAX. =\I= =..{ x Esténdar MAX
4. Pu|sar©, para confirmar el modo de ini- Dy

cializacién MAX.
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Iniciar proceso de inicializacién:

1.
2.

Girar ©), hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), el nomero de cédigo O intermi-
tente.

Girar ©), hasta que aparece Init, después
pulsar ©). Se indicaré la posicién de segu-
ridad ajustada AtO o AfC.

Pulsar durante © 6 segundos, el grdfico
de barras retrocede paso a paso, hasta
que inicia el proceso de inicializacién.

Z 315
T . I
in 0

v

Z 315
L M
L

7

O

Ao
%

Ment de inicializacién

Indicacién de la
posicién de seguridad

El gréfico de barras re-
trocede paso a paso,
hasta que inicia el pro-
ceso de inicializacién

Después de la inicializacién se indica la carrera/éngulo nominal en %, el Code 5 (margen
nominal) permanece bloqueado. Los pardmetros inicio y fin de margen de carrera/dngulo
(Code 8 y 9) también se indican en % y solo se pueden modificar en %.

Para tener la indicacién en mm/° se tiene que introducir la posicién del pin (Code 4).

Introduccién de la posicién del pin:

1. Girar ©, hasta que aparece Code 4.

7.5.2

Pulsar ©), nomero de cédigo 4 intermitente.
Girar ©), para ajustar la posicién del pin
en la palanca segin el montaije.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién. In-
dicacién del margen nominal en mm/°.

Inicializacién a margen nominal NOM

Posicién del pin
Estdndar: No

La carrera de la vélvula efectiva se puede ajustar de forma muy precisa gracias al sensor
calibrado. Durante la inicializacién el posicionador comprueba si la vélvula es capaz de re-
correr todo el margen nominal introducido (carrera o éngulo) sin topar. En caso positivo, se
toma como margen de trabajo el margen nominal introducido con los limites inicio y fin de
margen (Codes 8 y 9).
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i Informacién
La carrera méxima posible debe ser mayor a la carrera nominal introducida. En caso con-
trario, la inicializacién se cancela, porque no se alcanza la carrera nominal (aviso de error

Code 52).

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.
1. Girar ©, hasta que aparece Code 3

(indica: No). -4 3

Pulsar @, nimero de cédigo 3 infermitente.

Desbloqueo para con-

. figuracién
. viCo 9
3. Girar ©, YES. e Estdndar: No
O -t

Pulsar ©), para confirmar la seleccién

(indica: £).

Introduccién de la posicion del pin y de la carrera nominal:

1. Girar ©, hasta que aparece Code 4.

Pulsar ©), nomero de cédigo 4 infermitente. -4 4
3. Girar ©), para ajustar la posicién del pin S Posicién del pin
en la palanca segn el montaje. c3-3 | Estandar:No
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién. In- v
dicacién del margen nominal en mm/°.
5. Girar ©, hasta que aparece Code 5. ~ ¢
6. Pulsar @, nGmero de cédigo 5 infermitente. i Margen nominal
7. Girar ©), para ajustar el margen nominal 1 [7mm| (con Code 4 = "No"
de la vélvula. N /J | (blogueado))

8. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.
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Seleccion del modo de inicializacién:

A O b =

Girar ©, hasta que aparece Code 6.
Pulsar ©), nomero de cédigo 6 intermitente.
Girar ©), hasta que aparece NOM.

Pulsar @, para confirmar el modo de ini-
cializacién NOM.

Iniciar proceso de inicializacién:

1.
2.

Girar ©), hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), el nomero de cédigo O intermi-
tente.

Girar ©), hasta que aparece Init, después
pulsar ©). Se indicaré la posicién de segu-
ridad ajustada AtO o AfC.

Pulsar durante © 6 segundos, el grdfico
de barras retrocede paso a paso, hasta
que inicia el proceso de inicializacién.

Z b
NI
PN

oA

R égi ,3,

in ot
ya

R é’, ,3,

ALD
=
R é’, js’,
- \-: .- IHI L n 0
e U
Pz

Modo de inicializacién
Estdndar MAX

Ment de inicializacién

Indicacién de la
posicién de seguridad

El gréfico de barras re-
trocede paso a paso,
hasta que inicia el pro-
ceso de inicializacién

i Informacién

Después de la inicializacién se debe comprobar el sentido de actuacién (Code 7) y si es
necesario adaptarlo.
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7.5.3 Inicializacién con seleccién manual del margen MAN

Antes de empezar la inicializacién es necesario mover la vélvula a su posicién abierta ma-
nualmente. Girar paulatinamente el selector en sentido horario. La posicién de la vélvula de-
seada se debe alcanzar al aumentar la presién de mando. A partir de las posiciones ABIER-
TA y CERRADA, el posicionador calcula la carrera/angulo diferencial y lo toma como mar-
gen de trabajo con los limites inicio y fin de margen (Codes 8 y 9).

Introduccién de la posicion ABIERTA:

1. Girar ©, hasta que aparece Code 0.

N>

Pulsar ©, el nimero de cédigo 0 intermi-
tente.

Girar @, hasta que aparece MAN.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

7| Punto de consigna
Yl manual (se indica el
! e .
| dngulo de giro actual)

Girar ©, hasta que aparece Code 1. s

Pulsar @, nimero de cédigo 1 intermitente. | ' ' 111

N o O AW

Girar ©), hasta que se alcanza la posicién
de vélvula ABIERTA. 5

8. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar ©, hasta que aparece Code 3

(indica: No). -4 3
p 1 o q o Desbloqueo para con-
2. Pulsar @, nimero de cédigo 3 infermitente. ; i
. viCC iguracién
3. Girar @, YES. | |_ | itndkr NG
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién O A

(indica: £).
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Introduccién de la posicién del pin:

1. Girar ©, hasta que aparece Code 4.

4.

Pulsar ©), nomero de cédigo 4 intermitente.

Girar ©), para ajustar la posicién del pin
en la palanca segin el montaije.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Seleccion del modo de inicializacién:

A O b =

Girar ©, hasta que aparece Code 6.
Pulsar ©), nomero de cédigo 6 intermitente.
Girar ©), hasta que aparece MAN.

Pulsar @, para confirmar el modo de ini-
cializacién MAN.

Iniciar proceso de inicializacién:

1.
2.

Girar ©), hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), el nomero de cédigo O intermi-
tente.

Girar ©), hasta que aparece Init, después
pulsar ©. Se indicaré la posicién de segu-
ridad ajustada AtO o AfC.

Pulsar durante © 6 segundos, el grdfico
de barras retrocede paso a paso, hasta
que inicia el proceso de inicializacién.
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2z 4
=
i
o4
MO
MEN
o
Z 315

s
B égi ,3,
ALD
.
) éi js’,
- \I: .- IHI - ..
ALO
Z

Posicién del pin
Estdndar: No

Modo de inicializacién
Estdndar MAX

Ment de inicializacién

Indicacién de la
posicién de seguridad

El gréfico de barras
refrocede paso a paso,
hasta que inicia el pro-
ceso de inicializacién
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7.5.4 Sustitucion SUB

Un proceso de inicializacién completo tarda algunos minutos y hace que la vélvula realice
su carrera varias veces. En el modo de sustitucién SUB los parémetros de regulacién no se
determinan durante la inicializacién sino que se estiman, por lo que no se puede esperar
una elevada exactitud estacionaria. Siempre que la instalacién lo permita, se deberia elegir
ofro modo de inicializacién.

El modo de sustitucién se elige cuando se debe cambiar un posicionador con la planta en
marcha. Para ello es imprescindible fijar la vélvula a una apertura determinada mecénica-
mente o bien neumdticamente mediante una sefial de presién externa al accionamiento. La
posicién de bloqueo sirve para que la planta pueda seguir funcionando con esa apertura de
vélvula.

Introduciendo la posicién de bloqueo (Code 35), la direccién de cierre (Code 34), la posi-
cién del pin (Code 4), el margen nominal (Code 5) y el sentido de actuacién (Code 7) el po-
sicionador calcula su configuracién.

= El posicionador de recambio no deberia estar inicializado, en caso contrario primero se
tiene que restablecer, ver capitulo 7.7.

Desbloqueo para configuracién:

Después de 120 segundos sin modificacién se cancela el desbloqueo para configuracién.

1. Girar ©, hasta que aparece Code 3

(indica: No). -4 3
, L, . . o Desb|oqueo para
. Pulsar @, nimero de cédigo 3 infermitente. : -
) \, ': c con |gUrGC|On
3. Girar @, YES. | |_ | itndkr NG
Pulsar ©), para confirmar la seleccién 0

(indica: £).
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Introduccién de la posicién del pin y de la carrera nominal

1. Girar ©, hasta que aparece Code 4.

@ N

N o 0 A~

8.

Pulsar ©), nomero de cédigo 4 intermitente.

Girar ©), para ajustar la posicién del pin
en la palanca segin el montaije.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Girar ©, hasta que aparece Code 5.

Pulsar ©), nomero de cédigo 5 intermitente.

Girar ©, para ajustar el margen nominal
de la vélvula.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Seleccion del modo de inicializacién:

A oo =

Girar ©), hasta que aparece Code 6.

Pulsar ©), nomero de cédigo 6 intermitente.

Girar @, hasta que aparece SUB.

Pulsar @, para confirmar el modo de ini-
cializacién SUB.

Introduccion del sentido de actuacién:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 7.

4.

Pulsar ©), nomero de cédigo 7 intermitente.

Girar ©), hasta que aparece el sentido de
actuacién (72/2N).

Pulsar @, para confirmar la seleccién.

Desactivar limitacién de carrera:

A oo =

Girar ©), hasta que aparece Code 11.
Pulsar @, numero cédigo 11 intermitente.
Girar ©), hasta que aparece No.

Pulsar @, para confirmar la seleccién.
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2z 4
35
o34
7 5
l -'_[lmm
ot
o A
26
T
U b
oA
F 1
I
/ /
©
Z 4
[\
N
o A

Posicién del pin
Estdndar: No

Margen nominal

(con Code 4 = "No"
(bloqueado))

Modo de inicializacién

Estdndar MAX

Sentido de actuacién
Estandar: 2172

Limitacién de la
carrera

Estandar: 100.0
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Modificacién del limite de presion y de los parémetros de regulacién:

El limite de presién (Code 16) no se debe modificar. Los pardmetros de regulacién K; (Co-
de 17) y T, (Code 18) solo se deben modificar si se conocen los ajustes del posicionador
sustituido.

1.

Girar ©), hasta que aparece Co-
de 16/17/18.

Pulsar ©), nomero de cédigo 16/17/18

intermitente

Girar © y ajustar el parémetro de regula-
cién seleccionado.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Za
NI
A m)
£ :/9:
2z 1
=
]
e
-4 18
2
C
e

Introduccién de la direccién de cierre y la posicién de bloqueo:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 34.

2. Pulsar ©), némero de cédigo 34 intermi-
tente.

3. Girar ©, para ajustar la direccién de cierre
(CCL sentido antihorario/CL sentido horario)

4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

5. Girar ©), hasta que aparece Code 35.

6. Pulsar ©, nomero de cédigo 35 intermi-
tente.

7. Girar © y ajustar la posicién de bloqueo,
p. €. 5 mm (valor tomado de la indicacién
graduada de la vélvula bloqueada o medi-
do con una regla.

8. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.
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Limite de presién
Estandar: No

Kp
Estdndar: 7

Ty
Estandar: 2

Direccién de cierre
(sentido de giro por el
cual se alcanza la
posicién de CIERRE;
mirando la pantalla del
posicionador)
Estdndar: CCL (en
sentido antihorario)

Posicién de bloqueo
Esténdar: O
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Iniciar proceso de inicializacién:

1.
2.

Girar ©), hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), el nomero de cédigo O intermi-
tente.

Girar ©), hasta que aparece Init, después
pulsar ©. Se indicard la posicién de segu-
ridad ajustada AtO o AfC.

Pulsar durante ©) 6 segundos, el grdfico
de barras retrocede paso a paso, hasta
que inicia el proceso de inicializacién.

El modo de operacién cambia a MAN. Se
indica la posicién de bloqueo.

AN
c

A o

L M
[N I -

Ao
%

4

<2

j tl":'l %
>

Ment de inicializacién

Indicacién de la
posicién de seguridad

El gréfico de barras
retrocede paso a paso,
hasta que inicia el
proceso de
inicializacién

Posicién de bloqueo

Como no se ha completado una inicializacién, aparece el error Code 76 (sin modo de emer-
gencia) y posiblemente el error Code 57 (lazo de regulacién).

Estos avisos de anomalia no afectan al funcionamiento del equipo.
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Eliminacién del bloqueo y cambio a modo de operacién automdtico GAUTO):
Para que el posicionador vuelva a seguir el punto de consigna, se debe eliminar la posicién
de bloqueo y pasar al modo de operacién automético.

1. Girar ©), hasta que aparece Code 1.

2. Pulsar ©), némero de cédigo 1y simbolo 2 infermitentes.

=

Girar ©, para que la presién en el posicionador desplace la
vélvula ligeramente de la posicién de bloqueo.

Pulsar ©), para eliminar la posicién de bloqueo.
Girar ©, hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), el nomero de cédigo O intermitente.
Girar ©, hasta que aparece AUHO.

Pulsar ©): el posicionador cambia a modo de operacién
automdtico. Se indica la posicién actual en %.

©® N o O A~

= Si el posicionador tiende a oscilar en modo automdtico, se deben ajustar los pardmetros
de regulacién K, y T. Proceder como se indica a continuacién:

- Ajustar T, (Code 18) a 4.
- Reducir K, (Code 17), hasta alcanzar un comportamiento estable de funcionamiento.
Correccién del punto cero

Si el proceso lo permite, se deberia realizar posteriormente un ajuste del cero, tal y como se
describe en el cap. 7.6.
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7.6 Ajuste del punto cero

En caso de incongruencia en la posicién de cierre, p. ej. con obturador con junta blanda, es
posible que sea necesario ajustar el punto cero.

A\ ADVERTENCIA

iRiesgo de dafios debido a las partes méviles del posicionador, accionamiento y vélvula!
iNo tocar ni bloquear las partes méviles!

O NoTA

jAnomalia debido al movimiento inadmisible del accionamiento/vélvula!

iNo redlizar un ajuste del cero con el proceso en marcha y solo cuando las vélvulas de inte-
rrupcién estén cerradas!

i Informacién

Para poder realizar un ajuste del punto cero es necesario que el posicionador esté conecta-
do a la energia auxiliar neumdtica.

Desbloqueo para configuracién:

Girar ©), hasta que aparece Code 3 (indica: No).
Pulsar ©), nomero de cédigo 3 intermitente.
Girar @, YES.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién (indica: £).

A oo =
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Ajuste del punto cero:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 6.

N>

Pulsar ©), nomero de cédigo 6 intermiten-

: Modo de inicializacién
e.

Estdndar MAX

~d
=
o

Girar ©, hasta que aparece ZP.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién.
Girar ©, hasta que aparece Code 0.

Pulsar ©), indica MAN, nimero de cédi-
go 0 intermitente.

o o A ©

7. Girar ©), hasta que aparece Init, después
pulsar ©. Se indicard la posicién de segu-
ridad ajustada AtO o AtC.

8. Mantener pulsado © durante 6 segundos.

Se inicia el ajuste del punto cero, el posi-
cionador manda a CERRAR la vélvula y
ajusta el punto cero electrénico interno.

7.7 Reset - Restablecimiento a los valores de fabrica

Con un Reset se restablecen todos los parémetros de puesta en marcha y de diagnéstico a
sus valores de fabrica (ver lista de cédigos, cap. 12.2).

Desbloqueo para configuracién:
Girar ©, hasta que aparece Code 3 (indica: No).
Pulsar ©), nomero de cédigo 3 intermitente.

Girar @, YES.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién (indica: £>).

A wbd =
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Restablecimiento de los parametros de puesta en marcha:

1. Girar ©, hasta que aparece Code 36,

indica: ee—ee— G 36
2. Pulsar ©, nomero de cédigo 36 intermi- |—e| InI Ee:,er:d N
fente. oo sandar: e
>

3. Girar @, hasta que aparece Std.
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

Todos los pardmetros de puesta en marcha
y los de diagnéstico se restablecen a sus
valores de fébrica.

i Informacién

Con el Code 36 - diAG es posible restablecer dnicamente los datos de
diagnéstico(EXPERTplus), ver » EB 8389.
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8 Operacion

A\ ADVERTENCIA

jRiesgo de dafios debido a las partes méviles del posicionador, accionamiento y vélvula!
iNo tocar ni bloquear las partes méviles durante la operacién!

8.1 Desbloqueo y seleccién de parametros

En la lista de cédigos (ver capitulo 12.2 a partir de la pdg. 85) se encuentran todos los
cédigos con su significado y sus valores esténdar (valores de fébrica).

Los cédigos marcados con un asterisco (*) son los que necesitan ser desbloqueados para po-
der configurar sus pardmetros, desbloqueo mediante Code 3 segin se describe a continua-
cién.

1. Girar ©), hasta que aparece Code 3 G ]
(indica: No). Code 3:
2. Pulsar ©), némero de cédigo 3 intermitente. =\\=|:| EIZ ;F:Ji:rj:'on
3. Girar ©, YES.
4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién G 3
(indica: £).

Configuracién
Se pueden configurar los cédigos uno tras otro Y E S desbloqueada
individualmente: ®

> Girar © y seleccionar el cédigo deseado.

> Pulsar ©), para abrir el cédigo deseado,
nimero de cédigo infermitente.

> Girar © y seleccionar el ajuste.

> Pulsar ©, para confirmar el ajuste selec-
cionado.

i Informacién

Si durante 120 segundos no se introduce nada, se cancela el desbloqueo de la configura-
cién y salta al Code 0.
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Cancelar la introduccién:

La introduccién se puede cancelar antes de su

confirmacién (pu|sor @), sin que se fenga en G j"lj

cuenta el valor introducido: e
] Cor Cancelacién indicacién

1. Girar @, hasta que aparece ESC. — J

2. Pulsar ©, para confirmar la seleccién. ©

Se finaliza la introduccién sin tener en
cuenta el valor ajustado.

8.2 Modos de operacién

8.2.1 Modo automdtico (AUTO) y modo manual (MAN)

Después de una inicializacién satisfactoria, el G 0

posicionador se encuentra de forma esténdar | 1o -

en modo de operacién automdtico (AUTO, in- I | Modoautomdtico
. C 2%

dica: G).

Cambio a modo de operacién manual 2 (MAN)

1. Girar (@@, hasta que aparece Code 0. G &

2. Pulsar ©), nimero de cédigo 0 intermitente, ”
indica: AULO 9 wINIE Modo automédtico
Inaica: o ) “—'l— |_|

3. Girar ©, hasta que aparece MAN.

4. Pulsar ©), el posicionador cambia a modo
de operacién manual. G 0

El cambio de modo de operacién no es brusco _
porque el modo de operacién manual empieza =V = ="= =\\=
con el dltimo punto de consigna del modo au-
tomdtico. Se indica la posicién actual en %.

Modo manua
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Modificacién del punto de consigna manual

1. Girar ©), hasta que aparece Code 1. 4 0
2. Pulsar ©, nomero de cédigo 1 intermitente. -
3. Girar ©), hasta que la presién en el posi- C 29
cionador es suficiente y la vélvula empieza
a reaccionar y se alcanza la posicién de
, 2 )
vélvula deseada. z i
0
(I

i Informacién

Después de aprox. 2 minutos sin modificacién, el posicionador vuelve a Code 0, aunque
continua en modo de operacién manual.

Cambio a modo de operacién automdtico G (AUTO)

Girar ©, hasta que aparece Code 0.
Pulsar ©, el nimero de cédigo 0 intermitente.
Girar @, hasta que aparece AUO.

Pulsar ©), el posicionador cambia a modo de operacién auto-
mdtico.

A wbd =
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8.2.2 Posicién de seguridad (SAFE)

Si se quiere mover la vélvula a su posicién de seguridad determinada en la puesta en mar-
cha (ver capitulo 7.4) proceder como se describe a continuacién:

1. Girar ©), hasta que aparece Code 0. Q

2. Pulsar ©), nomero de cédigo 0 intermitente, _
indica el modo de operacién actual (AUtO . F”: =
o MAN).

3. Girar ©), hasta que aparece SAFE.

4. Pulsar @, para confirmar la seleccién,
indica S.

La vélvula va a su posicién de seguridad. Si el
posicionador habia sido inicializado se indi-
caré la apertura actual de la vélvula en %.

==

o

-

Abandonar la posicién de seguridad

1. Girar ©, hasta que aparece Code 0.
2. Pulsar ©), el némero de cédigo O intermitente.

3. Girar © y ajustar el modo de operacién deseado (AUKO o
MAN).

4. Pulsar ©, para confirmar la seleccién.

El posicionador cambia al modo de operacién seleccionado.

8.3 Anomadalias/Fallos

Todos los avisos de funcionamiento y de anomalia se clasifican con un estado. Los ajustes es-
tandar de la clasificacién de estados se recogen en la lista de cédigos.

i Informacién

Tanto a través del software TROVIS-VIEW como de los pardmetros DD se pueden realizar
cambios en la clasificacién de estados, ver > EB 8389.
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Para una mayor claridad, estos avisos clasificados se retnen en un estado condensado para
el posicionador. Se distinguen los siguientes avisos de estado:

- Fallo
El equipo no puede realizar su funcién por un fallo en el equipo o en el enforno o bien
no ha completado la inicializacién.

— Mantenimiento requerido
El equipo todavia puede realizar su funcién, si bien con limitaciones. Se ha detectado un
requerimiento de mantenimiento o un desgaste inusual. La resistencia al desgaste se aca-
baré pronto o bien se reduce més répido de lo esperado. A medio plazo es necesario
un mantenimiento.

- Mantenimiento imprescindible
El equipo todavia puede realizar su funcién, si bien con limitaciones. Se ha detectado un
requerimiento de mantenimiento o un desgaste inusual. La resistencia al desgaste se aca-
baré pronto o bien se reduce mds répido de lo esperado. A corto plazo es necesario un
mantenimiento.

- Fuera de especificacién
El equipo funciona fuera de las condiciones de aplicacién.

i Informacién

Si un evento estd configurado con "ningun aviso", entonces este evento no influye en el esta-
do condensado.

El estado condensado se indica en el posicionador con los siguientes simbolos:

Estado condensado Indicacién en el posicionador

Fallo 1

Control de funcién Texto como p. ej. tESting, tunE o tESt
Mantenimiento requerido/mantenimiento impres- »

cindible

Fuera de especificacién 2 intermitente
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Si el posicionador no estd inicializado, aparece en la pantalla el simbolo de fallo (*y), ya
que el posicionador es incapaz de seguir el punto de consigna.

Si aparece una anomalia su posible causa se indica a partir del Code 49. En tal caso, en la
pantalla aparece Err.

Ejemplo:
= El origen del fallo y su solucién se pueden e 56
encontrar en la lista de cédigos (ver capitu- - Sl
lo12.2) E Cr Error posicién del pin
° S

Salida avisos de anomalia
La estado condensado "Fallo" activa la salida de avisos de anomalia opcional.

- Através de Code 32 se puede elegir si el estado condensado "Control de funcién" acti-
va la salida de avisos de anomalia.

- Através de Code 33 se puede elegir si el estado condensado "Mantenimiento requeri-
do/mantenimiento imprescindible" activa la salida de avisos de anomalia.

8.3.1 Confirmar aviso de anomalia
Desbloqueo para configuracién:

Girar ©), hasta que aparece Code 3 (indica: No).
Pulsar ©), nomero de cédigo 3 intermitente.

Girar @, YES.

Pulsar ©, para confirmar la seleccién (indica: £>).

A 0D =

Confirmar aviso de anomalia:

1. Girar ©, hasta que aparece el cédigo de error que se desea
confirmar.

2. Pulsar ©, para confirmar el aviso de anomalia.
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9 Mantenimiento

i Informacion

SAMSON prueba el posicionador antes de

su suministro.

— El equipo pierde su garantia si se lleva a
cabo algun trabajo de mantenimiento o
reparacién no descrito en estas instruccio-
nes sin el consentimiento previo del depar-
tamento de post venta de SAMSON.

— Utilizar dnicamente piezas de repuesto ori-
ginales SAMSON, que cumplan con las
especificaciones originales.

El posicionador no requiere mantenimiento.
En las conexiones neumdticas Supply y Out-
put hay filtros con un tamiz de 100 pm, en
caso necesario se pueden desenroscar y lim-
piar. Deben observarse necesariamente las
normas de mantenimiento de las estaciones
reductoras de aire previas.

EB 8387-3 ES

Mantenimiento

9.1 Preparativos para la

devolucién
Los posicionadores defectuosos se pueden
enviar a SAMSON para su reparacion.

Proceder como se indica a continuacién pa-
ra enviar un equipo a SAMSON:
Poner la vélvula de control fuera de ser-
vicio (ver la documentacién de la vélvula
asociadal).

2. Desmontar el posicionador, ver capitu-
lo11.2.

3. Enviar el posicionador a la filial més cer-
cana de SAMSON. La lista de las filiales
de SAMSON estd disponible en

» www.samson.de >.
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10 Anomalias

Las anomalias se indican en la pantalla me-
diante cédigos de error. La lista del capitu-
lo 12.3 indica los avisos de anomalia y su
posible solucién.

Los cédigos de error se indican en la panta-
lla a través del estado condensado segin su
correspondiente clasificacién de estado
(mantenimiento requerido/imprescindible:
#, fuera de especificacién: Z° intermitente,
fallo: *1). Si a un cédigo de error le corres-
ponde la clasificacién "ningn aviso", el fa-
llo no se incluye en el estado condensado.

De fébrica cada cédigo de error tiene prea-
signada una clasificacién de estado. A tra-
vés de software (p. ej. TROVIS-VIEW) se
puede individualizar esta clasificacién.

10.1 Actuaciones en caso de
emergencia

En caso de fallo de la energia auxiliar neu-
mdtica, el posicionador desairea completa-
mente el accionamiento y la vélvula va a la
posicién de seguridad predefinida por el ac-
cionamiento.

El responsable de planta es el responsable
de tomar medidas de emergencia.

4t Consejo

Las medidas de emergencia a tomar en caso
de aparecer una anomalia en la vélvula y
accionamiento, se describen en la documen-
tacién de la vélvula o accionamiento corres-
pondiente.
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11 Puesta en fuera de servicio y
desmontaje

iPeligro de muerte al anular la proteccion
contra explosién!

Cuando se abre la tapa de la caja del posi-
cionador no se garantiza la proteccién con-
tra explosion.

Para el montaje y la instalacién en zonas
con riesgo de explosién tener en cuenta la
norma EN 60079-14, VDE 0165 parte 1.

O NoTA

jAnomalia en el proceso debido a la inte-
rrupcién de la regulacién!

No realizar trabajos de montaje y manteni-
miento en el posicionador con el proceso en
marcha, y llevarlos a cabo sélo cuando las
vdlvulas de interrupcién estén cerradas.

11.1 Puesta en fuera de servicio

Para poner el posicionador fuera de servicio
y poder desmontarlo, proceder como se in-
dica a continuacién:

1. Desconectar y bloquear la presién de
alimentacién y la energia auxiliar neu-
mdtica.

2. Abrir la tapa de la caja del posicionador

y desconectar los cables de la energia
eléctrica.
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11.2 Desmontar el posicionador

1. Retirar los cables para la energia auxi-
liar eléctrica del posicionador.

2. Desconectar las conducciones de la pre-
sién de alimentacién y de la energia au-
xiliar neumdtica (no es necesario en ca-
so de montaije integrado a través de blo-
que de unién).

3. Soltar los tres tornillos de fijacién del po-
sicionador para desmontarlo.

11.3 Eliminacién

= Para el desecho del equipo tener en
cuenta las regulaciones locales, naciona-
les e internacionales.

= No firar los componentes utilizados, lu-
bricante y materiales peligrosos junto
con los residuos domésticos.
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12 Anexo

12.1 Servicio post venta

Contactar con el servicio post venta de
SAMSON para el mantenimiento y la repa-
racién de equipos, asi como en caso de pre-
sentarse defectos o anomalias de funciona-
miento.

E-Mail

El departamento post venta se puede contac-
tar a través de la direccién de mail: aftersa-
lesservice@samson.de.

Direcciones de SAMSON AG y sus filiales

Las direcciones de SAMSON AG y sus filia-
les, asi como delegaciones y oficinas se pue-
den consultar en Internet: www.samson.de o

en los catdlogos de productos SAMSON.

Datos necesarios

En caso de consulta y para el diagnéstico de

fallos facilitar los siguientes datos:

— Nomero de pedido y de posicién

— Tipo, nimero de serie, versién de Fir-
mware, ejecucién del equipolista de cé-
digos
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12.2 Lista de cédigos

Code
Nom.

Parédmetro - Indicacién,
valores [ajuste de fdbrical]

Descripcion

Info: Los cédigos marcados con * se deben desbloquear primero con Code 3 para ser modificados.

0

Modo de operacién
[MAN], AUtO, SAFE, ESC

Init
AO/AIC

MAN
AUtO
SAFE
ESC

Modo manual

Modo automdtico
Posicién de seguridad
Cancelar

En los modos MAN y AUO se muestra la desviacién en gréfico de
barras.

En posicionadores inicializados, el nimero de la pantalla corres-
ponde a la posicién o dngulo de apertura de la vélvula en %, sino
la posicién de la palanca respecto al eje longitudinal en °.

El paso de modo automdtico a manual se realiza de forma conti-
nua.

En el modo posicién de seguridad aparece el simbolo S.

Init  Activar la inicializacién

Definicién de la posicién de seguridad:

AtO:  AIRTO OPEN (presién de mando abre, p. ej. para
vélvula con posicién de seguridad vélvula cerradal)

AIC:  AIRTO CLOSE (presién de mando cierra, p. €j. para

vélvula con posicién de seguridad vélvula abierta)

Punto de consigna manual
w

[0] @ 100 % del margen

nominal

Ajuste del punto de consigna manual

En la pantalla se indica la posicién/dngulo en % si el posiciona-
dor est inicializado, sino muestra la posicién de la palanca res-
pecto el eje longitudinal en °.

Informacién: solo se puede seleccionar cuando Code 0 = MAN.

Direccién de lectura
[normal] o invertida
ESC

La direccién de lectura de la pantalla se gira 180°.
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Code| parametro - Indicacion
> , Descripcié
Nom. | yalores [ajuste de fébrica] eseripeion
3 | Desbloqueo configuracién | Se desbloquea la posibilidad de modificar los datos (se desactiva
[No], Si, ESC automdticamente después de 120 segundos con el selector en re-
o poso). Sin el previo desbloqueo, los cédigos marcados con * se
pueden leer pero no modificar.
Si la operacién local ha sido bloqueada por comunicacién
HART®, aparecerd HART infermitente.
A través del interfaz SSP también se puede sélo leer.
4* | Posicién del pin El pin se debe colocar en la posicién correcta en funcién de la ca-
[No], 17, 25, 35, 50, 70 rrera/éngulo de la vélvula.
100,'20(')’ 300 rr;m, """ |Para la inicidlizacién en modo NOM o SUB es necesario introdu-
90° en accionam. rofativo, | €!" la posicion del pin.
ESC I . Posu';?nn del Estandar Margen de ajuste
Si se selecciona una distan-
cia en Code 4 demasiado Code 4 Code 5 Code 5
corta, el equipo cambia a 7 7,5 36 a 180
modo de operacién posicién 25 7,5 50 a 250
de seguridad (SAFE). 35 15,0 70 a 350
50 30,0 10,0 a 50,0
70 40,0 140 a 70,7
100 60,0 200 o 100,0
200 120,0 40,0 a 200,0
90° 90,0 24,0 a 100,0
5* |Margen nominal Para la inicializacién en modo NOM o SUB es necesario introdu-

mm o dngulo °, ESC

cir la cclrrercl/éngu|o nominal de la vélvula.

El margen de ajuste queda determinado por la posicién del pin
segun la tabla del Code 4.

En general el Code 5 estd bloqueado mientras Code 4 esté en
"No", por eso, solo después de introducir la posicién del pin se
puede modificar el Code 5.

Una vez completada con éxito la inicializacién aparece aqui la
carrera/dngulo méximos alcanzados durante la inicializacién.
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Code| pargmetro - Indicacién
o “ Descripcion
Nom.| yglores [ajuste de fabrica] pe
6* | Modo de inicializacion MAX:  Margen méximo de la vélvula de control, la carrera/én-
[MAX], NOM, MAN, SUB gulo del obturador desde la posicién CERRADA hasta el
7P ESC tope mecdnico contrario en el accionamiento.

NOM: Margen nominal de la vélvula de control, la carrera/én-
gulo del obturador medido desde la posicién CERRADA
hasta el valor establecido para la posicién ABIERTA.

MAN:  Margen seleccionado manualmente

SUB:  Sustitucién (sin proceso de inicializacién)

ZP: Ajuste del punto cero

7* | Sentido de actuacién (w/x) Sentido de actuacién del punto de consigna w respecto a la posi-
[771], 7N, ESC cién/dngulo x (aumentando/aumentando o aumentando/dismi-
nuyendo)

Ajuste automadtico:

AIR TO OPEN: Después de la inicializacién el sentido de actua-
cién es aumentando/aumentando (77), al au-
mentar la sefial de mA la vélvula de paso recto
abre.

AIR TO CLOSE: Después de la inicializacién el sentido de actua-
cién cambia a aumentando/disminuyendo
(7N), al aumentar la sefial de mA la vélvula de
paso recto cierra.

8* | Inicio margen carrera/an- | Valor inicial de carrera/édngulo en el margen nominal o de traba-

gulo (inicio margen x) jo

[0.0] a 80.0 % del margen | El margen de trabajo es la carrera/dangulo real de la vélvula y se

nominal limita mediante el inicio y el fin de margen de carrera/dngulo

ESC (Code 8 y Code 9).

Indicacién en mm o dngu- | Normalmente el margen de trabajo y el margen nominal son

lo®, si Code 4 estd definido. |idénticos. El margen nominal se puede limitar con los pardmetros
inicio y fin de margen de carrera/dngulo al margen de trabaijo. El
valor se muestra o bien se debe introducir.

La caracteristica se adapta.

Ver también el ejemplo Code 9.
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Code

Nom.

Pardmetro - Indicacién,
valores [ajuste de fébrica]

Descripcion

9!

Final margen de carrera/
angulo (fin margen x)
20.0 a [100.0 %] del
margen nominal, ESC

Indicacién en mm o dngu-

lo®, si Code 4 estd definido.

Valor final de carrera/éngulo en el margen nominal o de trabaijo.
El valor se muestra o bien se debe introducir.
La caracteristica se adapta.

Ejemplo: una aplicacién de margen de trabajo modificado es por
ejemplo, el caso de la limitacién del margen en una vélvula sobre-
dimensionada. La resolucién total del margen del punto de con-
signa se reparte dentro de los nuevos |imites establecidos.

0 % corresponde al limite inferior y 100 % al limite superior.

10*

Limitacion inferior carrera/
angulo (limite inferior x)
0.0 a 49.9 % del margen de

trabajo
[No], ESC

Limitacién inferior de la carrera/éngulo al valor ajustado
La caracteristica no se adapta.

Ver también el ejemplo Code 11.

11*

Limitacién superior de la
carrera/angulo

(limite superior x)

50.0 a 120.0 %, [100 %] del
margen de trabajo

No, ESC

Limitacién superior de la carrera/édngulo hacia arriba al valor in-
troducido.

Con "No" se puede llevar la vélvula fuera de la carrera nominal
con un punto de consigna fuera del margen 0 a 100 %. La carac-
teristica no se adapta.

Ejemplo: en algunas aplicaciones es recomendable limitar la ca-
rrera de la vélvula p. ej. cuando hay que garantizar un flujo mini-
mo o bien no se puede sobrepasar un flujo méximo. El limite infe-
rior se ajusta con Code 10 y el limite superior con Code 11. Si la
funcién de cierre hermético estd activada, ésta tiene prioridad res-
pecto al limite x.

12*

Inicio del margen del punto
de consigna (inicio w)

[0.0] a 75.0 % del margen
del punto de consigna, ESC

Valor inicial del margen del punto de consigna vélido, debe ser
inferior al valor final: finw, 0 % = 4 mA.

El margen del punto de consigna es la diferencia entre fin w e ini-
cio w, y debe ser Aw =25 % = 4 mA.

Para un margen de punto de consigna de 0 a 100 % = 4 a 20 mA
la vélvula debe recorrer todo su margen de trabajo de 0 a 100 %
de la carrera/dngulo.

En operacién con rango partido, las valvulas trabajan con puntos
de consigna més pequefios. Para ello se utiliza la sefal de mando
del dispositivo de regulacién para controlar dos vélvulas, de for-
ma que p. &j. la mitad del margen de sefial sirve para recorrer la
carrera/dngulo completa (primera vélvula ajustada de 0 a 50 %
=4a12mAvy la segunda ajustada de 50 a 100 % = 12 @

20 mA del punto de consigna).
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Code
Nom.

Pardmetro - Indicacién,
valores [ajuste de fébrica]

Descripcion

13*

Fin del margen del punto
de consigna (fin w)

25.0 a[100.0 %] del
margen del punto de
consigna, ESC

Valor final (100 % = 20 mA) del margen del punto de consigna
vdlido.
El valor final tiene que ser mayor que el valor inicial.

14*

Posicién final para w menor
(posicién final w <)

0.0 0 49.9%,[1.0 %], No,
ESC

Si el punto de consigna w alcanza el valor porcentual ajustado en
direccién a cerrar la vélvula, el accionamiento se desairea com-
pletamente (con AIR TO OPEN) o se llena completamente (con AIR
TO CLOSE). La accién siempre conduce al cierre maximo de la
vélvula.

Los Codes 14/15 tienen prioridad frente a los Codes 8/9/10/11.
Los Codes 21/22 tienen prioridad frente a los Codes 14/15.

15*

Posicién final para w mayor
(posicién final w >)

50.0 @ 100.0 %, ESC

Si el punto de consigna w alcanza el valor porcentual ajustado en
direccién a abrir la vélvula, el accionamiento se llena completa-
mente (con AIR TO OPEN) o se desairea completamente (con AIR
TO CLOSE). La accién siempre conduce a la apertura méxima de
la vélvula. Se puede limitar la presién de mando a través del Co-
de 16.

Los Codes 14/15 tienen prioridad frente los Codes 8/9/10/11.
Los Codes 21/22 tienen prioridad frente a los Codes 14/15.

Ejemplo: para vélvulas de 3 vias, ajustar la posicién final w >
99 %.

16*

Limite de presién
[No], P1,4/2,4/3,7, ESC

La presién de mando al accionamiento se puede limitar escalona-
damente.

Después de modificar la limitacién de presién desairear por com-
pleto una vez el accionamiento (p. ej. seleccionando la posicién

de seguridad (SAFE), ver Code 0.

Informacién: en accionamientos de doble efecto (posicién de segu-
ridad AIR TO OPEN) no se puede activar la limitacién de presién.
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Code| parametro - Indicacion
2 0 Descripcion
Nom. | yalores [ajuste de fébrica] P
17* | Factor proporcional Modificacién de K y Ty:

escalén Kp Durante la inicializacién el posicionador determina los valores ép-

0al7(7] timos para K, y Ty. Si el posicionador tiende a oscilar demasiado,

ESC tal vez por interferencias adicionales, los valores de escalén de K
y Ty se pueden ajustar después de la inicializacién. Para ello, se
puede aumentar escalonadamente Ty, hasta alcanzar el compor-
tamiento deseado, o una vez alcanzado el valor méximo de 4,
disminuir escalonadamente K.

Una modificacién del escalén K, afecta a la desviacién.
18* | Tiempo de anticipacién

escalén Tv Ver Code 17.

1,12, 3,4 Una modificacién del escalén Ty, no afecta la desviacion.

No, ESC

19* |Banda de tolerancia Sirve para el monitoreo de errores.

0.1a10.0%,[5.0%] del | Determina la banda de tolerancia referida al margen de trabaijo.

margen El tiempo de retardo correspondiente (30 s) es criterio de restable-

de trabajo cimiento.

ESC Si durante la inicializacién se determina un tiempo de recorrido
que multiplicado por 6 es >30 segundos, se toma el tiempo de re-
corrido multiplicado por 6 como tiempo de retardo.

20* |Seleccion de la caracteristica | Seleccién de la caracteristica

[0]a? 0 Lineal

ESC 1 Isoporcentual
2 lsoporcentual inversa
3 Mariposa lineal SAMSON
4 Mariposa isoporcentual SAMSON
5 Obturador rotativo lineal VETEC
6 Obturador rotativo isoporcentual VETEC
7 Sector de bola lineal
8  Sector de bola isoporcentual
9 Definida por el usuario (definicién mediante software)
Informacién: caracteristica, ver capitulo 12.4
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Code

Pardmetro - Indicacién,

Descripcion

Nom.| yglores [ajuste de fabrica]

21* | Tiempo de recorrido Tiempo para recorrer la carrera de la vélvula a abrir.
deseado a ABRIR (rampa W | |imitacién tiempo de recorrido (Code 21 y Code 22): En algunas
a ABRIR) aplicaciones es aconsejable limitar el tiempo de recorrido del ac-
[0]a 240s cionamiento para evitar intervenciones répidas en el proceso.
ESC El Code 21 tiene prioridad frente al Code 15.

22* | Tiempo de recorrido Tiempo para recorrer la carrera de la vélvula a cerrar.
deseado a CERRAR (rampa || Code 22 tiene prioridad frente al Code 14.
w a CERRAR)
[0] @240 s
ESC

23* | Carrera total Sumatorio de carreras (carreras dobles)
[0] a 99x107, RES, ESC Se puede restablecer a O a través de RES.
Indicacién exponencial a | Informacién: el valor se guarda contra fallo de corriente cada
partir de un valor >9999 1000 carreras dobles.

24* |Limite de carrera total Limite para carrera total, si se sobrepasa este valor aparecen los
1000 a 99x107 simbolos de anomalia y de llave.
[1.000000], ESC
Indicacién exponencial a
partir de un valor >9999

25 |Salida binaria Con este cédigo se puede reconocer localmente si el equipo tiene

[A1-/-1,ESC

la opcién salida binaria. Si la salida binaria estd instalada se
puede leer y ajustar su modo de conmutacién.

Si no estd instalada la salida binaria, el equipo indica "- - - -".

Los contactos binarios A1, A2 y el aviso de anomalias se pueden
conectar a la salida binaria como se indica a continuacién:

Indicacién alternada  Significado

Al -/- Al cierra contacto

Al A1 dbre contacto

A2 -/- A2 cierra contacto

A2 A2 abre contacto

FAUL FAUL Salida de avisos de anomalia (abre

contacto)
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Code| parametro - Indicacion
> , Descrineid
Nom. | yalores [ajuste de fébrica] eseripeion
26* | Valor limite A1 El limite software A1 se muestra en funcién del margen de trabajo
0.0 a 100.0 % del margen | € puede modificar.
de trabaijo, [2.0 %], No,
ESC
27* | Valor limite A2 El limite software A2 se muestra en funcién del margen de trabajo
0.0 a 100.0 % del margen |Y € puede modificar.
de trabaijo, [98.0 %], No,
ESC
28* | Prueba de alarmas Prueba de los contactos limite por software Alarma A1y A2y del
Direccion de lecturar contacto de aviso de anomalia A3.
Estandar  Inverti qu Cuando se activa la prueba, conmuta 5 veces el contacto corres-
[No] No] pondiente.
N ° RUN1/1 RUN: final de carrera por software Al
RUN1 1 RUN RUN2/2 RUN: final de carrera por software A2
RUN 2 2RUN RUN3/3 RUN: contacto aviso de anomalias A3
RUN 3 3 RUN
ESC ESC
29* | Transmisor de posicién x/ix¥ | Sentido de actuacién del transmisor de posicién opcional, a partir
[771], 7N, ESC de la posicién de seguridad da la correspondencia de la carrera/
Y angulo respecto a la sefial de salida i.
El margen de trabaijo (ver Code 8) de la vélvula se representa por
una sefial 4 a 20 mA.
Si el posicionador no esté conectado (punto de consigna inferior
a 3,6 mA) la sefial toma un valor de 0,9 mA y si no estd iniciali-
zado 3,8 mA.
30* | Aviso de anomadlia ix? Seleccionar, si y cémo se sefializard a través de la salida del

[No], HI, LO, ESC

transmisor de posicién una anomalia que conmuta el contacto de
aviso de anomalia.

Hl ix =21,6 mA o LO ix =2,4 mA
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Code

Pardmetro - Indicacién,

Descripcion

Nom.| yglores [ajuste de fabrica]

31* | Test transmisor de posicion ¥ | Prueba del transmisor de posicién, los valores se pueden introdu-
~10.0a 110.0 % del mar- | €ir en relacién al margen de trabajo.
gen de trabaijo, [valor de fé- | En posicionadores inicializados localmente se utiliza el valor de
brica es el dltimo valor indi- | posicién momentdneo como valor de inicio (paso suave al modo
cado por el transmisor de | de comprobacién). Si se prueba a través del software, el valor de
posicién], ESC simulacién introducido se emite durante 30 segundos como sefial

de retorno de la posicién.

3) Transmisor de posicién analégico: Los Code 29/30/31 se pueden seleccionar solo si el transmisor de posicién (opcional) estd
instalado.

32* | Aviso control de funcién A través del contacto binario opcional y del transmisor de posi-
No, [YES], ESC cién opcional se puede representar la recopilacién de estados co-

, , ) .

mo un aviso de anomalia (ver Code 25).

YES:  Se genera un aviso de anomalia para la recopilacién de
estados "control de funcién"

No: La recopilacién de estados "control de funcién" no influye
la salida de aviso de anomalia

33* | Aviso mantenimiento YES:  Se genera un aviso de anomalia tanto para la recopila-
requerido cién de estados "fallo" como para "se requiere manteni-
No, [YES], ESC miento/mantenimiento imprescindib|e".
) )

No:  Se genera un aviso de anomalia solo para la recopila-
cién de estados "fallo”, y no para la recopilacién de es-
tados "mantenimiento requerido/mantenimiento impres-
cindible".

34* | Direccién de cierre CL: "clockwise", en sentido horario
CL, [CCL], ESC CCL:  "counterclockwise", en sentido antihorario

Sentido de giro de la palanca de toma de carrera de la vélvula en

direccién a CERRAR la vélvula (mirando la pantalla del posiciona-

dor)

Solo se requiere para el modo de inicializacién SUB.

35* | Posicion de bloqueo Distancia hasta la posicién de vélvula CERRADA (posicién O %).

[0.0] mm/°/%, ESC

Solo se requiere para el modo de inicializacién SUB.
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Code

Pardmetro - Indicacién,

Descripcion

Nom. | yalores [ajuste de fébrica]
36* |Restablecer Std:  Se restablecen todos los pardmetros y los datos de diag-
[No], Std, diAG, ESC néstico a sus valores esténdar (valores de fdbrica). Des-
pués del restablecimiento se debe inicializar el posiciona-
dor de nuevo.
diAG:  Se restablecen sélo los datos de diagnéstico. Las curvas
de referencia y la protocolizacién permanecen. No se re-
quiere una nueva inicializacién.
37* |Transmisor de posicién Solo indicacién, muestra si la opcién transmisor de posicién estd
[No], Si, ESC instalada en el equipo o no.
38* | Alarma inductiva Opcién no disponible
No
39 |Info desviacién e Desviacién de la posicién de consigna (e = w - x)
Solo indicacién
40 |Tiempo de recorrido Tiempo [s] requerido por el sistema posicionador, accionamiento y
minimo a ABRIR vélvula para recorrer la carrera/édngulo nominal en direccién a
(tmin ABRIR) abrir la vélvula (posicién 100 %).
Solo indicacién
41 |Tiempo de recorrido Tiempo [s] requerido por el sistema posicionador, accionamiento y
minimo a CERRAR vélvula para recorrer la carrera/éngulo nominal en direccién a
(tmin CERRAR) cerrar la vélvula (posicién 0 %).
Solo indicacién
42 | Auto-w/manual-w Valor del punto de consigna w para el modo de operacién auto-
0.0 a 100.0 % del margen mdtico
4020 mA 4 a 20 mA corresponde 0 a 100 %
43 |Version del firmware Tipo de equipo y versién de firmware (indicacién alternada)

regulacién

Solo indicacién
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Code
Nom.

Pardmetro - Indicacién,
valores [ajuste de fébrica]

Descripcion

Infoy

Solo indicacién

Sefial de control y en [%], referida al margen de carrera determi-
nado durante la inicializacién

MAX:  El posicionador proporciona su sefial de salida méxima,
ver descripcién de Code 14/15.
OP: El posicionador desairea completamente, ver descripcién

de Code 14/15.
El posicionador no estd inicializado.

45

Estado desaireacion forzosa

Solo indicacién

Muestra si la opcién estd o no instalada.
No
Si

Desaireacién forzosa no disponible
Desaireacién forzosa instalada

Si se aplica tensién en los bornes de la desaireacién forzosa se
muestra de forma alterna YES y HIGH. Si no se aplica tensién (el
accionamiento desairea, posicién de seguridad indicada en la
pantalla con el simbolo S, se muestra de forma alterna YES y
LOW.

46* | Direccién Seleccién de la direccién de bus

(polling address) 0 a 15 para HART® Revision 5 (ajuste de fdbrica)

[0] a 15/63, ESC 0 a 63 para HART® Revision 6

La conmutacién solo es posible mediante el software adecuado.

47* | Estado proteccion contra

escritura HART® Cuando se activa la proteccién contra escritura, HART® sélo se

[Nol, Si, ESC pueden leer datos del equipo pero no modificarlos.
48* | Parametros de diagnéstico - Para mayores detalles acerca del diagnéstico consultar las ins-
49* | trucciones de servicio "Diagnéstico de vélvulas EXPERTplus" > EB 8389-1.
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12.3 Cédigos de error

Errores de inicializacién

Cédigos de error - Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
Solucién En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.
50 | x> Margen El valor de medicién es demasiado grande o demasiado pequefio, la palan-
ca estd cerca de su limite mecénico.
® Pin en posicién incorrecta
¢ En montaje NAMUR: se ha movido el acoplamiento o el pin no apoya en
la ranura de la placa de arrastre.
e Placa de arrastre mal montada.
Clasificacién de | [Mantenimiento requerido]
estado
Solucién|e Revisar el montaje y la posicién del pin.
e Cambiar de modo de operacién SAFE a MAN.
e Inicializar de nuevo el posicionador.
51 |Ax < Margen El margen de medicién del sensor es demasiado pequefio
® Pin en posicién incorrecta.
e Palanca montada incorrecta.
Un éngulo de giro en el eje del posicionador de menos de 16° genera sélo
un aviso, si es menor de 9° se cancela la inicializacién.
Clasificacién de | [Mantenimiento requerido]
estado
Solucién|e Revisar el montaje
e Inicializar de nuevo el posicionador.
52 |Montaje ® Montaje incorrecto
e La carrera/éngulo nominal (Code 5) no se ha podido alcanzar durante la
inicializacién en modo NOM (tolerancia hacia abajo no permitida)
e Error mecdnico o neumdtico, p. ej. seleccién de palanca incorrecta o sumi-
nistro de aire insuficiente para alcanzar la posicién deseada
Clasificacién de | [Mantenimiento requerido]
estado
Solucién| Revisar el montaje y el suministro de aire, inicializar el equipo de nuevo. Es
posible comprobar la carrera/éngulo méximos, introducir la posicién del pin
actual y finalmente inicializar en modo MAX.
Después de completarse la inicializacién, en Code 5 se muestra la carrera/
éngulo méximo alcanzado.
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Cédigos de error -
Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

53

Se ha superado
el tiempo de
inicializacién
(tiempo Init >)

La inicializacién dura demasiado tiempo.
¢ No hay suministro de aire o presencia de fuga

e Fallo en el suministro de neumdtico durante la inicializacién

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Revisar el montaje y suministro neumdtico, inicializar el equipo de nuevo.

54

Init - desaireacion
forzosa

1. Desaireacién forzosa disponible (Code 45 = "YES") pero no ha sido conec-
tada o estd mal conectada, de forma que no se puede suministrar presién
al accionamiento. El aviso aparece al intentar hacer una inicializacién.

2. Se intenta inicializar desde el modo de operacién posicién de seguridad
(SAFE).

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

1. Revisar conexién y tensién de la desaireacién forzosa.

Code 45 HIGH/LOW

2. Con Code 0 ajustar el modo de operacién MAN. Inicializar de nuevo el
posicionador.

55

Tiempo de recorri-
do demasiado
pequeio

(Tiempo de reco-
rrido <)

El tiempo de recorrido determinado durante la inicializacién es tan pequefio
que el posicionador no se puede ajustar de forma éptima.

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Montar la restriccién de presién de mando segin capitulo 5.

56

Posicion del pin

Se cancelé la inicializacién porque para el modo de inicializacién seleccio-
nado NOM o SUB es necesario introducir la posicién del pin.

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Introducir la posicién del pin en Code 4 y la carrera/édngulo nominal en Co-
de 5. Inicializar de nuevo el posicionador.
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Errores de operacién

Anexo

Aviso adicional en la
salida de avisos de

anomalia

Cédigos de error - Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
Solucién En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.
57 |Lazo de regulacién | Error de lazo de regulacién, la vélvula no sigue la variable regulada en los

tiempos tolerables (alarma banda de tolerancia Code 19).
® Accionamiento bloqueado mecdnicamente.
¢ Montaje del posicionador desajustado posteriormente.

e Presién de alimentacién insuficiente.

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

e Revisar el montaje

58

Punto cero

Error en la posicién del punto cero. Se puede producir un error si la palanca
del posicionador se mueve o en caso de desgaste de los internos de la vélvu-
la, sobretodo en caso de junta blanda.

Clasificacién de
estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Revisar vélvula y montaje del posicionador, si todo es correcto ejecutar un
ajuste del punto cero con Code 6 (ver capitulo 7.6, pdg. 74).

En caso de desplazamiento de la palanca posterior del posicionador (p. ej.
cambio de palanca) la palanca se debe adaptar de nuevo a la palanca de
medicién interna, moviéndola una vez de un tope mecénico al otro.

Cuando la desviacién del punto cero es mayor al 5 % se recomienda volver a
inicializar el posicionador.

59

Autocorreccién

Si aparece un error en el sector de datos del posicionador, se defecta me-
diante el monitoreo y se corrige de forma automdtica.

Clasificacién de
estado

Automdtica
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Cédigos de error -
Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

60

Error fatal

Aviso adicional en la
salida de avisos de

anomalia

Se ha encontrado un error en los datos relevantes de seguridad; una autoco-
rreccién no es posible. La causa pueden ser posibles interferencias de compa-
tibilidad electromagnética.

El posicionador va a su posicién de seguridad (SAFE).

Clasificacién de
estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Ejecutar un reset con Code 36. Inicializar de nuevo el posicionador (ver capi-
tulos 7.7 y 7.5).

Errores de Hardware

Cédigos de error —
Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

62

Sefal x

Aviso adicional en la
salida de avisos de

anomalia

¢ Toma de medicién para accionamiento desaparecida
e Plastico conductor defectuoso.

El equipo sigue trabajando en modo de emergencia, pero se deberia sustituir
lo antes posible.

El modo de emergencia se sefializa mediante un simbolo de regulacién inter-
mitente y en lugar de la posicién se muestran cuatro guiones.

Control: Si el sistema de medicién ha dejado de funcionar, el posicionador si-
gue en estado de operacién seguro. El posicionador trabaja en un modo de
emergencia en el cual no se alcanza la posicién de salida de una forma pre-
cisa. El posicionador, sin embargo, sigue la sefial de consigna de forma que
el proceso se encuentra en estado seguro.

Clasificacion de
estado

[Mantenimiento imprescindible]

Solucién

Enviar el posicionador a SAMSON AG para su reparacién.
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Anexo

Cédigos de error -
Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

63 |w demasiado
pequeiia

El punto de consigna w es inferior a 3,7 mA; este error aparece cuando el
generador de sefial no es conforme a norma.

Este estado se indica en la pantalla del posicionador con LOW intermitente.

El posicionador va a su posicién de seguridad (SAFE).

Clasificacién de
estado

[Ningtn aviso]

Solucién

Comprobar el punto de consigna Si es necesario, limitar la fuente de corrien-
te hacia abajo, de forma que no pueda proporcionar ningin valor por deba-
jo de 3,7 mA.

64 | Convertidor i/p

El lazo del convertidor i/p se ha interrumpido. El posicionador va a su posi-
cién de seguridad (SAFE).

Clasificacion de
estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Enviar el posicionador a SAMSON AG para su reparacién.

65 |Hardware

Aviso adicional en la
salida de avisos de

anomalia

Atasco del pulsador de inicializacién (a partir de firmware 1.51)

Se ha producido un error de Hardware, la vélvula va a su posicién de seguri-

dad (SAFE) .

Clasificacion de
estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Confirmar el error y volver al modo automdtico, sino ejecutar un reset. Inicia-
lizar de nuevo el posicionador. Si no funciona, enviar el equipo a SAMSON
para su reparacion.

66 | Memoria de datos

jAviso adicional en la
salida de avisos de

anomalial

La escritura de datos de memoria no funciona, p. ej. cuando hay discrepan-
cias entre valores escritos y leidos. La vélvula va a su posicién de seguridad
(SAFE).

Clasificacién de
estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Enviar el equipo a SAMSON para su reparacién.
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Anexo

Cédigos de error -
Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

67

Operacién de
control

jAviso adicional en la
salida de avisos de

anomalia!

El regulador de hardware se monitoriza mediante una operacién de control.

Clasificacién de
estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Confirmar el error. Si no es posible, enviar el equipo a SAMSON para su re-
paracién.

Error de datos

Cédigos de error — Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

calibracién

jAviso adicional en la salida

de avisos de anomalia!

68  |Parémetros de Error en los pardmetros de regulacién
control
jAviso adicional en la salida
de avisos de anomalia!
Clasificacién de estado| [Mantenimiento requerido]
Solucién| Confirmar el error. Ejecutar un reset. Inicializar de nuevo el posiciona-
dor.
69 | Parémetros Poti Error en los parémetros del potenciémetro digital
jAviso adicional en la salida
de avisos de anomalial
Clasificacién de estado | [Mantenimiento requerido]
Solucién | Confirmar el error. Ejecutar un reset. Inicializar de nuevo el posiciona-
dor.
70 Parametros de Error en los datos de calibracién de fébrica, el equipo sigue trabajan-

do con los valores por defecto.

Clasificaciéon de estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Enviar el equipo a SAMSON para su reparacién.
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Anexo

Cédigos de error — Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

71 Parémetros generales | Error en los pardmetros no criticos para la regulacién
Clasificacién de estado | [Mantenimiento requerido]
Solucién| Confirmar el error. Controlar y reajustar en su caso los pardmetros de-
seados.
72 Parametros de inicio | Error en los pardmetros de inicio
Clasificacién de estado| [Mantenimiento requerido]
Solucién| Confirmar el error y ejecutar un reset. Inicializar de nuevo el posicio-
nador.
73 Error interno del Error interno del equipo
equipo 1
Clasificacién de estado | [Mantenimiento requerido]
Solucién| Enviar el equipo a SAMSON para su reparacién.
74 Parémetros HART® | Error en los pardmetros no criticos para la regulacién
Clasificacién de estado| [Mantenimiento requerido]
Solucién| Confirmar el error. Controlar y reajustar en su caso los pardmetros de-
seados.
75 Info pardmetros Error en los parémetros Info, no criticos para la regulacién
Clasificacién de estado| [Mantenimiento requerido]
Solucién| Confirmar el error. Controlar y reajustar en su caso los pardmetros de-
seados.
76  |Sin modo de El sensor de recorrido dispone de un auto chequeo (ver Code 62).
emergencia Con algunos accionamientos, como p. ej. los de doble efecto, no es

posible el modo de emergencia. En caso de fallo en el sensor de reco-
rrido, el posicionador va a su posicién de seguridad (SAFE). Durante
la inicializacién se reconoce si el accionamiento es uno de este tipo.

Clasificacién de estado

[Ning0n aviso]

Solucién

Sélo informativo, en su caso confirmar.
No es necesaria ninguna accién adicional.
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Anexo

Cédigos de error — Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

77

Error de lectura de
programa

Cuando el equipo inicia por primera vez después de conectarse la se-
fial eléctrica, ejecuta un auto test (aparece en la pantalla tESHnG).

Si se carga un programa que no corresponde con el del posicionador,
la vélvula va a su posicién de seguridad (SAFE) y no se puede mover

de esa posicién.

Clasificacién de estado

Error (no se puede clasificar)

Solucién

Interrumpir la energia eléctrica y volver a iniciar el equipo. En caso
contrario, enviar el equipo a SAMSON para su reparacién.

78

Parémetros de
opciones

Error en los pardmetros de opcién

Clasificacién de estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Enviar el equipo a SAMSON para su reparacién.

Errores de diagnéstico

Cédigos de error — Solucién

Aviso estado condensado activo, a solicitud aparece Err.
En caso de existir avisos de anomalia se indican aqui.

cancelada

79  |Diagnéstico ampliado | Avisos de diagnéstico ampliado EXPERTplus (ver > EB 8389
"Diagnéstico de vélvulasEXPERTplus").
Clasificacién de estado | Mantenimiento requerido (no se puede clasificar)
80 |Parametros de Error que no es critico para la regulacién
diagnéstico
Clasificacién de estado | Mantenimiento requerido (no se puede clasificar)
81 Curva de referencia | Error durante el registro automdtico de las curvas de referencia sefial

de control y-estacionaria (d1) y sefial de control y-histéresis (d2) du-
rante la inicializacién

e El registro se ha interrumpido
* La linea de referencia y-estacionaria o bien y-histéresis no ha sido
adoptada

Los avisos de fallo se guardan contra fallo de corriente. No se pueden
restablecer.

Clasificacién de estado

[Mantenimiento requerido]

Solucién

Controlar y si es necesario registrar de nuevo las curvas de referencia.
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12.4 Seleccién de la caracteristica

Anexo

A continuacién se representan graficamente las caracteristicas seleccionables en Code 20.

i Informacién

La definicién individual de una caracteristica (caracteristica definida por el usuario) solo se
puede hacer a través de una estacién de trabajo/software (como p. ej. TROVIS-VIEW).

Lineal (seleccién caracteristica: 0)
100 1= Carrera/éngulo [%]

50

Punto de consigna [%]
|

0 T
0 50 100

Isoporcentual (seleccién caracteristica: 1)
100 1= Carrera/éngulo [%]

50

Punto de consigna [%]
{

0 50 100

Isoporcentual inversa (seleccién caracteristica: 2
100 1= Carrera/éngulo [%]

50 A

Punto de consigna [%]
i

0 50 100
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Anexo

Mariposa lineal SAMSON
(seleccién caracteristica: 3)
100 1 Carrera/éngulo [%]

Mariposa isoporcentual SAMSON
(seleccién caracteristica: 4)
100 1= Carrera/dngulo [%]

50 A 50 4
0 Punto de consigna [%] 0 Punto de consigna [%]
T 1 T 1
0 50 100 0 50 100
Obturador rotativo lineal VETEC

(seleccién caracteristica: 5)
100 1~ Carrera/éngulo [%]

Obturador rotativo isoporcentual VETEC
(seleccién caracteristica: 6)
100 1~ Carrera/éngulo [%]

50 50 A
0 Punto de consigna [%] 0 Punto de consigna [%]
T 1 T 1
0 50 100 0 50 100
Sector de bola lineal

(seleccién caracteristica: 7)
100 1~ Carrera/dngulo [%]

Sector de bola isoporcentual
(seleccién caracteristica: 8)
100 1~ Carrera/dngulo [%]

50 - 50 4
0 Punto de consigna [%] 0 Punto de consigna [%]
T i T 1
0 50 100 0 50 100
106

EB 8387-3 ES




ANVIHID

AR R (0] LRULDD) B PRI 0 ST U]
ST U i dus

Pl 3 few SOpEn s ou

£Z s

“pasn a4 jou jsnw ubisap ejduss & jo sbind Bunueiq pue (spueib adk Bd) spuelb saey -
“RUNEopIUS ay) 18 Ajaje|pawi) papiosd aq (eys exnep Buiess painbas

By} ‘swasls INpUoO 0] PAIBULOD S BINED o1 ji “penssr usaq sBY Sjeayas 1S9}
S|IRdSS B L3I IO} PUE ‘T'E| PUB |'EL SUOROSE 'L-5/000 NI Ul PAINYS Siualoinbas

B} 90 JBY} SWIEAS JINPUS 10 5P 1389 GRS Yl P aq eys sawep UL+
i paWED 93 J5n Buimolio) By ‘UoRIsioid Jo Bdf p,-x3 o) pauBisep 51
‘LZoLELE 9941 Ja0AU0a uogisod Iy e By jo [BUIALIDY B4 UM, 'L
SUCHIPUOD UOKIDUUOD
umi..:&
-ﬂ:w. v.ﬁbgozm-oN___—min_s:_!—g_ogn—!——s-ﬂnﬂm “suolexnads ubissp
LRy aq Ao few sweol joosdawey uo saeday

TERE T ()

¥B0LL-L) ¥3 814 PO0SY 59 PUE USWEESESY (91)

MSL XEW ‘uopedissig
YWz P nau jeubis
2aASE 0L ‘sbegon fddng
EEp B L

‘wofpaosd jo sadfy
B P, X3 20 P, X3 JO INS0DUS [EJSLW € Ul PRpEISY) aue sesnjesedde o) vonedqdde peay sod

‘UOEAYIZ2S SNGPIANE ,p, NOLLYONMOS 941 20 1005U03 OOSIH 94} Yim BIUERICIOE U1 Yo
snqyoug o) Buipucdsesos SWASLS SNOPIBY O} UOIKBULCT J0j PEPUSIU U8 SUOISIAA LZG-IELE
PUB | Zt-LELE BUL 'SBIGED [EUBIS YUl OF - ¢ BU) E1n € i pa
e Ele (126-LELE UOrIaW) (UBIS WU OF - + Bu) jo SU) eufis oy} Buisn ‘joooioid LHYH B
yum pesusiswesed pue pauniyuos s1 Jagonues uomsed ey) Jejawesed ndino ue se anssaud
Bupengae anewnaud auy sysnipe pue ayed [GAU00 aUL O 11 S YIv uoiBad YLl OF - & SU) LI,
Jun jonuco B jo eubis wdno ay samedwod Ja)oRUed uopsed auL JojEmIE wani-ped o Wi
BqejiEae ARRaWWeS AU ¢} PIYDENE 0G UBD LDILM ‘sanpqedes LONEJUNLILIOS )M JSenuod
uofpsod usnoe-ajgnep [ -aifus e 8 *|Z,-1ELe adhl Usjonucs uonised sgewneud-one)E By

UGS J0 UOHAPTERg (51)

X 104 X3LY L} 81d LYOIILEID NOLLYNINYXI-3dAL-03 )
37NA3IHIS L

ujpag pun Biamyosunelsg

mE jle}suesapung ayasiuysa]-yssieyisiyd

TRt GOSN U0 B WD 0 STEY U
S ] SR Py s
WAL Lo 30407

d pun opEiIg
!!.i:u_z n Buj-1q
(ounjputis)

‘B.1d Jo jeysq ug

1102 '€ Ao ‘Bianysune.g
9941 90 2. 081 Dl 93 X3 ﬂu__ @
a9 FL'SL'9L DIl ep X3 puegD PL'SL'IL NP X3 DZI &

“Bupmono) ) 9prpu reys uawdinba au) jo Burpew syl (Z1)

o 10U BUE BSBy ] inba spy) jo fjddns pue ssao0sd Buurgaenuew
ou) o Gede SAPSIG 9] J0 BUBLIBINDEY JBIN] D6V INIPRD s OF SUERIOIOE Ul Juawdinbo
poqrods syl o sis0y pue voneEuses “ulisop oul of Ao SR SESYeD uodeunsexe-adf-03 sl (1)

“SEHHL09 $14) OF HAPIYIS DY) Ul payIds BEN B)ES 0} SLCHDILGD
|eiaads of jpeige 5 Jueledinks BU B SHEIDW 1) SqUINY YENI0a oy) saye pacerd 5 . ufis aE 1 (0L)

B00ZLE-6L009 NI L00Z:L-6L008 N3
LDOZ:F-6LO0D NI BO0Z:0-6L00S N3
g T fq painzse usaq sEY Kapes pum yieay [Bquass] i yum sauesdwed ()
vE0LL-LL X3 8ld
Uodas [ U UOWSSOSSE [ERUSPYUOT O] U] POPMOIA) BUE EINS3N (58] PUE LOIRULENE Syl

anoaa
ayy o) g weuwy W uawB ‘sausydsowne awscide Apeuaiod w asn sy papualu) Swalses aupeyd
pue juBuxdinba jo uoganagsues pue uBisap s o) Bunes SUALIBANbSY LB PUE WIESY [BJUBSE] BUY

\n Aydiod 0f PUNG) LS SEU JUALUGINDO SIL JEU) SBYLIGD PEGL LUIEW £Z JO DAIRPE SM0aN0 E...au
B0 6 HAY P SIUEPIIISE U) 2040 ON Apoq payou (8l

€ BLID0 UIBIDY) SUBLINSCH Bl
PUE BEIY:80 S} O} BINPSUIS BY) U POUERTS UE RO vojese ajgerdacce Aue pue wawdnba sy (L)

FUBULGE) U W LNPURIY PLE0E 'E HEINWSIEAA swpey  (g)
Huyayslay pun -ssai OV NOSWYS sunpenuen ()
LZLELE Bdf) seyouuos uosod gewneud-oaela Juewdinby ()

X POk X321V L m._....._

2wy *dfia3 (g
J3Meire anisopdxs L
u 9% 295 265:__»_._395 aaaalg puB wawdintg  (Z)

{uonejsuedl)

3LVOIdILH3ID NOILYNINVYX3-3dAL1-03 i

ujpeg pun Blamyossunesg

m—n jjeIsuesapung ayosiuyaa ] -yasieqisiyd

BEROL0NIET

107

EB 8387-3 ES



ANVNEED - BLIE - 001
A I T U 4] I ) 1)
0 S8R0
"L P
£/ 199y
M gL xew wonEdssip om0
v 0z r inou (eubls
ADS="N"20A SETOL ebeyjon fddng
EIEP [EW0e13
A u) pajuesaud e EJEP |EDU088 BY)
0. O — 5 ameradwa) wowun sy spueS sged jeyau Susn usym
2. 08+ Tl
D0 0L+ BLF D, OF — 51 auron &x3
0, 08+ oL

e_ns o:ia-c_ !- Bwu!.:ngm_!ua..m;!ﬁ.wn_..m.
g ejqssuued Byl PUE SSER ! usanyaq d 104
“uoijdo UE se peonpanu) ale Bu|eax pecioy | p0LZ-1ELE PUB Induy Al [ £0LZLELE SedAL
51548 wdhl) vonesypeds Snapid NOLLYANNO 4 ('F"-1ELE 984) vd SNAIS0Ed o
BUIPICOoE ASAIBLIBHE INO POLLED §| USHEIIUNWWOD "B X3 Aajes oisuuu) uogdeld jo edd) o
Poubisap eie - LZG-LELE PUB ¢ Lk LELE 580 sn.!u_ia._ ofeumaud- a_w.a_o E._.

Aueuues PnURL PLEQD 'E HES[INUSIEM ESRIPEY
Huyosyebay pun -ssep DY NOSIYS Jenpenuey

99di 2. 08L DI W X3 AT
pue gLoliex3 ozl o gron(wlqpxa oz
10 8L219eqpX3 OZN Jo 9LDNAPX3I DT ) Buppep

“1Z-ELE B EUE]

(uopejsuely)
X #1001 X3LV b} 81d 3LVIIHILHID NOLLYNINYX3-3dAL-03 0

ol Xouuy DI6IFE oAR20.0 o Bupiooae
LN3IW3IddNS L

ujpag pun Blamyssuneg

mE jejsuesapung ayoasiuysa|-yssieyisiyd

unopusey

ANWED + o1
-;.B.._Ii_ﬂ..lsluci.!&l-v!eis

A0SS@J0Ud pun JONasg
safswsnen) 0 Bupag

(aunpeulis)
........ i ‘H1d 0 FEYSG UQ

LI0E ¢ Ay Braazsuneg 1 TYLIZ

ofE U LM A e
T B (1]

‘(526 pauapua
-usBikxo s usBixo ou ‘sased ou) dxo Ue asnes AW wWipsw
By} Ul eauasasd SEOUM SIOURISGNS AUB LIRILOS JOU 1SN vou_._ sasel ey e 'assydeoune
awEodxe UB WD) jou saop wnipaw Buesado ay) 1ey) aunsua jsnw Jojeiade uswdinks sy
“1eq § s aunssaud se-BuscBu) wnwsEw Syl L
uofj298 3 oy} uj wnjpow B do
‘D, 08+ PUR 3, Ot~ USAMIS] S2uN|EHALLD| JUSIGLIE Of ) SSE[ Bunesedwa) u)
PUE "D, 0L+ PUE 3, Ot~ USOMIS] Seunjeseduus) JUBIQWE O} |G SEE[2 aunjesadwa) u)
‘D, 09+ PUE ), Di- UBBMS] SasnjEsedLLS] JUS|qUIE O) 0] S8 aunjmadws ul
SMORD) SE S| °|Z,-LELE SR egoausd vonsod aewnaud-onaal@ auy) jo uonedde o pray oy
aunjesadueg jusquiy

Ui PRIELCD 80 1SN SHBAGLIE UaUodWoD sy) Ul peyieds SUONPUOD
Buneiado @l 'HEIYHAD UCHEULUEXS Blesedas B SABY [IBYS ABU) PUB JASUS JSM00 AU U0
suoEPoeds BU) Y)M WNWAILL & S8 sanduscs JBY) PIEPUETS [BIRAI0S8) B JO Bq [Feys (SJ0j2euuns
‘spueif ajges adf)-xg ‘sBupEng ‘sjuswLBdWOD [BULLA]) PAjEISW JO PaYIENE speucdwol
"WUO) HENDIPE UE LY 90MBP Y2Be AUBdWDDZE [BYS SUDHINISU] PUB S3)0U BS8U |
“ease ansojdee fenuajod syl jo waishs Buipueg Equsodinba
[B30] Y} Ul papnisul 8q JlBYs L2 LELE adRy “alp uogisod 2y R L
'Pasn Bq JEYS
sajqes bu .oo.._.._oo wessa-ameadwe “0, 0/ speacxs sped mdu sy 1B einjEiedwa) By ) £

ebe 89 |14 11 184} 08 paino1 pue pey
G ey L2 —n___.n onb Ln_-o-u:so uonisod snewnaud-onae syl jo sjges Bupdsuuod ayl 7

| WO 0rGL008 NI YuM SauBpIoIse

w o edy dde ue jo 1 By} Sl8GW JEY) BUNSOIMUE UE Ul

PaRRULOD BY ._2. ‘L2s :u.n RE a.E:s uogised sgewnaud-oape syl jo (pua ajqea
: 1 L Ul SPELU §1 USNJALLED §| «

Bk UOEs L6009 NI
ul suonesycads Byl Uk soumduwod Ul PHEes @G ([BYs Pasn jou e jey) sBuwedD

X L0 XALY Li 9ld ILVOIHILNID NOILYNINYX3-3dAL-03 OL IINAIHIS
ujjsag pun Biamyosuneig

& Jeysuesapung ayoasiuysa|-yasiexisAud

EB 8387-3 ES

108



ARRHTE o ANVPHID

‘PR s ) ) 0 ‘S 0 1 A P S ) B R 0 D O
....iila.nslm A W " iq o

mo| Aqi6yBeu
dugrL =

YW 98 =
A ZE =

Yoo Gl =
A BE =
“EONEA WLER

S 8 F= 7T

S fEASLULA POYED B 0) uog 0} Ao (8 'v speuuLE;)
BIUDI B %3 uog o =dhy pacuog vondp

e Lopep-o

“BeE0 youe W paydde Bq jum sualido Bumoyoy syl jo auo AUO Son

HT 0 = N
N =8
2102 '92 Ainr ‘Brampsuneig
Mgwe o | WL B B
vu o gge = | vwoooge =
8LLIZT T ELd O EOL Jan ¥e &l | odA tE = N
ELE] ol e 3
6002:4£-6.2009 N3 ZHOZ:41-6.2009 N3 SNARHNA paltOGA
L00Z:L-62009 NI 200Z71-6.2009 N3 6002-0-6.009 N3 ¥ IzeebELE adAL
SpIEEE poyady 0
MmEs = 'd
‘safiueya Inoum Ajdde 285._8 uonewwexs adi-03
o) JO SUO|EYDOTS JOLI0 |[B PuUB LoNEIBdo BJES 10) SBL0U [BUCY i |epads Bl v ooge =
_%oAa sy = 0
“awoi B x3
wo| AgiBySeu vd 140Md
du 0lk = 2 shavon od
VUG o= ¥z ess edhy
=
A S ='n “seiqe) Buwogo) oyl o) epew
CHENJEA LUANIUXER S SoUGEE EBJEP [EMOB(E Bjqssuued ey pue vonoeud o edh) usamjed diysuoie Jog
WA IV B x3 vor Joodly 1naups peubis Sne
e AIESTSUMIL POLENSO B O UoRoDuICo o) Auo {08 v sEuuLa)
BN By %3 uoy o adiy nduy Aewg wondo i
X #E0E X3LY b 91d SLVYIIHILEID NOLLYNIWYX3-3dAL-03 OL LNIWIddNS ' X #LOE X3LY L1 8Ld LYIIHILEAD NOLLYNIWYXI-3dAL-23 OL LNIWIddNS 'L
ujpeg pun Blomyosunesg ujpeg pun Blamyosunesg
e jjeysuesapung osum_ze_oc._.usom__mx_mhzm % jjejsuesapung 0:00_::00._.|:0w__mx_mh_._1

109

EB 8387-3 ES



ce_3731-3_de_en_fra_rev07.pdf

110

SMART IN FLOWW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fiir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/

La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Ex d Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique Ex d avec communication HART
Typ/Typel/Type 3731-3...

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
EMC 2014/30/EU +A1:2011, EN 61326-1:2013

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

Hersteller/ Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
Weismdillerstrale 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v H. Bege p@ﬁ%

Hanno Zager
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/
Responsable de I'assurance de la qualité

Dirk Hoffmann
Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Entwicklungsorganisation/Development Organization

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
WeismilllerstraBe 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8387-3 ES



SMART IN FLOWW CONTROL

SAMSON

EU Konformitatserklarung/EU Declaration of Conformity/
Déclaration UE de conformité

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der Hersteller/
This declaration of conformity is issued under the sole responsibility of the manufacturer/
La présente déclaration de conformité est établie sous la seule responsabilité du fabricant.

Fir das folgende Produkt/ For the following product/Nous certifions que le produit

Elektropneumatischer Ex d Stellungsregler mit HART-Kommunikation /
Electropneumatic Ex d Positioner with HART communication /
Positionneur électropneumatique Ex d avec communication HART
Typ/Type/Type 3731-321..

entsprechend der EU-Baumusterpriifbescheingung PTB 05 ATEX 1058 ausgestellt von der/
according to the EU Type Examination PTB 05 ATEX 1058 issued by/
établi selon le certificat CE d’essais sur échantillons PTB 05 ATEX 1058 émis par:

Physikalisch Technische Bundesanstalt
Bundesallee 100
D-38116 Braunschweig
Benannte Stelle/Notified Body/Organisme notifié 0102

wird die Konformitat mit den einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschriften der Union bestatigt/
the conformity with the relevant Union harmonisation legislation is declared with/
est conforme a la législation d'harmonisation de I'Union applicable selon les normes:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007
+A1:2011, EN 61326-1:2013

EN 60079-0:2006, EN 60079-1:2007,
EN 60079-7:2007, EN 61241-0:2006,
EN 61241-1:2004

RoHS 2011/65/EU EN 50581:2012

EMC 2014/30/EU

Explosion Protection 94/9/EC (bis/to 2016-04-19)
Explosion Protection 2014/34/EU (ab/from 2016-04-20)

Hersteller / Manufacturer / Fabricant:

SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT
WeismdillerstraRe 3
D-60314 Frankfurt am Main
Deutschland/Germany/Allemagne

Frankfurt/ Francfort, 2017-07-29
Im Namen des Herstellers/ On behalf of the Manufacturer/ Au nom du fabricant.

v H. Bege p@xﬁi%

ce_3731-321 _de _en fro_rev07.pdf

Hanno Zager Dirk Hoffmann
Leiter Qualitatssicherung/Head of Quality Managment/ Zentralabteilungsleiter/Head of Department/Chef du département
Responsable de I'assurance de la qualité Entwicklungsorganisation/Development Organization
SAMSON AKTIENGESELLSCHAFT Telefon: 069 4009-0 - Telefax: 069 4009-1507 Revison 07
Weismiillerstraie 3 60314 Frankfurt am Main E-Mail: samson@samson.de

EB 8387-3 ES
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