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Positioner 3730-41/51cdefghijk 

Equipment markings 
II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T80°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 

Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82
Vmax or Ui 24 V 17.5 V 16 V 28 V 
Imax or Ii 360mA 380 mA 25 mA or 52 mA 115 mA 
Pi 1.04 W 5.32 W 64 mW or 169 mW 1 W 
Ci 5 nF 5 nF 60nF 5.3 nF 
Li 10 µH 10 µH 100 µH Negligible 
Rated values * UN = 8.2 V, Ri = 1 

kΩ 

Circuit Binary input 
(24 V DC) 

Circuit no. 5 
Terminal no. +87 / -88
Vmax or Ui 30 V 
Imax or Ii 100 mA 
Pi 1 W 
Ci Negligible 
Li Negligible 
Rated values UN = 24 V DC 

* For connection to NAMUR switching amplifier acc. to IEC 60947-5-6

Circuit External position 
sensor 

Binary input 

Circuit no. 6 7 
Terminal no. Pins p9, p10, p11 +85 / -86
U0 8.61 V 5.88 V 
I0 55 mA 1 mA 

P0 250 mW 5,32 W 
Ci 5 nF 
Li 10 µH 
Rated values 
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Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/Ii = 25 
mA,Pi = 64 mW, the correlation between temperature class and permissible ambient temperature 
range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta     Ii / Pi 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 75 °C
52 mA / 169 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
25 mA / 64 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

Model Code 

c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be

replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the 

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 

Positioner 3730-45/55cdefghijk 

Equipment markings 

II 2D Ex tb IIIC T80°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 
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Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82
Rated values * UN = 8.2 V 

Ri = 1 kΩ
Circuit Binary input 

(24 V DC) 
Circuit no. 5 
Terminal no. +87 / -88
Rated values UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

Model Code 
c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be
replaced with certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the 

corresponding ambient temperatures and have a degree of protection of at least IP 54. 

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-118efghijklmnopq 

Equipment Markings 
II 2G Ex ia IIC T* Gb 

II 2D Ex ia IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 
Circuit Signal circuit Position 

transmitter 
Inductive limit 

switches 
Software limit 

switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 and +51 / -52 +45 / -46 and +55 / -56
Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 16 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 25 mA or 52 mA 52 mA 
Pi 1 W 1 W 64 mW or 169 mW 169 mW 
Ci 16.3 nF 11.1 nF 71.1 nF 12.2 nF 
Li negligible negligible 100 µH negligible 
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ
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Circuit Mechanical limit 
switches 

Forced 
venting 

Binary output 
(NAMUR) 

Binary input (24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88

Vmax or Ui 28 V 28 V 16 V 28 V 
Imax or Ii 115 mA 115 mA 52 mA 115 mA 
Pi 500 mW 1 W 169 mW 1 W 
Ci 22.2 nF 11.1 nF 12.2 nF 11.1 nF 
Li 150 µH Negligible Negligible Negligible 
Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ UN = 24 V DC 

Circuit Analog input Servo drive 
(AMR) and 

external 
position 
sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86
Vmax or Ui 28 V 4.8 V 28 V 28 V 
Imax or Ii 115 mA 65 mA 115 mA 115 mA 
Pi 1 W 74 mW 1 W 1 W 
Ci 11.1 nF 100 nF 11.1 nF 11.1 nF 
Li 150 µH 8mH negligible negligible 
Rated values UN = 3.5 V DC UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is 
shown in Table 2. 

Table 2: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 
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Operation with External position sensor I 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

Model Code 

e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54. 

Positioner TROVIS / TROVIS Safe 3793-518efghijklmnopq 

Equipment Markings 

II 2D Ex tb IIIC T85°C Db 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42

and 
+51 / -52

+45 / -46
and 

+55 / -56
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
* UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
UN = 24 V DC 
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Circuit Mechanical limit 
switches 

Forced venting Binary output 
(NAMUR) 

Binary input 
(24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88

Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V
Ri = 1 kΩ

UN = 24 V DC 

Circuit Analog input Servo drive (AMR) 
and external 

position sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86
Rated values UN = 3.5 V DC UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C 

Operation with External position sensor I 

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C 

Model Code 

e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant

Specific Conditions of Use 

1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54. 
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©

yz{|~���y{�{��y�~���~����~��~����������~{�~{y|~��y{��y�~���~�{yz��y~�z����~

���������������� �¡�¢�£¤��¥��¦¤§���̈�¤ª«¤��§�¬¤�­�«̈�¤§�®�̄�°¥± �²ª̈�¤��³̈ª£��µ�
¶·�̧¹¹�º»¼�½¾���¾�»�»»»���·�̧¹¹�º»¼�½¾����̄��¾»»����µ�̈�·���¤	
�µ��������� ¦�µ����� �µ��������� ¦�µ�
©

��²³�
�»°��º±�ª�°½¼� ¥�£¤�¹������

�����~

��������������� !�"�#%#&'(')*)+�,-.�0123���

�456789;<~�=>?6;@A�

BB��C��	�¤¦�BBD�¶F�C¦�

�G9H<>6H=G~�=<6;@A~

�6>H56<~ |6@;=G~H6>H56<~ �IA6<6I;~
<>=;A86<<9>~

{;J5H<6K9~G686<~
AL6<HM9A~

|IN<L=>9~G686<~
AL6<HM9A~

�6>H56<~;IO~ ½� °� ���ª��¹� ���ª��̄�

y9>86;=G~;IO~ ½̧½����½°� �̧½�����°� ¹̧½����¹°�

�ª��

�̧½�����°�

¹̧�����¹̄�

�ª��

�̧������̄�

�=<9J~K=G59A~ BQ�R�¹�µ�S°»�µ�� ²Q�R�°¹�¡�TD� F�²Q�R�� °�¡�
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�DCAR�VDN=AI� Ź���²»�£���� � � �

�
�

{XAF@DN��DC>BHI�

­̧¦�̈���¦���ª�¬��¦��¦¦¬��¦·�¦�����¦�̈������¬¡��¦�·ª��ª��¦��·�ª¦¬���¦·�¦�����¦���¬¥¦�̧��ª���­��¬�ª¬�̧���¦�²¢�
{DTNA�_e�

{A@?AFDC=FA�ONDII� �AF@>II>TNA�D@T>ABC�CA@?AFDC=FA�{D�

{̀� �»½�M��g�̧��g�º��½�M��

{h� �»½�M��g�̧��g�º����M��

�
������¦���ª�¬��ª�­�ª¬¡�̈�ª�¦��ª·ª����ª�̈­¦����¦¡��ª�­�J·�	�Jª����²�·�©§ª���¿±��·d��¬¡�J·�	�Jª���²��·�©§ª���±»�·d©�



15-58 	 EB 8484-1 IT

Certificates
�

�p{���§�²
²

½�²��$/²:EP[fqP½f�q²r/s½ftfuP½/²v�w²²xyz|}~:��z���²²

²

���������������������������������������������������������������������������

������� ¡¢£¤�¥¦̈©�ª «¢¬­��®£¢̄­°��¢±̈­³́­¢̈°�µ­�¶¤́±�­°�·¥̧�¹®º©�»³±¦­̈�¼±³¬̈ ¾�
¿À�ÁÂÂ�ÃÄÅ�ÆÇ���Ç�Ä�ÄÄÄ���À�ÁÂÂ�ÃÄÅ�ÆÇ����̧��ÇÄÄ����¾¢±£À�¢¦­	
�¾¢��� ¡¢£¤©̄ ¾�����©�¾¢��� ¡¢£¤©̄ ¾�
²

��»¼�
�Ä¹��Ãº¢³�¹ÆÅ� ®¢¬­�Ç� ����

¦́­�̄ ��­£¢¦± ³��­¦�­­³�¦­¾�­�¢¦��­�̄£¢¤¤�¢³̈��­�¾±¤¤±�£­�¢¾�±­³¦�¦­¾�­�¢¦��­��¢³¬­�±¤�¤́ �³�±³�¿¢�£­��©�
�
���������

���������������  � ����!  !�������!�"����������������� �����������������!�#��!�

�%� �ÂÄ�&'�(�¿¢�(�Á�Ç��&'� �
�¹�¾����Æ̧��¾)�

�*� �ÂÄ�&'�(�¿¢�(�Á�Â��&'�

�%� �ÂÄ�&'�(�¿¢�(�Á��Ä�&'� �
¹��¾����̧Â�¾)�

�*� �ÂÄ�&'�(�¿¢�(�Á���&'�

�
�+������!  !�������!�"����������������",�����-.��0� ��,�.��������! �1%2�3��4����4�5�62�3��

�.0����.0��

�̄7�8³̈�̄¦±¡­�£±¾±¦�̄ ³¦¢̄¦À�Ä� ��Æ�
�̈7�¤ £­³ ±̈�¡¢£¡­À�Ä� ��Â�
­�7�³ ¦�¤¢�­¦«��­£­¡¢³¦�
��7�® ¤±¦± ³¤�¤­³¤ �À�Ä� ��Æ�
¬�7�¥­¢¶¢¬­�¤­³¤ �À�Ä� ��¹�
�́7�µ±³¢�«�±³��¦À�Ä� ��Æ�
±�7�9±¢¬³ ¤¦±̄¤À�Â�
;�7�< �¤±³¬�¾¢¦­�±¢£À�Ä� ��Æ�
¶�7�' ³³­̄¦± ³À�ÆÁ¹� ���Á̧�

²

����!-!���."0!�!." �.-�� ��

Æ©�� ��¦́­�¢��£±̄¢¦± ³¤�±³�̈�¤¦�¬� ���888'°�¦́­�̄¢�£­�¬£¢³̈¤�¢³̈��£¢³¶±³¬��£�¬¤�¤���£±­̈�¾�¤¦��­��­�£¢̄­̈��±¦́�

­̄�¦±�±­̈� ³­¤©�¿́­�̄¢�£­�¬£¢³̈¤�¢³̈��£¢³¶­̈��£�¬¤�¾�¤¦��­�¤�±¦¢�£­�� ��¦́­�̄ ��­¤� ³̈±³¬�¢¾�±­³¦�¦­¾�­�¢¦��­¤�

¢³̈�́¢¡­�¢�̈­¬�­­� ���� ¦­̄¦± ³� ��¢¦�£­¢¤¦�8®��Â©�

²

=>?@A@>BCDFGHIJKLFMFNOQNRSTSCUVW@XYZ\B>]̂F

�_�!���"�����̀!", �

88��a��	�­̄�88'�¿b�ā �
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F UKEX 029 (Jan/21) 

  1  UNITED KINGDOM CONFORMITY ASSESSMENT

 TYPE EXAMINATION CERTIFICATE
2 Equipment or Protective systems intended for use in Potentially Explosive Atmospheres – 

UKSI 2016:1107 (as amended) 

3 Type Examination Certificate No: FM21UKEX0203X 

4 Equipment or protective system: 
(Type Reference and Name) 

Model Type 3730-4/5, TROVIS 3730-1,  
TROVIS 3730-3 and TROVIS 3793 

5 Name of Applicant: Samson AG

6 Address of Applicant: Weismuellerstrasse 3 
Postfach 101901 
Frankfurt D60314 
Germany 

7 This equipment or protective system and any acceptable variation thereto is specified in the 
schedule to this certificate and documents therein referred to. 

8 FM Approvals Ltd, certifies that this product has been found to comply with the Essential Health 
and Safety Requirements relating to the design and construction of products intended for use in 
potentially explosive atmospheres given in Schedule 1 of the Regulations. 

The examination and test results are recorded in confidential report number: 

PR459607 dated 18th October 2022 

9 Compliance with the Essential Health and Safety Requirements, with the exception of those 
identified in item 15 of the schedule to this certificate, has been assessed by compliance with the 
following documents: 

EN IEC 60079-0:2018, EN IEC 60079-7:2015+A1:2018, EN 60079-31:2014, 
EN 60529:1991+A1:2000+A2:2013 

10 If the sign ‘X’ is placed after the certificate number, it indicates that the equipment is subject to 
specific conditions of use specified in the schedule to this certificate. 

11 This Type Examination certificate relates only to the design, examination and tests of the specified 
equipment or protective system in accordance with the Regulations. Further requirements of the 
Regulations apply to the manufacturing process and supply of this product. These are not covered 
by this certificate. 

12 The marking of the equipment or protective system shall include: 

See Annex for marking details 

Digitally	signed	by	Victor	Aluko-Oginni
DN:	O=FM	Approvals	Limited,	CN=Victor	
Aluko-Oginni,	E=victor.aluko-oginni@
fmapprovals.com
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13 Description of Equipment or Protective System: 

TROVIS 3730-1 
General – The TROVIS 3730-1 Positioner is a single acting positioner for attachment to pneumatic 
control valves.  The positioner mainly consists of a non-contact travel sensor system, an i/p converter 
and the electronics with the microcontroller.  The valve position is transmitted either as an angle of 
rotation or a travel to the pick-up lever, from there to the travel sensor and forwarded to the 
microcontroller.  The PID algorithm in the microcontroller compares the valve position measured by the 
travel sensor to the 4 to 20 mA DC control signal issued by the control system after it has been converted 
by the AD converter.  In case of a set point deviation, the i/p converter causes the actuator to be either 
vented or filled with air.  As a result, the closure member of the valve is moved to the position determined 
by the reference variable.  The pneumatic module is supplied with supply air and the flow rate of the 
module’s output can be restricted by software 

Construction - The Type TROVIS 3730-1 Positioner mainly consists of the electronics part.  The parts 
are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure 
has a cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window 
can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 

TROVIS 3730-3 
General - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner is a single acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves. The positioner ensures a predetermined assignment of the valve position 
(controlled variable x) to the input signal (reference variable w). It compares the input signal received 
from a control system to the travel or rotational angle of the control valve and issues a corresponding 
output signal pressure (output variable y) for the pneumatic actuator. 

Construction - The Type TROVIS 3730-3 HART Positioner mainly consists of the electronics part and 
one pneumatic module. The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast. The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 

3730-4/5 
General - The positioners type 3730-41, 3730-51, 3730-45 and 3730-55 are communication-capable, 
bus-powered field devices which are used to assign a valve position to a control signal.  The bus interface 
connection (bus-coupling) can be performed according to the FISCO-concept for both specifications, 
Profibus PA and FoundationTM Fieldbus.  They are mounted onto levitation and slewing actuators.  Non-
flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for the application 
inside the hazardous area. 

The positioners type 3730-48 and 3730-58 are communication-capable, bus powered field devices which 
are used to assign a valve position to a control signal.  They are mounted onto levitation and slewing 
actuators.  Non-flammable media are used as pneumatic auxiliary power.  The equipment is intended for 
the application inside the hazardous area.  

Construction - The Type 3730-4/5 Positioner mainly consists of the electronics part.  The parts are 
assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-steel die cast.  The enclosure has a 
cover with a polymeric inspection window.  As an alternative to the polymeric material, the window can 
be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection rating of Type 4X and IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 
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TROVIS / TROVIS SAFE 3793 
General - The Type 3793 HART Positioner is a single or double acting positioner for attachment to 
pneumatic control valves.  The positioner ensures a pre-determined assignment of the valve position to 
the input signal.  It compares the input signal received from a control system to the travel or rotational 
angle of the control value and issues a corresponding output signal pressure for the pneumatic actuator 

Construction - The 3793 HART Transmitter Positioner consists of the electronic part and one or two 
pneumatic modules.  The parts are assembled in an enclosure made of aluminium die cast or stainless-
steel die cast.  The enclosure has a cover with a polymeric inspection window. As an alternative to the 
polymeric material the window can be made from aluminium.  The enclosure has an ingress protection 
rating of IP66 

See Annex for model code, thermal and electrical values. 

14 Specific Conditions of Use: 

See Annex for Specific Conditions of Use 

15 Essential Health and Safety Requirements: 

In addition to the Essential Health and Safety Requirements covered by the standards listed at item 9, all 
other requirements are demonstrated in the confidential report identified in item 8. 

16 Test and Assessment Procedure and Conditions: 

This Type Examination Certificate is the result of testing of a sample of the product submitted, in 
accordance with the provisions of the relevant specific standard(s), and assessment of supporting 
documentation. It does not imply an assessment of the whole production.  

Whilst this certificate may be used in support of a manufacturer’s claim for UKCA Marking, FM 
Approvals Ltd accepts no responsibility for the compliance of the equipment against all applicable 
Regulations in all applications. 

This Certificate has been issued in accordance with FM Approvals Ltd’s UKCA Certification Scheme.  

17 Schedule Drawings 

A list of the significant parts of the technical documentation is annexed to this certificate and a copy has 
been kept by the Approved Body. 

18 Certificate History 

Details of the supplements to this certificate are described below: 

Date Description

 20th October 2022 Original Issue. 

 24th January 2023 

Supplement 1: 
Report Reference: RR235223 dated 18th January 2023. 
Description of the Change: “HART” removed from TROVIS 3730-1 and other 
Typos corrected in Section 13 (Description of Equipment or Protective System). 
No change to the CDL. 
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ANNEX 
Positioner TROVIS 3730-1-858defghijklmno 
Equipment Markings 

II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42

and 
+51 / -52

+45 / -46
and 

+55 / -56
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
* UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ

Thermal Ratings 

The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

Model Code 

d = function: not safety relevant 
e = Slot B Options: 0, or 1 
f = Slot C Options: 0, 2, 3 or 4 
g = reserved: not safety relevant 
h = Electrical connection: 0 or 1 
i = Housing material: 0 or 1 
j = Cover: 1 or 2 
kl = Housing version: not safety relevant 
m = Additional Approval: not safety relevant 
n = Ship Approval: not safety relevant 
o = Permissible ambient temperature: not safety relevant
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Positioner TROVIS 3730-3-858defghijklmnopqrst 

Equipment Markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42

and 
+51 / -52

+45 / -46
and 

+55 / -56
Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
* UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
Circuit External position 

sensor 
Forced venting Binary output 

(NAMUR) 
Binary input 

(24 V DC) 
Circuit no. 7 8 9 10
Terminal no. V_REF / PISTE / 

GND 
+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88 

Rated values UN = 24 V DC * UN = 8.2 V
Ri = 1 kΩ

UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

Operation with External position sensor I 
Table 4: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

Model Code 
d = function: not safety relevant 
e = Slot A Options: 0, 1 or 2 
f = Slot B Options: 0, 1, 2 or 3 
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g = Slot C Options: 0, 2, 3, 4 or 5 
h = Slot D Options: 0, 1, 2, 3, 4, 5 or 6 
i = reserved: not safety relevant 
j = reserved: not safety relevant 
k = Emergency shutdown: not safety relevant 
l = Electrical Connection: 0, 1 or 2
m = reserved: not safety relevant 
n = Housing material: 0 or 1 
o = Cover: 1 or 2 
pq = Housing version: not safety relevant 
r = Additional Approval: not safety relevant 
s = Ship Approval: not safety relevant 
t = Permissible ambient temperature: not safety relevant

Positioner 3730-48/58cdefghijk 

Equipment markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

II 3D Ex tc IIIC T80°C Dc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal Circuit 
Foundation™ 

Fieldbus 

Signal Circuit 
FISCO 

(PROFIBUS PA) 

Inductive limit 
switches 

Forced 
venting 

Circuit no. 1 2 3 4 
Terminal no. +11 / -12 +11 / -12 +41 / -42 +81 / -82
Rated values * UN = 8.2 V

Ri = 1 kΩ
Circuit Binary input 

(24 V DC) 
Circuit no. 5 
Terminal no. +87 / -88
Vmax or Ui 30 V 
Imax or Ii 100 mA 
Pi 1 W 
Ci Negligible 
Li Negligible 
Rated values UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The correlation between temperature class and permissible ambient temperature range Ta is shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA,Pi = 169 mW and Imax/Ii = 25 mA,Pi = 64 mW, 
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the correlation between temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta   Ii / Pi 

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 75 °C
52 mA / 169 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

T4 -40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
25 mA / 64 mW T6 -40 °C ≤ Ta ≤ + 55°C

The permissible ambient temperature range Ta for dust group IIIC is –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C 

Model Code 
c = Inductive limit contact: 0 or 1 
d = solenoid valve: 0 or 4 
e = not safety relevant 
f = Positions sensor: 0 or 1 
g = Leakage sensor: 0 or 2 
h = Binary input: 0 or 1 
i = Diagnostics: 4 
j = Housing material: 0 or 1 
k = Connection: 1+2 or 5+6 

Specific Conditions of Use 
1. For the applications in dust group IIIC, the cable glands and blanking plugs supplied must be replaced with

certified ones. The cable glands and blanked plugs must be suitable for the corresponding ambient temperatures

and have a degree of protection of at least IP 54. 

Positioner TROVIS / TROVIS SAFE 3793-858efghijklmnopq 

Equipment Markings 
II 3G Ex ec IIC T* Gc 

Electrical Ratings 

Circuit Signal circuit Position 
transmitter 

Inductive limit 
switches 

Software limit 
switches 

Circuit no. 1 2 3 and 4 5 and 6 
Terminal no. +11 / -12 +31 / -32 +41 / -42 and +51 / -52 +45 / -46 and +55 / -56

Rated values IN = 4 mA…20 mA UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ

Circuit Mechanical limit 
switches 

Forced 
venting 

Binary output (NAMUR) Binary input (24 V DC) 

Circuit no. 7 and 8 9 10 11
Terminal no. 47 / 48 / 49 

and 
57 / 58 / 59 

+81 / -82 +83 / -84 +87 / -88

Rated values UN = 28 V DC UN = 24 V DC * UN = 8.2 V, Ri = 1 kΩ UN = 24 V DC 
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Circuit Analog input Servo drive 
(AMR) and 

external 
position 
sensor I 

External position 
sensor II 

Binary output 
(contact) 
(24 V DC) 

Circuit no. 12 13 14 15
Terminal no. +17 / -18 21 / 22 /23 / 24 +15 / -16 +85 / -86
Rated values UN = 3.5 V DC UN = 24 V DC UN = 24 V DC 

Thermal Ratings 
The correlation between the temperature class and permissible ambient temperature range Ta is 
shown in Table 2. 
Table 2: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

For operation with inductive limit switches used with Imax/Ii = 52 mA and Pi = 169 mW, the correlation 
between the temperature class and permissible ambient temperature range is shown in Table 3. 

Table 3: 
Temperature class Permissible ambient temperature Ta 

T4 –40 °C ≤ Ta ≤ + 70 °C
T6 –40 °C ≤ Ta ≤ + 45 °C

Operation with External position sensor I 
Table 3: 

Temperature class Permissible ambient temperature Ta 
T4 -30 °C ≤ Ta ≤ + 80 °C
T6 -30 °C ≤ Ta ≤ + 55 °C

Model Code 
e = not safety relevant 
fg = not safety relevant 
hi = Option module 1: 00, 10, 40, 45, 65, 80 or 90 
jk = Option module 2: 00, 10, 21, 40, 50, 51, 80, 15, 16, 30, 60, 65 or 90 
l = Pressure sensor: 0, 1 or 2 
m = Electrical connections: 0 or 1
n = Housing material: 0, 1 or 2 
o = Special application: not safety relevant 
p = Additional approvals: not safety relevant 
q = Ambient temperature: not safety relevant
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Allegato A (note di configurazione)

16	Allegato A (note di configurazione)

16.1	Elenco codici

I valori fra parentesi quadre [...] corrispondono all'impostazione di fabbrica.

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P0 Visualizzazione dello 
stato con informazio-
ni di base

La visualizzazione in cifre indica la posizione della valvola in % 
con il posizionatore inizializzato.
Premere  per visualizzare la posizione della leva in gradi 
angolari rispetto alla posizione centrale. 

P1 Direzione di lettura La direzione di lettura del display viene ruotata di 180°.

P2 Abilitazione della 
configurazione
LOCK/[OPEN]

Abilitazione per modifica dei parametri. Dopo 5 minuti senza 
un'azione operativa, il posizionatore inizializzato passa da OPEN 
a LOCK.

P3 Posizione di sicurezza
[ATO]/ATC

La posizione di sicurezza deve essere assegnata tenendo in 
considerazione il tipo di valvola e la direzione di funzionamento 
dell'attuatore:
ATO (Air to open): pressione di regolazione per apertura, ad es. 
per valvola con posizione di sicurezza "Valvola chiusa".
ATC (Air to close): pressione di regolazione per chiusura, ad es. 
per valvola con posizione di sicurezza "Valvola aperta".

	Î Una modifica richiede una nuova inizializzazione!

P4 Posizione del perno
[35]

Inserire lo stilo a seconda dell'angolo dell'alzata/corsa della 
valvola durante il montaggio nella posizione corretta (vedere 
cap. "Montaggio").
Impostazioni: 17/25/[35]/50/70/100/200/300 mm; 90°

	Î Una modifica richiede una nuova inizializzazione!

Info
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Allegato A (note di configurazione)

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P5 Campo nominale
[MAX]

Il campo di regolazione può essere selezionato con incrementi da 
0,5 mm a seconda della posizione impostata del perno:
17 di 3,5 fino a 17,5 mm, in alternativa MAX
25 di 5,0 fino a 25,0 mm, in alternativa MAX
35 di 7,0 fino a 35,0 mm, in alternativa MAX
50 di 10,0 fino a 50,0 mm, in alternativa MAX
70 di 14,0 fino a 70,0 mm, in alternativa MAX
100 di 20,0 fino a 100,0 mm, in alternativa MAX
200 di 40,0 fino a 200,0 mm, in alternativa MAX
300 di 60,0 fino a 300,0 mm, in alternativa MAX
Per 90° solo campo massimo, se P4 = 90°
(MAX = corsa massima possibile)

	Î Una modifica richiede una nuova inizializzazione!

P6 Caratteristica
[0] fino a 8

Selezione della linea caratteristica (vedere cap. 16.2):
0/1/2 per valvole a sollevamento, da 0 a 8 con attuatori rotativi 
(P4 = 90°)
0 lineare
1 equipercentuale
2 equipercentuale inversa
3 Valvola a farfalla lineare
4 Valvola a farfalla equipercentuale
5 Rubinetto conico girevole lineare
6 Rubinetto conico girevole equipercentuale
7 Valvola a sfera segmentata lineare
8 Valvola a sfera segmentata equipercentuale

P7 Valore nominale
[4-20]/SRLO/SRHI

4-20: funzionamento normale da 4 a 20 mA
Per funzionamento split-range:
SRLO: intervallo inferiore da 4 a 11,9 mA
SRHI: intervallo superiore da 12,1 a 20 mA

P8 Direzione del 
movimento w/x
[>>]/<>

Direzione del movimento della posizione della valvola x rispetto al 
valore nominale w: 
>> (ascendente/ascendente) o <> (ascendente/discendente)
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Allegato A (note di configurazione)

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P9 Guadagno KP
25/[50]/75/100

Per l'inizializzazione del posizionatore, il guadagno viene 
impostata sul valore selezionato. SAMSON raccomanda 
l'impostazione seguente:
Kp = 25: Superficie dell'attuatore 120 cm²
Kp = 50: Superficie dell'attuatore >120 cm²
Kp = 75: Superficie dell'attuatore ≥355 cm²
Kp = 100: Superficie dell'attuatore ≥1400 cm²

In caso di oscillazioni, è possibile ridurre il valore Kp. Un'altra 
possibilità è l'impiego di una strozzatura a vite.

P10 Regolazione
[PID]/PD

Il componente I dei parametri di regolazione può essere 
disattivato.

P11 Limitatore di 
pressione
ON/[OFF]

La pressione di regolazione può accogliere al massimo il valore 
della pressione dell'aria addizionale creata [OFF] o, se la forza 
motrice massima può provocare danni nella valvola, può essere 
limitata a ca. 2,4 bar [ON].

P12 Posizione finale w <
[ON]/OFF

Funzione di tenuta ermetica inferiore:
Se w si avvicina al valore finale dell'1%, il che porta alla chiusura 
della valvola, l'attuatore viene spontaneamente sfiatato 
completamente (con ATO: Air to open) o riempito d'aria (con ATC: 
Air to close).

P13 Posizione finale w >
ON/[OFF]

Funzione di tenuta ermetica superiore:
Se w si avvicina al valore finale del 99%, con conseguente 
apertura della valvola, l'attuatore viene completamente alimentato 
in modo spontaneo (con ATO: Air to open) o sfiatato (con ATC: Air 
to close).
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Allegato A (note di configurazione)

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P14 Modalità di 
commutazione 
contatto limite 
software
[NO.NO]

Modalità di commutazione dei contatti limite software 1 (GK1) e 2 
(GK2) nello stato attivato (con posizionatore inizializzato)

	− Versione Ex secondo EN 60947-5-6:

NO.NC: GK1 conduttivo GK2 non conduttivo
NO.NO: GK1 conduttivo GK2 conduttivo
NC.NC: GK1 non conduttivo GK2 non conduttivo
NC.NO: GK1 non conduttivo GK2 conduttivo

	− non versione Ex:

NO.NC: GK1 conduttivo GK2 non conduttivo
NO.NO: GK1 conduttivo GK2 conduttivo
NC.NC: GK1 non conduttivo GK2 non conduttivo
NC.NO: GK1 non conduttivo GK2 conduttivo

Per un posizionatore non inizializzato gli stati di segnale del 
contatto limite del software corrispondono allo stato non attivato.
Se nei morsetti 11/12 non è presente alcun segnale mA, i due 
contatti limite del software passano nello stato "non conduttivo".

P15 Soglia di 
commutazione GK 1
da –20 a 120% [2%]

Valore limite del software 1, viene visualizzato in relazione al 
campo d'esercizio o può essere modificato (incremento dello 
0,5%).
Se si scende al di sotto del valore, il contatto passa nello stato 
attivato (codice P14).

P16 Soglia di 
commutazione GK 2
da –20 a 120% [98%]

Valore limite del software 2, viene visualizzato in relazione al 
campo d'esercizio o può essere modificato (incremento dello 
0,5%).
Se si supera il valore, il contatto passa nello stato attivato 
(codice P14).

P17 Test GK software Funzione di test eseguibile dei contatti limite del software 1 e 2.
Per eseguire il test, tenere premuto  per 3 secondi, quindi 
selezionare SLS1 per il test del contatto limite del software 1 
oppure SLS2 per il test del contatto limite del software 2. 
Confermare con , il contatto selezionato viene attivato cinque 
volte.
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Allegato A (note di configurazione)

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P18 Rivelatore di 
posizione
[>>]/<>

Impostazione della direzione di funzionamento del rivelatore di 
posizione:
A partire dalla posizione CHIUSA la direzione di funzionamento 
indica l'assegnazione della corsa/angolo di rotazione al segnale 
di uscita del trasmettitore di posizionamento.
Il campo d'esercizio della valvola viene rappresentato come un 
segnale di corrente con il campo d'esercizio da 4 a 20 mA. I 
superamenti e i cali possono essere visualizzati entro i limiti da 
2,4 a 21,6 mA.
Se il posizionatore non viene alimentato con tensione di 
alimentazione (segnale <3,8 mA), il segnale di uscita misura 
<1,4 mA e nello stato non inizializzato 3,8 mA.

P19 Funzione di 
segnalazione dei 
malfunzionamenti
[NO]/HIGH/LOW

Il segnale di uscita del rivelatore di posizione viene emesso 
indipendentemente dalla posizione della valvola e può essere 
impostato di conseguenza nel caso di un messaggio di 
malfunzionamento:
NO: nessun segnale
HIGH: segnale = 21,6 ± 0,1 mA
LOW: segnale = 2,4 ± 0,1 mA

P20 Test rivelatore di 
posizione
–10,0 fino a 110,0%

Funzione di test del rivelatore di posizione eseguibile:
Si possono inserire valori, riferiti al campo d'esercizio, compresi 
tra –10,0 fino a +110,0 % con incrementi dello 0,5%.
Per avviare il test tenere premuto  per 3 secondi, quindi 
selezionare la percentuale e confermare.

P21 Visualizzazione 
valore nominale w

Con posizionatore inizializzato:
Visualizza il valore nominale esterno da 0 a 100% corrispondente 
a 4-20 mA. Premere  per visualizzare il valore nominale 
impostato internamente nel posizionatore (valore nominale 
impostato da 0 a 100 % corrispondente ai codici P7 e P8).
Con posizionatore non inizializzato:
Visualizza il valore nominale esterno da 0 a 100% corrispondente 
a 4-20 mA

P22 Avviare 
inizializzazione

Avvio dell'inizializzazione premendo . L'inizializzazione può 
essere interrotta premendo , la valvola passa alla posizione di 
sicurezza se non era disponibile un'inizializzazione valida. Se era 
disponibile un'inizializzazione valida, il posizionatore torna al 
funzionamento standard con i vecchi parametri.
Dopo un'interruzione dell'alimentazione elettrica durante 
l'inizializzazione, il posizionatore riparte con i valori dell'ultima 
inizializzazione (se disponibili).
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Allegato A (note di configurazione)

Codice Visualizzazione, 
valori

Descrizione

P23 Avviare la 
compensazione del 
punto zero

Premere  per avviare la compensazione del punto zero. La 
compensazione può essere annullata premendo , la valvola 
ritorna nel funzionamento standard.
Dopo un'interruzione dell'alimentazione durante la compensazione 
del punto zero, il posizionatore riparte con gli ultimi valori del 
punto zero.
Nota: finché è presente l'errore E1, non è possibile avviare la 
compensazione del punto zero.

P24 Funzionamento 
manuale

Immissione del valore nominale ruotando .

P25 Reset I valori vengono resettati alle impostazioni standard.
Il funzionamento standard è possibile solo dopo una nuova 
inizializzazione.

P26 Riavvio Il posizionatore viene brevemente spento e riavviato. I valori di 
compensazione rimangono immutati. Dopo un riavvio il 
posizionatore continua a funzionare normalmente.

P27 Versione firmware Viene visualizzata la versione firmware installata. Premere  per 
visualizzare le ultime quattro cifre del numero di serie.
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17	Allegato B

17.1	Assistenza tecnica
Per interventi di riparazione e manutenzione 
nonché in caso di anomalie di 
funzionamento o difetti è possibile rivolgersi 
al servizio di assistenza.
Per contattare il servizio di assistenza usare 
l'indirizzo e-mail aftersalesservice@
samsongroup.com.

Indirizzi di SAMSON AG e delle filiali
Gli indirizzi di SAMSON AG e delle filiali, 
delle rappresentanze e dei centri assistenza 
sono disponibili in Internet sul sito 
www.samsongroup.com o sul catalogo 
prodotti SAMSON.

Indicazioni necessarie
In caso di domande e per la diagnostica 
errori indicare le seguenti informazioni:
	− Numero di ordine e di posizione
	− N. modello, ID variante, numero di serie, 

versione firmware, vedere 
cap. "Marcature sul dispositivo"

17.2	Informazioni per il 
territorio di vendita 
nel Regno Unito

Le informazioni seguenti sono conformi 
alla Direttiva Pressure Equipment 
(Safety) Regulations 2016, STATUTORY 
INSTRUMENTS, 2016 No. 1105 
(marcatura UKCA). Non si applicano per 
l'Irlanda del Nord.

Importatore
SAMSON Controls Ltd 
Perrywood Business Park 
Honeycrock Lane 
Redhill, Surrey RH1 5JQ 
Tel.: +44 1737 766391
E-Mail: u sales-uk@samsongroup.com
Homepage: u uk.samsongroup.com


